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Aviso de la

Los receptores GNSS SingularXYZ®1 cumplen con los limites para un dispositivo digital de Clase B, de
acuerdo con la Parte 15 de las reglas de la FCC cuando se usa en el Modo Portatil.

La operacion esta sujeta a las dos condiciones siguientes:

(1) Este dispositivo no puede causar interferencias dafiinas;

(2) Debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluidas las interferencias que puedan
causar un funcionamiento no deseado.

Aviso de

Esta es la revisién V1.0 (diciembre de 2021) de la Guia del usuario del receptor GNSS Y1. No se
puede copiar ni

Asistente Técnico

Si tiene alguna pregunta y no puede encontrar la respuesta en este manual, comuniquese con su
distribuidor local

desde el que compré el receptor Y1. Alternativamente, solicite soporte técnico de SingularXYZ .

Correo electrénico de soporte técnico: support@sinqularxyz.com. Sus comentarios sobre esta
Guianos ayudaran

Informacion de

Antes de usar el receptor, asegurese de haber leido y entendido esta Guia del usuario, ya que
asi como los requisitos de seguridad.

= Conecte sus dispositivos estrictamente segln esta Guia del usuario
= Instale el receptor GNSS en un lugar que minimice la vibraciény la
= humedad Evite caer al suelo o chocar con otros elementos

Manual del usuario del receptor


https://www.singularxyz.com/
mailto:%20singularxyz@singularxyz.com
mailto:%20support@singularxyz.com
mailto:support@singularxyz.com
mailto:support@singularxyz.com

= Nogire el puerto Lemo de 7 pines

< No cubra la radio, mantenga un ambiente de ventilacidn acustico

= Parareducir la radiacién, manténgase a mas de 2 metros de distancia de la
= estacion de radio Tome medidas de proteccidn contra la iluminacion al

< instalar antenas

Regulaciones

El receptor contiene tecnologia inaldmbrica Bluetooth integral y UHF. Normativa relativa a
El uso del enlace de datos varia mucho de un pais a otro. En algunos paises, la unidad puede ser
sin obtener una licencia de usuario final. Pero en algunos paises se requieren permisos

administrativos. Para obtener informacién sobre la licencia, consulte a su distribuidor local.

Usoy

El receptor puede soportar el trato rudo que normalmente ocurre en el campo. Sin embargo,
el

Advertenciay

La ausencia de alertas especificas no significa que no haya riesgos de seguridad involucrados.
Una advertencia

La informacién de precaucion tiene como objetivo minimizar el riesgo de lesiones personales y

ADVERTENCIA: una advertencia le alerta sobre un riesgo potencial de lesiones graves a su persona 'y
/ o dafios a

el equipo, debido a operaciones incorrectas o configuraciones incorrectas del equipo.

Aviso de

SingularXYZ no garantiza dafios en los dispositivos por causas de fuerza mayor (iluminacion,
alta tension

o colision).

Manual del usuario del receptor
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(of:-Te]{ | MM INntroduccion

La Guia del usuario del receptor GNSS SingularXYZ Y1 tiene como objetivo ayudarlo a familiarizarse
con el receptor Y1 y comenzar su proyecto de manera efectiva. Le recomendamos encarecidamente que
lea este manual antes de realizar una encuesta, incluso si ha utilizado otros receptores GNSS RTK antes.

1.1 Sobre el receptor

Con un médulo GNSS de alta precision en su interior, el receptor GNSS Y1 se puede aplicar en modo
RTK con todas las constelaciones GNSS. El receptor Y1 tiene un tamafio ultrapequefio y una fuerte
capacidad antiinterferente para que sea posible trabajar incluso en entornos hostiles. Es el producto

1.2 Caracteristicas

Caracteristicas principales del receptor GNSS

e  Ultra pequefio y super ligero
®  Tamafio (ancho x alto): 12.3 x 12.3 x 7.0cm
®  Peso: 834 g (incluidas 2 baterias)

b 1598 canales de sefiales de satélite rastreadas

®  simulténeamente Disefio de bateria intercambiable en
[
caliente
[
Tecnologia inaldmbrica Bluetooth sin cables
[
Pantalla LCD con funciones de fécil
¢ configuracion IP67 a prueba de agua
[ ]
Interoperabilidad completa de la base / rover
®  Radio Rx&Tx integrada con intervalo de frecuencia de 12,5
[
KHz Sensor IMU integrado
[ ]

NMAAnIA Aa vadin Aa lavan alranna

1.3 Lista de empaque del

Esta seccion proporciona una lista general de piezas del receptor Y1, incluidos los suministros
basicos y los kits personalizados segun sus requisitos.



1.3.1 Kitde

Standard

@ Y1 GNSS Receiver x1 @ Small Size
@ Transport Case(Large/Small Size) x1
(3 Batteries x2

@ Battery Charger x1

(5) Whip Antenna x1

® USB Cable x1

(@ Serial Cable x1*

@ Large Size

® Tape x1*
o - 1. ltems with * are only available for Base package
(@ External power cable x1 2. The large transport case is only available for base
i) GNSS Connector %1 package with external datalink.
o
1.3.2 Kit opcional para la
Options For Base
3
External Datalink %1 Datalink Cable x1 Datalink Antenna %1 Aluminum Disc x1

=» O =

30cm Extension Bar x1 Datalink Extension Bar x1 External Power Cable x1

P ¢

J
1.3.3 Kit opcional para
Options For Rover
\
Data Collector x1 Callector Battery x1 Type-C Cable x1 Collector Charger x1
Collector Bracket x1 Centering Pole & Bag x1
P

Capitulo 2 Configurar el receptor Y1

Este capitulo proporciona informacidén general sobre los requisitos ambientales, la
configuracion, la fuente de alimentacién y la conexidn del receptor Y1.



21 Requisitos

Para mantener el receptor con un rendimiento confiable, es mejor usar el receptor en
condiciones ambientales seguras:

® Temperatura de funcionamiento: -40
°C a+65°C

® Temperatura de almacenamiento: -40
°Ca+85°C

2.2 Panel

El panel frontal del receptor contiene 2 LED indicadores, botén de encendido y botdn de
grabacidn, una pantalla LCD.

Satellite Tracking: Flash N ® ®  Correction Data: Flash
times every 5s, N — Num of once per second when
tracking satellites TX/RX correction data

Power Button: Long
press to turn on/off the
receiver, short press to
enter menu or
configuration

Record Button: Long
press to switch on/off static
data recording, short press
to switch options

OLED Display: Display
receiver status and
configuration

2.3 Carcasa

La carcasa inferior del receptor contiene un puerto serie, un conector de antena de radio UHF, una
ranura para tarjeta SIM y dos baterias extraibles.

Speaker: Voice broadcast &
of real-time status

® TNC Connector: For UHF
antenna

SIM Card Slot @

7-pin Lemo Port:

NFC 2 Battery Slots: 6600mAh
USB/RS232

Connection hot swap




2.4 Fuente de

El receptor GNSS Y1 admite baterias internas y entrada de

2.4.1 Baterias internas

El receptor estd equipado con dos baterias recargables de iones de litio, que se pueden
quitar para

Carga. El receptor Y1 adopta el disefio de bateria intercambiable en caliente que le proporciona un
flujo de trabajo topografico eficaz. Las baterias internas generalmente proporcionan
aproximadamente 13 horas de tiempo de funcionamiento como un rover, aproximadamente 6 horas

= Seguridad de la bateria
Cargue y use la bateria solo de acuerdo estricto con las instrucciones a continuacion:

- No use ni cargue la bateria si parece estar dafiada. Los signos de dafio incluyen, entre
otros, decoloracidn, deformacidn y fugas de liquido de la bateria.

- No exponga la bateria al fuego, a altas temperaturas o a la luz solar directa.

- No sumerja la bateria en agua.

= No use ni almacene la bateria dentro de un vehiculo durante el clima célido.

- No deje caer ni perfore la bateria.

- No abra la bateria ni cortocircuite sus contactos.

= Carga de la bateria de iones de litio
Aunque se proporciona una carga de bateria dual, la bateria de iones de litio se suministra
parcialmente cargada. Para cargar la bateria, primero retire la bateria del receptor y luego
coldquela en el cargador de bateria, que estd conectado a la alimentacién de CA. Obedezca las
siguientes instrucciones cuando cargue sus baterias:

- Cargue la bateria por completo antes de usarla por primera vez.

- La carga completa tarda aproximadamente 6 horas por bateria a temperatura ambiente.

- Si la bateria ha estado almacenada durante mucho tiempo, carguela antes de su trabajo de

campo.
- Recargue la bateria al menos cada tres meses si se va a almacenar durante mucho tiempo.

= Almacenamiento de la bateria de iones de litio
- No guarde las baterias dentro del receptor si el receptor no se usa durante mucho tiempo.
- Mantenga las baterias en condiciones secas.
— Saque las baterias del destinatario para su envio.




* Deseche la bateria de iones de litio

Descargue una bateria de iones de litio antes de desecharla.
La eliminacién de las baterias es una manera respetuosa con el medio ambiente y
cumple con las regulaciones locales y nacionales relacionadas con la eliminacién o el

ADVERTENCIA: no dafie la bateria recargable de iones de litio. Una bateria dafiada puede causar
un

2.4.2 Fuente de
- El receptor estd conectado a una fuente de alimentacién externa a través de un cable lemo a RS232, y

asegUrese de que la pinza de cocodrilo roja esté conectada al positivo de la fuente de alimentacidén
externa, negra a la negativa. La funcidn de sobretension no puede proteger su receptor Y1 si la conexion

+

Consejo: El consumo de energia aumentara si la estacion base transmite datos de correccion a través de

UHF interno en el modo RTK; por lo tanto, recomendamos encarecidamente utilizar alimentacion externa
(7-28 voltios CC) para la estacion base.



Capitulo 3 Encuesta estatica

Este capitulo describe el levantamiento estdatico a través del receptor Y1y el software
CRU. Para

levantamiento estatico, no puede cambiar la configuracidn a través del panel frontal,
puede configurarlo a través de Compass Receiver Utility (CRU): 1) Configuracion del

3.1 Configuracion del

El valor predeterminado del intervalo de muestra de la medicion estatica Y1 es 1s. Si
otras configuraciones son

3.2 Recopilacion de

El levantamiento estdtico se utiliza principalmente para el levantamiento de
control. Para alcanzar una precision milimétrica,

= Se necesitan al menos 3 receptores GNSS para formar una red de triangulacién
« estable.
« Es mejor configurar la sesidn de registro de datos como manual en el

« punto conocido. Apague el receptor antes de trasladarse a otro sitio de
observacion.

Consejo: Puede comenzar a grabar datos estdticos en el panel frontal, es

3.3 Descarga de datos

Los datos de observacidn sin procesar se guardan en la memoria interna del receptor
Y1, cuando se conecta
con PC a través de un cable USB, el receptor Y1 puede funcionar como un disco flash

3.4 Conversion de

Después de copiar los datos de observacion sin procesar a la PC, puede convertir los
datos de SingularXYZ

binario (*.cnb) a RINEX en CRUsoftware.
1. Inicie el software CRU;

2. Haga clic en Carpetas y seleccione la ruta de sus datos CNB;

3. Haga clic en Rinex Convert para verificar todos los datos sin procesar en la
ventana principal. Haga clic derecho en el archivo para modificar la antena,



B Compass Receiver Utility [2001T33-301007 USB] - C\Users\Sophia\Desktopy1007\,20170513 — O s
App Connection Receiver Radic GNSS Rinex View Help

b Log... = — »
) @ | R D vk A & = | ]

il Close confg mode Diff  attitude Command  lock AmtznrE modify  Gomeert Setup [= -
Folders Messages  Rinex Conwvert F  File Download x

Convert to RINEX

Convert Settings
Messages

gt File name Download time I Slze{KB}] Recewer No. Marker Model
I I & 03301007134Al).cnb 201803 rmﬁm 03301007 | 1908 ||

Antenna
" Maodify
‘.*0 Rinex Analyse
Tracking
World Map
==

File Download

Rinex Convert

v < >

Ready Diff 0 B/S CAP NUM

e (Clic s para seleccionar el tipo de antena y la medida. Si no puede

Y1, 1) introduzca el valor de RO (desplazamiento horizontal desde la marca de
medicion

al centro de fase), hO (desplazamiento vertical desde la marca de medicion hasta
el centro de fase) y h1 (desplazamiento vertical desde la marca de medicién hasta
la parte inferior del receptor). RO es 0.0615m, hO es 0.0235m y h1 es 0.038m
respectivamente para el receptor Y1; 2) o marque Habilitar archivo de
configuracion de antena para seleccionar Antennas.ini archivo para seleccionar

O W

¥ Enable antenna configure file

]E:\CRU\SingularXYZ\Antennas.ini

Antenna Type { Unknown L]

Measurement 1Be\rel edge _:]

RO = |0.000000 m
ho = |0.000000 m
hi = |(0.000000 m
Add

Edit
Delete

oK




Capitulo 4 Encuesta RTK

Este capitulo presenta cémo realizar una encuesta RTK con el software SingularSurv, que
incluye

instalacidn de software, inicio de un nuevo proyecto, conexién del receptor y modos de trabajo

4.1 Instalacién de

El software SingularSurv esta disponible en nuestro sitio web oficial, puede descargarlo de forma
gratuita e instalar el

4.2 Funcion de asistente en

Siga el asistente, puede aprender rapidamente el flujo de trabajo general de SingularSurv, también
puede aprender rdpidamente

En el menu Proyecto, toque

1. Proyecto: Haga clic en Seleccionar para ir a la interfaz del proyecto para crear

: i

Project list

E % @ Project SingularXYZ
SingularXYZ China/WGS 84 View >

Wizard Project Datum 15-12-2021 16:02:58
@ Eﬂl | |-/f o Connection

b}

-

Element Surface Impart
@ work mode
Start receiver as Base or
;‘ @ UE Rover{Mode: radio,network)

Export Settings More o Start work

Select work type and start working!
o ® ) B +
Project Device Survey Taal Gpen Create

2. Conexion: Haga clic en Seleccionar para ir a la interfaz de conexién

14



€ Wizard Help & User-defined

@ rProject Name ‘
SingularXYzZ Pl e

o Connection
Connect device via Blustooth Other info
Previous [EEEER [ operator

e Work mode ] Receiver model

Start receiver as Base or

Rover(Mode:radio netwark) D Work mode
0 Start work Delimiter
Select work type and start working! —_— ;
File forma
Degrea type
Select all
-~ 8 |
Preview (csv)

Selected

Singu\arM‘ b4

|:| Datumn

] Firmware

Comma(,) >
sy >

dd.mmss.sssss >

Clear

3. Modo de trabajo: Haga clic en Seleccionar para ir a la interfaz de configuracién rapida para

Si inicia su receptor como Rover, puede comenzar a trabajar directamente en el

(_ it s <_ = g

Current Mode: Rover
Work mode list

. Project

SingularXYZ
@ Cﬂn"efﬂm Default: RadioMode
03401012 @ Internal radio: 6/460.0500MHz
© work mode

Start receiver as Base or
Rover(Mode:radio,network)

Previous

o Start work
Select work type and start working!

Default: InternalGSM( SingularSever )
SiNoGNSS://211.144.120.104:8888/

Add

Apply

@ Project
SingularXYZ

. Connection
03401012

. Work mode
Rover/PDA CORS
211.144.120.104:8888

o Start work
Select work type and start working!

[:Q] Topo survey

,.9 Stake Point

4r/° Stake Line

Si inicia su receptor como Base, después de Desconectar con Base, habra un Prompt. Si: guiara

para iniciar Rover en la interfaz del asistente;
NO: desconectara la base y saldra del asistente.

15



EH

Curent Mode  Rover . PI'OJ'ECT
Work mode list Singulark¥Z

. Connection

@ Default: InternalRadio VL0217
Intemal radio: 6/460.0500MHz, 2.0W
. Work mode
BasefInternal radic
Default. ExternalRadio Frequancy(MHz:460.05
0 External radio: 6/460,0500MHz, 30W

e Base

Succeed, pls disconnect with Base

I
rnalGSN (SingularServer,
11.144 1:?5, ‘.3 8864/ ) Disconnect with Base

Prompt

Diseonnectad with Base, do you want to
setup Rover?

Add Apply

4.3 Iniciar un nuevo

Haga clic en Proyecto, puede usar el mismo Datum con el ultimo proyecto, elegir un datum en la
tienda y escanear QR

Wizard m Datum

= 7
e & [%
Element Surface Import
oo

& ® g
Export Settings More

Use Last project
Datum store

Scan GR code

e o

Comectio davice

= Seleccionar una referencia predefinida: puede seleccionar una referencia
directamente de la lista. SingularSurv

€ Datum Store Help

Datum list

China/Beijing 1954 China
China/Xian 1980 Argentina
China/CGCS2000 Australia
China/WGS 72 Azerbaijan
China/WGS 84 Belgium
China/Shanghai Brazil

Cameroon

Chile

Egypt

Predefined || User defined “

16



= Crear un datum definido por el usuario: Si no puede encontrar el datum que desea en la lista,
siga las instrucciones

a continuacion para agregar uno: seleccione Elipsoide, Proyeccion para su datum e incluso

Datum list
Ll Datum Locall %

China/Beijing 1954

China/Xian 1980 Source ellipsoid Choose ellipsoid >

China/CGCS2000 Target ellipsoid Choose ellipsoid >

China/WGS 72
Projection Please select projection »

China/WGS 84

China/Shanghai Seven parameters Close >
H.RMS Close >
V.RMS Close >
Geoid Model Not use >

PrEdefInEd User dEﬁrIEd n E M

Consejo 1: si se le solicita un nombre de usuario y una contraseia para siete
pardametros, ingrese adminadmin

= Comparte Datum a través de un cédigo QR.
= Después de crear un proyecto, presione el nombre del proyecto, generara un cédigo QR.
Los usuarios pueden usar la funcion Escanear en la interfaz principal para acceder al

5 = —= =
- SingularXyzZ €  Details

Rl

(N

Preject name SingularXyYZ
ﬁ? @ Istorage/emulated/0/
= = Path SingularSurv/survey/Project/
Connection Rover Base SingularXyYz
Code List SingularXYZ
E@E Eﬁi Create time  15-12-2021
by . Operator
Davice Info Position Info Register Gl
Comment
EE‘? Eg Datum ChinalWGS 84 gn
Static H-Terminal Mare Ellipsoid WGS 84
a 6378137.000
1 298.257223563000

Azimuth System North
Positive Direction N, E
Projection uTM

Zone 51

Project height  0.000

Project Device Survey Tach
. Edit
Connect to device

4.4 Conexion de

dispositivos
17



Equipado con un chip NFC, los usuarios pueden conectar facilmente el receptor Y1y el colector de
datos con solo

@ NFC Connection

4.4.2 Conexion Bluetooth

Para conectar SingularSurv con Y1, cambie a Interfaz del dispositivo , toque Conexidn para ir a
la interfaz de conexion Bluetooth.

= Asegurese de que el Bluetooth del dispositivo esté activado;
= Haga clic en Buscar dispositivo, seleccione SN de su receptor Y1, permita emparejar
Después de conectar el receptor SingularXYZ, puede verificar la versién del

=] SingularXYZ »
[N
Connection Bluetooth >
© & 8 T
= Scan R code on receiver to Bulld coneton
Device lfo Biasition (ifs. Fegister Click amow on the sight o change Betoath device
(=) oo
= = 0=
Static H-Terminal More

Simulated Device

NMEA Device

Cantreller GNS3

=) ()
E] L) 2 ] Connect
Project Device Survey ol

Connect to davice Connect to device Conneet 1o device

18



&  Select device Sinqularky z
Blugtooth
: ‘ e ® @
|° ¥IO217S | Conmection Rower Gase
€ vnozm =] g o
o KFW-M38 Device Info Position info Register
& oz &,,, (9] [~
Connection Static H-Tarminal FW upgrade
( L og
o=

Connect YIILO21 1%

Cancel

E] o ®

Project Davics Survey Ter

M. 3449312.504 Status: Single
E: 337011.284 Z:25.184

= de"““—' sl fraesn {83 § 0o H0.008 V0101
Connect 1o devics Qin e (8} § 0w HR0sE V0.

Después de conectarse correctamente, la parte inferior mostrara el

(8]

a

Consejo: Si no puede conectarse con el receptor a través de SingularSurv, puede seguir la informacion del
mensaje para ingresar al
dispositivo Bluetooth para asegurarse de que Bluetooth se emparejo correctamente. A veces es necesario

4.5 Modo de radio

El receptor GNSS Y1 soporta la transmision y recepcidn de los datos de correccion en

4.5.1 Estacion base Start de SingularSurv

En primer lugar, construya una conexién Bluetooth entre el receptor Y1y su
controlador como se muestra en el Capitulo 5.4.

En segundo lugar, modificar los pardmetros, incluido el formato de correccion, el tipo de
antena vy los protocolos de comunicacioén:

= Hagaclic en Base > dispositivo ->Agregar,

19



HPA H H .o ink
- Seleccién de biblioteca: elija un punto

conocido Datalink Type  Internal radio >
Protocol Transparent >

= Recibir: Recibe un punto de GNSS; - g
Channel Customize > (@)

Frequency(MHz) — 4530500 X +

- Modo de inicio: Posicidn fija
significa que tiene una coordenada
conocida para la base,

Range(410-470MHz)

- Diferencial modo: Apoyo
RTCM32, RTCM32 (MSM5), RTD,

CMR, CMR+ (solo

Datalink Type Internal radio >
Protocol Transparent
- Protocolo vy canal: Po Frequency  20W/453.0500
protocolo y frecuencia para ne Differential mode  RTCM3.2 >
base; Start mode Fix position >
Mask angle Jd X

Save

Cuando la base de inicio tenga éxito, se mostrara como se

@
Base Config -

Antenna 0183 Output  External radio
1 Setup Internal Radio

2 Setup receiver parameters .@ @

3 Generate Base Device Info Position Info Register

Frequency(MHz): 453.0500

-]
Base is set successfully! @
Do you need to disconnect the receiver

and jump to the connection function? Static H-Terminal Debug data
-
No Yes
B o © )
Project Device Survey Tool
B:31°21'00.13138'N Status:Base
L:121°17'33.08475"E H:25.048
[]310£21013 O § 0:99H0170 V0114

4.5.2 Arranca Rover Station de
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= Conecte SingularSurv con el receptor Y1 a través de Bluetooth segun el

« Capitulo 4.4.
« Haga clic en Rover > Agregar > tipo de enlace de

« datos > radio interna Establezca el mismo protocolo

Connection

—

Device Infa

&

Static

oo

Mare

4.6 Modo de radio

Singularxyz

i

Rover

&

Position Infe

G

H-Terminal

Register

FW upgrade

Protocol

Frequency

Frequency

Transparent
6/460.0500

THz

Internal radic »

&  Datalink type

Datalink type  Internal radio >
Protocol Transparent »
Channel & ()]
? Rover Config
Frequency(MHz) — 460.0500 +

1 Setup Inten

Rangela00-480mMHz)

Succeed!

Frequency(MHz); 4530500

El modo de radio externo puede extender la distancia de trabajo RTK, lo que es ideal para
areas con alto

Haga clic en Device-> Base ->Add, seleccione

€ Datalink type

Datalink type  External radio
Protocol Transparent
Power{W) 5

Channel &

Freguency (MHz) — A60.0500
Range(400- 4B0MHz)

Air baudrate 11000

BaudRate 38400

4.7 PDA CORS Mode

Sin configurar sus propias estaciones base, el receptor GNSS Y1 puede recibir datos
de correccién transmitidos desde la estacion de referencia en funcionamiento

continuo a través del GPRS de PDA.

Cuando start se realice
correctamente, configure el

canal de frecuencia, y la

Asegurese de configurar el
mismo didmetro

tasa como su SDL1 (el valor

predeterminado es 38400,
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Configure el Rover de la

= Asegurese de que su controlador pueda acceder a Internet a través de
una tarjeta SIM o Wi-Fi,

luego ejecute SingularSurv Software.

Construya la conexién Bluetooth como se muestra en el capitulo 4.4,

€ Datalink type

Datalink type PDA CORS »

Protocl cors 5 ® Ingrese Direccion
e & y port-> Haga clic en Lista de
_ - fuentes

Server singularxyz x| ==

y seleccione la fuente

DNS/IP address  |140.207.166.210

Port 25001
o , ,
T Sk Despues de que Confirm se
—_— realice correctamente, el
User SingularXYZ . .
- diff (amarillo) en el receptor
| i parpadeard y el software
1021-10
1023-1024 ., .
® También proporciona
1025-1027
Transfer correc Mea transfer »
VRS .

22



4.8 Modo GPRS interno

Para el modo GPRS interno, el receptor Y1 admite el modo de cliente Ntrip. Para
adquirir el
APN (numero de punto de acceso) del proveedor de servicios moéviles, debe insertar

Para el modo de cliente Ntrip, Rover adquiere datos de correccion del

Datalink type Internal GSM b2
Protocol CORS ¥
AN CMNET &
singularxyz = = Ingrese la direccion APN, DNS / IP
oNSIP sderess [140.207.166.210 | adecuada
- |
- = Haga clic en Lista de fuentes,
SingularxvZ j seleccione eladecuado
R |
fat correc Mo transfer »
VRS vrs @
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Capitulo 5 Encuesta RTK

Esta seccidn describe las funciones basicas de levantamiento de SingularSury,
incluyendo puntos

medicidn, levantamiento topografico, levantamiento automatico, levantamiento de

5.1 Encuesta

Haga clic en Topografia -> Topografia-> introduzca el opara iniciar o detener la
nombre del punto, ->clic

= Puede cambiar rapidamente la altura de la antena en la
interfaz de levantamiento.

Toque Elem para comprobar las coordenadas del punto.

=
-4

Exit guide Exit guide

SingularXyZ

@] Q@ O

Topo Survey | Mapping Survey  Detail Survey

9. [2 P

Alto Survey Stake Point Stake Line

e
L

Click to exit the quide, click elsewhere to continue Click to exit the guide, click elsewhere to continue

Q z :
E/ 4 % Swipe left and right to change
Stake Arc Stake CAD Area Survey occupation time
Start Surveying
g &
(¢ (¢ @
Road Design Road Stake Road Store
B 8
o=
Surf; Stak M :
IR e N:3469652.682 Status:Fixed B:31°21'00.05140'N Status: Fixed
E:337582.161 Z:26.830 L:121°17'33.11874'E H:26.827
(81 Loane @ -0 Hooavaooe  [781 £209ns @ -7 01 H0.004 v:0.006
€ Toposurvey & Toposurvey Help | € Element Help
@ @ Base:p1 Surv... 2 Auto base  No offs..
= " (® Base:pl(Base) *
o & N: 3478304.556  Z: 23.134
= N E: 624889.361 Code:
LdJd Elem -
X p1(Fixed)
Height o e N 3470503342 7' 26.981
A “™ B 622993695  Code:
W =z
- ;%
Map is unavailable when Base station offsets!
+ A\

5
Name|p1 X | Antenna P 1.800
—
Code| » ‘

N:3469652.680 Status:Fixed 3469652778 Statys:Fixed
) ; E:337581.827 z2:26918 © E Q s
ED'SA:;;;BZJ = ® 2 Al (g 445 ZBoias @ =3 01 Hooo8 Vo013 Stake Detail Search Add
sl 09/16 qﬁ D:1 H:0.004 V:0.005
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= Levantamiento rapido presionando Cédigo: Toque el codigo en nueve
paneles, inspeccionara el punto

Vaya a la interfaz de administracién de cddigo para modificar la lista de codigos,
luego puede elegir el cédigo

& Topo survey Help & Code Help

Name Points Lines  Polygons

<
Layer
ra cara 2 2 2
LJd
)
Cancel Features OK
! rose shrubs B
5 Undefined
Name |p2 Anenna P 1.850
@ Point flower rose
Coderose - b
N:3469652.674 Status: Fixed BaivEaR
E:337582.166 2:27.056 E g © AF
Mt gne @ - 01 H0.008 V:0.010 Modify  Apply  Import Add

= Recuperar puntos eliminados en la

Cancel Please selectpoint  Select all
Cancel 1 selected Select all & Element Help

D © Besep1 Surv.. = i e ° BT SIS, 1 e D @ Base:p1 Surv... 1 Autobase Nooffs
1(Fi §
® Base:p1(Base) * ® Base:p1(Base) * O :f 24;0?;:)342 7 26,981
D N: 3478304.556 Z: 23134 N: 3478304.556 Z: 23.134 E" 622003 695 Code'l
E: 624889.361 Code: E: 624889.361 Code: )
X p1(Fixed) ©
N: 3470503.342 Z: 26.981
E: 622993.695 Code:
Multi-select
Delete
Coordinate type
Import
Recycle bin
Switch display mode
W ) Tr
@ E Q + res Recover Delete

Delet
e Stake  Detall  Seach  Add



5.1.1 Configuracion

6 Setting Help .
= Corregido: solo se puede guardar el
Survey TR pek oap . resultado fijo;
Pl @ - Nombre duplicado: permitir el mismo
PR R @ nombre de punto; RMS: la precision del
® . bunto debe ser superior al valor;
Radio de desplazamiento: el punto no
Save PPK data 7
< Dbuede desplazarse mas que el valor
.RMS 0.030 X . . g .
o | durante la medicién; Tiempo de
V.RMS 0.040 . . .
| - ocupacién: medir los tiempos para uno
Offset radius |0.50(] pu nto,
Occupation time |5 b
_ Tamano de paso de punto: para el
€& Ssetting Help , . ., .
= Guia de direccién: 3 métodos que
by Road v, PPK CAD muestran
et Rt e * Electrénic  brgjula:  Uso controlad
HAATTr  EERER # brajula durante el replanteo;
Helaht it FilliBig ? e Centrado automatico: el mapaird ala
Electronic compass @ ubicacién actual después de 5
O PY « segundos;
— Mantener centrado: el mapairaala
— ° « Ubicacion actual después de 1
segundo;
« Mostrar puntos de encuesta: mostrara
todos los puntos de encuesta en el

5.1.2 Encuesta

La opcidn de levantamiento de inclinacién aparecera cuando el receptor admita pa
el levantamiento de inclinacidn, esta disponible

Segun el sensor IMU, no solo cumple con el requisito de alta precisiéon

medicidn, sino que también libera a los usuarios de verificar continuamente si el poste
estd a plomo. Cuando el poste se inclina dentro de los 60° , la IMU basada en el sensor
incorporado calcula con precision el desplazamiento real, cuya precision puede ser de
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1. Abra IMU: Vaya a la encuesta topografica: haga clic en el

¢ Topo Survey

=

AN

Survey

=

2§,
ST

+ \
[ 5
Name p1 X | Antenna 7 1.800

Code

N:3470502.889 Status:Fixed
E:622896.737 Z:13.868
348 £237/38 @ = o1 Ho010 V0016

Prompt
Please confirm the pole height.

[
Bottom of receiver(H) i 1.800 ‘

NO PROMPT EDIT ~ CONFIRMED @ Bottom of receiver(H) O Slant(S
)

0K

N:3470503.721 Status: Fixed N:3470502.955 Status: Fixed
E:622897.260 Z:13.926 E:622896.811 Z:13.911
[ Gaus @ -5 01 Ho.008 V:0.013 (g hae Lavsa0 @ 5707 Hoo10vo06

Después de hacer clic en el botén IMU, le dard un mensaje para verificar la informacién

de la antena.

Editar: Cambia la informacion de la antena.

Confirmado: Se |le ha confirmado la informacion de la antena y es correcta.

2.

Si apaga el receptor o lo reinicia, debe inicializarlo nuevamente. Después de abrir el
Puede seguir las instrucciones de la interfaz para es Duran operacion hacer
completar
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Topo Survey &« Topo Survey

Topo Survey
> i Tann ' ¥
T A s . s
o = e s i Initial tilt
e & 2 Initial tilt ® & ‘ @
o g Fa + 1.Keepthereceiver stationary; 8 _— \/\ ! _ng 1hc-. SRpEgBionang °
i Elem L] )" Shake the receiver back and forth;  [@am ) 2. The receiver tums slowly 90 Elem
Initial titt ) S
= Initial ti - 3
L) Sty L) svey | @ Survey
( 1. Keep the ver stationary, &
. = = =
o 2, Shake the receiver back and forth; Bl WG a | B |

3. Tilt initialization completed

— 6%
D Automatically hide after
initialization
3. Tilt initialization completed 8 T o
i aliza complete
Hide 50% ilt initialization com p:o
Automatically hide aft 66%
utomatically hide after ) X
El initialization | D Ag{omal\pally hide after
3 initialization 5

- 5
Name p1 Antenna 1.800 Name
-P X ntel ? e Hide a Name - a

N:3470503.730 Status:Fixed N:3470503.870 Status:Fixed N:3470503.771 Status: Fixed

E:622897.290 Z:13.908 E:622897.082 7:13.906 E:622897.238 Z:13.961

448 £330040 @ 5o Hoooavoors (2348 5240 @ o1 H0009v001 ke Gaosar @ =501 Hoo12v0019
Mantenga el receptor agitar el receptor Rotacion del

En la interfaz de levantamiento, puede encontrar el valor de la burbuja y el angulo
que muestra el poste.

€ Topo survey Help
)
Pl @
| |
LJ Elem
¢ A =
>
MU

N.:r:n-w;ﬂl xi Antenna P 1.800 £

r,ms;-| - ‘

N:3469642.192 Status: Fixed
E:337540.652 Z:35.455
2 :45@29/33 @ - 01 H0001 v:0.002

Consejo: No agite ni gire el receptor violentamente, de lo contrario deberd volver a

5.2 Levantamiento

Para el levantamiento automatico, admite el levantamiento automatico y
continuo segun el tiempo o el

35



& Autosurvey Help

—_—
s
Dongehang ’
soyer @
Shop Qiache
ra
Lo _a® Elem
o Yangjing
AR
Gangsunjing
Balyanjing
Popla
rose shrubs —+
pQ@

Ndn\e Antenna P 1.850
- ‘ mﬂ! 1
|_Distance

Code

N:3469652.679 Status: Fixed
E:337582.176 Z:27.018
[151&0n7 @ =i o Homav0017

Para el levantamiento de area, puede calcular el area

]
Pren ™, mostrard la informacién de pren
e
resultado, "™ , mostrara la forma en el mapa.

Name N

p2 3469652.44 337581.644

p3 3469652.373 337581.800
Z pl 3469652.673 337582.165

Result

Area = 0.036nm
Area = 0.000054mn
Circumference = 1.214m

CANCEL SAVE

Sompute Shape Library chaose

5.3 Puntosl/lineas de

& Areacale Help €& Areasurvey Help

&
“  mostrara el area

& ®
ra ﬂ =
[ A -~
@ //’/ o 4 PET?(;
7 7
7 4 =
7 / Calc
b2~ Z
L8 7
<L
p3~
e
rose shrubs -+

Name X | Antenna P 1.850 2
Code. ¥ ‘ @

N:3469652.681
E:337582.175

D $1£21017

Status: Fixed
Z:27.030
@ =3 01 H0.008 V:0.010

Ve a la interfaz de puntos de apuesta, haz clic para elegir un punto y toca Estaca.

SingularSurv

proporciona un mapa de navegacion al replantear puntos/lineas. Si estd lo
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Introduzca el nombre y el cdédigo del punto en funcién de sus 9

& Stake points

Dﬁ _Q) -Q‘ Input point name or code Q

Topo Survey  Mapping Survey  Detail Survey

Name N E
o [re] o |
Auto Survey Stake Point Stake Line
L 3 7]
s
Stake Arc Stake CAD Area Survey

Road Design Road Stake Road Store

5 CE

Surface Stake Mare

© & 8 ot

Stake | Detail Library choose Add

€ Stake Point Help & Stake Point Help & Stake Point Help

@egk o > ®F < wm > *@ < > O
330° o & ar &
\\\\\'\W”H,' ) 300 T,
3000 \\\\\\\\ N ////////m i \\\\\\\\ N I”///// -
Q % ) =
S 0.028m —
zm';s“w ” Stake
= im S %
s w ; \\\\\\\ 120° nearby
%, 5 0.023m S e
- W ! :
20 — "
Ehii 150° =
o, J :Dig _‘y_:Dig
0.043m 0.031m 0.037m 0.027m

5
Namelprpld X[ Antenna P 1.850 Neme prd  X| antenne P 1850 5 NemelfY.p1 0 X | Antenna P 1.850 2
Code| > @ Code - @ Code| - | @

B Z1 000485 N Status:Fixed  g:31°21'00.04986'N Status:Fixed B:31°21'00.04988'N Status: Fixed
L:12171733.12017°E H:27.090 | :121°17'33.12002'E H:27.094 L:121°17'33.12016"E H:27.082
[Js2g20on3 @ <1 01 10006 V0005 ()42 &%09n3 @ < o Hooosvooor [ 42820814 @ =501 Ho010V0010

Varias opciones de

También puedes importar puntos para hacer staking, o afadirlos
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2 selected Select all € Stake points & Stake points

Cancel
I:l Category N
D Q Base:p0 Surv... 7 Autobase Nooffs
D (& Base:p0 3469640.264 33
D » 12 3469652.620 33
D - 1 3469652.675 33
X p3 3469652.373 33
X p2 3469652.441 33
D X pl 3469652.673 33
D X p0 3469652.678 33
&
0K

Q

Name N E

Input polnt name or code

© B e ils

Stake  Detail | Library choose Add

Consejo: mantenga su receptor vertical al

Name N E
p1 ® 3469652673  337582.165
p2 ® 3469652441  337581.644
p3 ™ 3469652373  337581.800

Import

Export

Delete

Clear data
Stake  Detail  Library choose Add

+
Para las lineas de replantéo, haga clic en -> agregar linea (Dos puntos o Punto +

B Elige una linea y haz clic en Apostar. El método predeterminado para apostar

método para elegir el método que

02

Topo Survey

Q.

L2

Auto Survey
r 9
L

Stake Arc

&

Road Design

5

Surface Stake

SingularXYZ

2 9.

Mapping Survey  Detail Survey

[2 L
Stake Point Stake Line
Stake CAD Area Survey

f.

(¢
Road Stake Road Store

oo

Maore

& Stake lines

Q

|r-|:-m code or name

Name

Line t Start point End point

© 5| ® I

Stake Detail Import Add

38

@ Two points O Point+Azimuth+Distance
Line type [] 3D line

Name ’Iinez X}
Code ‘ ‘
Start point ‘pz =
N ‘346965‘2.441 ‘
E ‘337581 .644 ‘
rd ’27.039 ‘
End point ‘p:i E
N ‘3469652.373 ‘



& staking line °
F4 line1 0.063m > @
po e
[}
Layer @
-y
=]
b Elem To line
¢ ¢
Uine
TO station ID
A -
R Type
Distance of 2 points
1 To station/offset )
K0+000.041 _
W: 0.024m D: 0.024m To station/angle
S: 0.002m Dig: 27.098m

A la linea: muestra la forma mas
corta de encontrar un

punto en linea;

A ID de la estacion: puntos de
estaca en la linea por intervalo
definido;

Distancia de 2 puntos: muestra la
distancia de la ubicacién actual al
punto inicial y final de la linea;

Muw[ﬂjin_eﬂ >€l Antenna P 1.850 2 Segments
r:.r.l:-‘ - @

B:31°21'00.04989"N
L:121°17'33.12012"E
D ;2&308.’14

Status: Fixed
H:27.098
@ - o1 Ho.008 v-0.008

54 PPK

PPK (cinética de posprocesamiento) es la funcion unica de SingularSurv, que se

utiliza para

También necesita dos receptores para trabajar juntos, uno que funcione como base

para registrar datos estaticos,

1. Hagaclicen PPK en la interfaz de topografia -> elegir o crear un

2. archivo PPK.

3. Para obtener una época mpara

SingularXYz

@ g 9\ =
&

@ para iniciar la

; g -
Topo Survey  Mapping Survey  Detail Survey .‘ % mai
- A/
T 0 P \ e
Ll | 2 L Fila
Auto Survey Stake Point Stake Line ==
s -3 2]
S
C % ‘
Stake Arc Stake CAD Brea Survey File name
4 »
L Nama
o = rim EEEl e
'@.’( '["( = \ e I
" \ |SingularXyZ
Road Design Road Stake Road Store S |
B [e] =
st o= \
Surface Stake PPK More e,
%
Epc
5
Marie 1 antanna F 1800 1=
e
E ¥ 9

N:3449315.186
E:337070.046

g (13 ﬁzane

Status:Single  N:3449314.41
Z:14.881 E:337009.844
] soknas vaase D e

Status: Single
Z:15.065

4% § Do HoB2 vidss

39

CANCEL




€ PPK file manager

SingularXYZ cnb Display  Road  Tilt survey T caD

18-12-2021 10:51:06 Obyte

[
Oocupation time i'|5

’—'
300 |

Init. firme (5} |

I
walid 5\s i?
Lacking timeis) |10
SHR |25 ;x

FDOP ié

Epoch 040
N:3449314.644 Status: Single

Refresh

= E:337009.901 Z:15.904
Ad oK [Bi4s Fhaaiss {83 § oo HIes v sz
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5.5 Calibracién del sitio/Grid

5.5.1 Calibracién del

La calibracidn del sitio es cominmente necesaria una vez en un proyecto, y
todos los puntos seran

1. Elija emparejamiento manual o

= SingularXYZ

.3 N (w2
ite Calibration Grid Shift Area Calc

6

Earthwork Calc COGO FTP Pair mode
Manual pair Auto pair
= oo [ pair (® Autop
'y -— Auto pair: according to same name for known point

and GNSS point;
E-mail Mare

CANCEL  CONFIRM

2. Sielige el par manual, puede introducir directamente al menos tres grupos en el

calcular. (por ejemplo, tome K1, K2, K3 como puntos conocidos, tome Al, co
A2, A3
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Haga clic
para

Haga clic
para

automaticam

& Site Calibration Help Site Calibration Help

Control point Control poi.. GNSS point H.Resid V.Resid Method Control pol.. GNSSpoint H.Resid V.Resid Method

K1 Al H.av. K1 Al 0.022 0.000 H.av.
Name

K2 A2 H.&V. K2 A2 0.062 0.000 H.&V.
" I
E | |
: | |
GNSS point
: ]

K3 A3 H.&V. K3 A3 0.075 0.000 H.&V.

ot hotl | calit
Succeed for vertical calibration!

(©
O}

Si elige el emparejamiento automatico, se calculara automaticamente de
acuerdo con el mismo nombre para

punto conocido y punto medido. Después de hacer clic en Calcular para calcular,

& stocalbraion oo [l € st catbaton el

Control point SaaiabagieeEMSS aaint  H.Resid V.Resid Method Control pai.. GNSS point H.Resid V.Resid Method

K3 K3 H.&V. K3 K3 0.075 0.000 H.&V.
Name

K2 K2 H.&V. K2 K2 0.062 0.000 HA&V.
N

— K1 K1 H.&V. K1 K1 0.022 0.000 HE&V.

. |
. )
GNSS point = @
N

Succeed for horizontal calibration!
Succeed for vertical calibration!

Haga clic en Aplicar para confirmar que se reemplazara la referencia. El valor de
H.Resid y V.Resid debe

M



& current projection datum Help

Datum Store
Datum China/WGS 84
Target ellipsoid WGS 84 >
Projection ut™m >

Site calibration succeed!

Seven pal.iciaie Close >
H.RMS Open >
V.RMS Open >
Geoid Model Notuse »

5.5.2 Cambio

La funcién de restablecimiento de la red se aplica cuando necesita cambiar la
posicidn de la estacién base

Clic Computa en la interfaz de topografia -> agregue el punto base actual y el
Clic ciénde punto base de destino ->

& Grid shift Help
e S 9 Haga clic para agregar el punto
N 3450043.895
E 346366.943
25.125
KA e = | Haga clic para seleccionar el mismo punto
N ’3450043354 X ‘
£ ‘346366‘890 ‘
z ‘25.470 ‘
AN -0.029
AE -0.053
AZ 0.345

Compute
5.6 COGO

Con la funcion COGO, puede calcular puntos/lineas/angulos directamente
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bl
4

SingularXyz €< CoGo Help

r
(5

i n Angular transformation b
<=_ = \_{ﬁu |m-’
Site Calibration Grid Shift Area Calc Two Points »
3 Point to line ?
I
A % g
Earthwork Calc COGO FTP Offset point »
Deflection angle >
= oo onang
iy =
E-mail Maore Deflection point >
Intersection point >
Bisection point »
Points from line »
Point average »

e Transformacién angular: Transformacidn de tipo angular;

e Dos puntos: Calcule la distancia de dos

e puntos; Punto a linea: Distancia desde el

e punto a una linea;

e Punto de desplazamiento: Calcule el punto con acimut

e ydistancia; Angulo de deflexién: Calcule el angulo de

e doslineas;

e  Punto de deflexion: Calcule el punto con angulo y distancia;

e  Punto de interseccidn: Calcule los puntos de interseccién a partir
e de dos lineas; Punto de biseccidon: Calcular el punto a partir de la

Capitulo 6 Importacion/exportacion de datos

SingularSurv admite la importacidn / exportacion de datos, incluidas las coordenadas
de la cuadricula, Lat / Lon

coordine con varios formatos de datos, admita la importacion de archivos DXF / DWG

6.1 Import

Toque Importar en la interfaz del proyecto, hay algunos formatos de datos
predefinidos, haga clic en Mds

para obtener formatos mas predefinidos. Ademas, puede hacer clic en Agregar para

Mantenga presionado el formato de datos predefinido que no usa con frecuencia,
puede mover esto

format a la pagina Mas formatos; ademas, puede mover el formato de datos de la
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Data format Add N E Z Name( txt) >
CASS(.dat) 5 Name,Code EN,Z(.csv) >
Name,Code,N,EZ(.csv) % Name Code E N Z(.dat) >
Name Code N E Z(.txt) 5 Name,EN,Z(.csv) >
Name,N,EZ(.csv) @ > | Name E N Z(.dat) @ >

Not 1 Corne
Name N E Z(.txt) 5 ENZName(.csv) >
Name B L H(.txt) > EN Z Name(.dat) >
B L H Name(.txt) > Name,N,E,Z,Code(.csv) >
Name,Code,B,L,H(.csv) 3 Malaysia CRM(.txt) >
B,L,H,Name,Code(.csv) 5 Malaysia CRM(.csv) >
More formats >

® Nombre: Introduzca el nombre del formato

e Delimitador: soporte Commal(,), Espacio( ), Puntoy

e coma(;) Formato de archivo: soporte *.csv, *.dat,

Haga clic en Seleccionar todo para elegir todos los elementos, haga clic en Borrar

Los elementos incluyen: cédigo, nombre, N, E, Z, B, L, H, X RMS, Y RMS, V.RMS, estado,
inicio

tiempo, tiempo de ocupacién, diferencia, ID base, AntHgt total, Altura de la antena,
tipo de medida, nombre de la antena, hora de finalizacién, comentario, RMS, PDOP,

Consejo: El formato que definio también se guardard en la interfaz de exportacion.

Elija un formato para importar datos.

e Laruta de exportacion predeterminada es .../SingularXYZ/survey/data,
también puede hacer clic en Carpeta superior para cambiar a cualquier otra

e Tipo de punto: soporte Punto de entrada, Punto de

& Import Help £ More formats Help & User-defined

Data format Add N E Z Name(.txt) > Narne Singular)(YZl b4
Heade!
CASS(.dat) > Name,Code,EN,Z(.csv) > e
Other info
Name,Code,N,EZ(.csv) > Name Code E N Z(.dat) >
El Operator D Datum
Name Code N E Z(.txt > Name,EN,Z(.csv] >
L) fesg ] Receiver model [[] Firmware
Name,N,EZ(.csv) > Name E N Z(.dat) > [] work mode
Name N E Z(.txt) > E,N,ZName(.csv) > Delimite Comma() >
Name B L H(:txt) > E N Z Name(.dat) > File format csv >
Degree type dd.mmss.sssss >
B L H Name(.txt) > Name,N,E,Z,Code(.csv) >
) Available  Select all selected  Clear
Name,Code,B,LH(.csv) > Malaysia CRM(.txt) > .
B1LHName,Code( csv) g Malaysia CRM(.csv) > Preview (.esv)
Mare formats ¥ “
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6.2 Export

Toque Exportar en la interfaz del proyecto para exportar datos simples de puntos de
levantamiento. Ademas, haga clic en Mds

formatos para exportar los puntos topograficos con informacidn detallada u otros

Lo mismo con el resultado de la importacién, mantenga presionado el formato de datos
predefinido para seleccionar la interfaz que

Data format Add Ex. Stake Ps >
CASS(.dat) > Ex. Stake Ls >
Name,Code,N,EZ(.csv) > Export Survey Points >
Name Code N E Z( txt) @ > [ Export DXF @ >

Not 1 Comm-
Name,NEZ(.csv) 5 Export KML >
Name N E Z(.txt) > Export RAW N
Name B L H(.txt) > Export RW5 >
B L H Name(.txt) > Export HTML >
Name,Code,B,L,H(.csv) > Export SHP >
B,L,H,Name,Code(.csv) 5 CASS feature export >

; >
More formats(DXEKMLRAWRWSHTML) > N EZNanie( )

. Formato de archivo: compatible con el
Elija un formato para exportar

e Seleccione: soporte Punto de levantamiento, Punto de control, Punto de entrada,
Punto de estaca, Base, también, usted

La ruta de exportacion predeterminada es .../SingularXYZ/survey/export, y el archivo

guardado anterior serd

Data format Survey pat S |
CASS{.dat) > File nasme |SingularXyZ Headar

ot
Mame.Code,N.E.Z{.csv) s Data type Meme NE Z[.tat)

* Select [] operatar [ paturn
Paint type
MName Code N E Z{ txt} > Export L ] Receiver madel [ Fitmware
. Inpaut Control Stake
L O0a G20 EE
MNameN.E Z{ csv) > - i ;:'"‘ pomt :‘ﬂ'"l_ ] wark made
N Oease O, 0007
int point
Mame N E Z{.txt) > - Po ) 9 Commal,) »
Compute Point
™ L5V 3

Mame B L H[txt) > DOate

) e dd.mmss.sesss >

SEVEN

B LH Namel.txt] Q TODAY i

b Select all Selecter Clear
Name,Code,B.LH{ csv) > EEL Code Name
B.LHName Codel esv) >

More formats(DXF KMLRAWRWS HTML) >

Cancel OK z




Para los puntos, lineas y poligonos que ha levantado en Topografia y Entidad,
puede hacer clic en Exportar DXF para exportar el archivo dxf, luego puede editarlos en
un software CAD de terceros, o importarlos a Mapa base para verificar, o importarlos a

Elija los datos que desea exportar, incluidos el punto de reconocimiento, el punto de
entrada, el punto de control,

Punto de estaca, base, linea y poligono, y las propiedades de la capa incluyen nombre,

€ Export DXF

Path ISingularSure/survey/Export »

File name SingularX¥Z

Diata Survey point [ Input point

] Control

= [[] stake point

D Base D Line
[ curve [] Polygon
Layer Mame Code

[] Height

Text height 0.500

6.3 Importar mapa

Toque Proyecto > mapa base para importar el archivo DXF/DWG/SHP

e Agregar puntos: Guarde puntos del archivo dxf / dwg / shp
e toelement.

e Agregar lineas: Guarde las lineas del archivo dxf / dwg / shp en el
e e€lemento.

& Basemap Help
Basemap CAD >
Add points
Prefix >
Add lines
Prefix >
R Add line endpoints
Shapefile File list

Add
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Recuerde ir a la configuracién de la encuesta para verificar el mapa base de
visualizacidn, haga clic en el botdn de zoom para automaticamente

& Setting Help

& Topo survey

Survey Display Road Bubble PPK
Height diff ref Stake point > ~
P
~
Height diff Fill/Dig > 13l
KSR
Electronic compass . “ .‘
7
Auto centered '
Keep centered B

Display survey points

Display Basemap

RXS
5
Go Topo survey again after uncheck L& Nam[- Antenna P 1.850
Font size 16 >
Code -

SUrvey bandary 0> N:3469652.608 Status: Fixed

[142.2300/20 @ -3 D:1 H:0.002 v:0.003



