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Los receptores GNSS SingularXYZ%1 cumplen con los limites para un dispositivo digital de Clase B,
de acuerdo con la Parte 15 de las reglas de la FCC cuando se usa en el Modo Portatil.

La operacion esta sujeta a las dos condiciones siguientes:

(1) Este dispositivo no puede causar interferencias dafiinas;

(2) Debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluidas las interferencias que

puedan causar un funcionamiento no deseado.

Esta es la revisidon V1.0 (septiembre de 2023) de la Guia del usuario del receptor GNSS X1. No
se puede copiar ni

Si tiene alguna pregunta y no puede encontrar la respuesta en este manual, comuniquese
consu

distribuidor al que compré el receptor X1. Alternativamente, solicite soporte técnico de
SingularXYZ .

Sitio web: www.singularxyz.com o correo electrénico de soporte técnico:

Antes de usar el receptor, asegurese de haber leido y entendido esta Guia del usuario,
asi como los requisitos de seguridad.

= Conecte sus dispositivos estrictamente segln esta Guia del usuario
< Instale el receptor GNSS en un lugar que minimice la vibraciény la
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= Evite caer al suelo o chocar con otros elementos

< No gire el puerto Lemo de 7 pines

< No cubra la radio, mantenga un ambiente de ventilacidn acustico

= Parareducir la radiaciéon, manténgase a mas de 2 metros de distancia de la
= estacion de radio Tome medidas de proteccidn contra la iluminacion al

< instalar antenas

El receptor contiene tecnologia inalambrica Bluetooth integral y UHF. Normativa

con respecto al uso del enlace de datos varia mucho de un pais a otro. En algunos paises, la
unidad se puede utilizar sin obtener una licencia de usuario final. Pero en algunos paises se
requieren permisos administrativos. Para obtener informacidn sobre la licencia, consulte su

Comerciante.

El receptor puede soportar el trato rudo que normalmente ocurre en el campo. Sin
embargo

El receptor es un equipo electrdénico de alta precision y debe tratarse con un cuidado

La ausencia de alertas especificas no significa que no haya riesgos de seguridad
involucrados. Un

La informacién de advertencia o precaucion esta destinada a minimizar el riesgo de

ADVERTENCIA: una advertencia le alerta sobre un riesgo potencial de lesiones graves a su
personay/o

dafios en el equipo, debido a operaciones incorrectas o configuraciones incorrectas del equipo.

SingularXYZ no garantiza dafios en los dispositivos por causas de fuerza mayor
(iluminacién, alta

voltaje o colision).
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La Guia del usuario del receptor GNSS de la serie X1 de SingularXYZ (en adelante, X1)
tiene como objetivo ayudar

te familiarizas con el receptor X1 y comienzas tu proyecto de manera efectiva. Le
recomendamos encarecidamente que lea este manual antes de realizar una encuesta,

Con un modulo GNSS de alta precision en el interior, el receptor GNSS X1 se puede
aplicar en RTK
con todas las constelaciones GNSS. El receptor X1 tiene un tamafio ultrapequefio y una

fuerte capacidad antiinterferente para que sea posible trabajar incluso en entornos

Caracteristicas principales del receptor GNSS

®  Ultra pequefio y super ligero

e Tamafio: ®133,5 mm x 67 mm

® Peso:870g

® 1408 canales de sefiales de satélite rastreadas

e  simultdneamente Carga rapida a través de la interfaz
e Tipo-C

e Tecnologia inaldambrica Bluetooth sin

e  cables Pantalla LCD con funciones de facil

e  configuracién IP68 a prueba de agua

e Interoperabilidad completa de la base / rover

e  Radio Rx&Tx integrada con intervalo de frecuencia de
e 12,5KHz Sensor IMU integrado

®  Moddulo de radio de largo alcance

Esta seccién proporciona la lista general de empaque del receptor X1, incluidos los
suministros basicos y
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1.3.1 Kitde

Standard

P

X1-Series GNSS Receiver x1 Type-C to Type-C USB Cable x1 Transport Case x1

= it

Battery Charger x1 Whip Antenna x1

LF —

Options For Rover

i

Data Collector x1 Collector Bracket x1 Centering Pole & Bag x1
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Capitulo 2 Configurar el receptor X1

Este capitulo proporciona informacidn general sobre los requisitos ambientales, la
configuracion,

21 Requisitos

Para mantener el receptor con un rendimiento confiable, es mejor usar el receptor
en

® Temperatura de funcionamiento: -40
°Ca+65 °C

® Temperatura de almacenamiento: -55
°Ca+85 °C

2.2 Frontal de

El panel frontal del receptor contiene 4 LED indicadores, botén de funcién y botdn

Correction Data Indicator:
Flash when TX/RX
correction data

o
v

Satellite Tracking
Indicator: Flash N times
every 5s, N- Num of
tracking satellites

Power Indicator: Red light is
on when the receiver is turned
on, and red light flashes when
the battery is lower than 10%.
Green light flashes when charging
and stays on when fully charged.

Static & Network Indicator:
Lights up when recording
static data or the internal
GSM is activated.

Power Button: Long press to
turn on/off the receiver

Function Button: Press twice in
succession to start/stop static data
recording (For X1 & X1 Lite). Short press to
switch and press twice in succession to turn OLED Display: Display receiver status and
on/off function (For X1 Pro). for easy configuration (only for X1 Pro)

2.3 Carcasa

La carcasa inferior del receptor contiene un puerto serie, un puerto USB, una antena
de radio UHF
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B NFC Connection '7 TNC Connector: For
- o

SIM Card Slot

7-pin Lemo RS232
Serial Port

Type-C Interface for charging
and data download

El receptor esta equipado con baterias internas.
- 6700 mAh, mas de 20 horas de trabajo
- Carga rapida de 2,5 horas de tiempo de

El receptor estd conectado a una fuente de alimentacién externa a través de un lemo
a RS232

y asegurese de que la pinza de cocodrilo roja esté conectada al positivo de la fuente
de alimentacion externa, negra al negativo. La funcién de sobretensidon no puede

_|_

Consejo: El consumo de energia aumentard si la estacion base transmite datos de correccion a
través de UHF interno en el modo RTK; por lo tanto, recomendamos encarecidamente utilizar
alimentacion externa (7-28 voltios CC) para la estacion base.
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Este capitulo describe el levantamiento estatico a través del receptor X1 vy el
convertidor SingularXYZ

software. Para el levantamiento estatico, X1 admite 3 formatos de datos: XYZ,
Rinex3.02 y Rinex3.04. El formato XYZ son datos de observacién sin procesar y puede
convertir los datos del formato binario SingularXYZ (*. XYZ) a formato RINEX a través

El levantamiento estatico se utiliza principalmente para el levantamiento de control.
Para alcanzar una precisién milimétrica,

Siga como se muestra a continuacion:
- Se necesitan al menos 3 receptores GNSS para formar una red de
triangulacion estable.

- Es mejor configurar la sesidn de registro de datos como manual en el punto
conocido.

- Apague el receptor antes de trasladarse a otro sitio de observacion.
- Para posprocesar rapidamente los datos sin procesar de observacion

’

—_——afar_ | [ R A S P I o f ) R R [ N [ I

_———a Lo o JRURSEN R D

Los siguientes pasos proporcionan un ejemplo de

1. Ve a Dispositivo >> Estdtico y acumula puntos. Elija el modo de grabacidn,
hay

H:5783 &
SINGLE o ®

Age0 V:6.917 20/26 ggs

Communica- Rover Base
tion
Device Static and Com Settings
Information collect points

Device Inspection  Device Settings
Activation accuracy
Project Survey Tools
5
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2. Configuracion de opciones. Nombre del registro de entrada y Nombre
del punto. Establecer la coleccién

e SINGLE Hs5411 S

Age0 Vi6.753  22/27  goy
Record mode Record1 >
Record name REC1
Point name X1 X
Collection Interval 18 >
Observation Time 1hour >
Data Format XYz >
Loop Record O
Auto Record Static Data O
Record Space 3000

3. Abra el registro de bucle segun sus necesidades. Si se abre esta opcidn,
El receptor eliminara los primeros datos registrados para seguir grabando
cuando el espacio de grabacion esté lleno.

e SINGLE Hs5411 S

Age0 Vi6.753  22/27  goy
Record mode Record1 >
Record name REC1
Point name X1 X
Collection Interval 18 >
Observation Time 1hour >
Data Format XYz >
Loop Record O
Auto Record Static Data O
Record Space 3000

6
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4. Abra la grabacion estdtica automadtica segun sus necesidades. Si se abre esta
opcioén,

é SINGLE Hs5411 S

Age0 V:6.753 22/27 ggy,
Record mode Record1 >
Record name REC1
Point name X1 X
Collection Interval 18 >
Observation Time 1hour >
Data Format XYz >
Loop Record O
Auto Record Static Data O
Record Space 3000

5. Establezca el espacio de registro al final. Limitara la cantidad de datos que el
receptor

é SINGLE Hs5411 S

Age0 V:6.753 22/27 ggy,
Record mode Record1 >
Record name REC1
Point name X1 X
Collection Interval 18 >
Observation Time 1hour >
Data Format XYz >
Loop Record O
Auto Record Static Data O
Record Space 3000

7

Manual del usuario de X1 GNSS



6. Haga clic en iniciar

é SINGLE H:5411 S

Age0 Vi6.753 22/27 goy
Record mode Record1 >
Record name REC1
Point name x1| X
Collection Interval 18 >
Observation Time 1hour >
Data Format XYz >
Loop Record O
Auto Record Static Data O
Record Space 3000

Los datos de observacién sin procesar se guardan en la memoria interna del receptor
X1, cuando

conectado con la PC a través de un cable TIPO-C, el receptor X1 puede funcionar

» US(E) » 1-RECT1 > 2023293

-

BIR i L et F
1823E00052930339.XYZ 10/20/2023 3:43 AM XYZ 34 690 KB
1823E00052930344.XYZ 10/20/2023 3:45 AM XYZ 3745 166 KB
1823E00052930345.XYZ 10/20/2022 3:45 AM XYZ 3745 147 KB
1823E00052930547.XYZ 10/20/2023 5:59 AM XYZ 345 2,460 KB
1823E00052930600.XYZ 10/20/2023 6:28 AM XYZ 3T 5,183 KB

Ademas, puede descargar los datos estaticos a través de WebUI, conectar el WiFi del
X1

receptor e inicie sesion 192.168.10.12 (Nombre de usuario: admin, Contrasefias:
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Después de copiar los datos de observacién sin procesar a la PC, puede convertir los
datos de SingularXYzZ

formato binario (*. XYZ) a Rinex en el software SingularXYZ
Converter. Los siguientes pasos dan un ejemplo de conversion de

Rinex.

A e e 1 . ~ 1 A=~

X1 |S|Tx1 ‘
Vertical Height ~

| C:\Users\suppo\Desktop\1823E00052930600.XYZ ‘

|D:\Singular)(‘r’ZConverterOutput ‘

MessagelD MNumber File Name Type

3. Ingrese el nombre del marcador y elija el tipo de compasy el  El tipo de
identificado automaticamente como SITX 1 para el receptor

4. Haga clic en convertir para comenzar a convertir XYZ a Rinex, y los
archivos Rinex seran

Manual del usuario de X1 GNSS



SingularXYZ Converter

X1
Vertical Height ~

| Ci\Users\suppo\Desktop\1823E00052930600.XYZ

Manual del usuario de X1 GNSS

| SITX1

| D:\SingularXYZConverterOutput

OPEN SAVE CONVERT

MessagelD MNumber File Name Type

12 1691 1823E00052930... C

106 364 1823E00052930.. G

107 224 1823E00052930... L

108 499 1823E00052930.. N

109 168 1823E00052930... O

£ > £

10



Este capitulo presenta cémo realizar una encuesta RTK con el software SingularPad.

SingularPad es una topografia profesional basada en Software desarrollado
Android por
SingularXYZ. SingularPad es completamente funcional Software de topografia de
Proyeccidn/datum Configuracién GSM/radio/PDA CORS trabajoModos

punto

topografia / replanteo / boceto CAD / célculo COGO, etc. se pueden encontrar en

SingularPad se ha preinstalado en el recopilador de datos SingularXYZ antes del
envio, y
Puede usar un mes gratis, si desea descargar en su dispositivo, conéctenos.

Haga clic en Administrador de proyectos, haga clic en el botdon Nuevo en la esquina
inferior si la pantalla y

introduzca el nombre del proyecto, establezca los pardmetros de los sistemas de

)Disconne... (’i‘; é Project Manager

Input query keyword 1'

Project Localization  Calibrate Point
Manager
Coordinate Points Code Library
System Database Manager
Export data Software About Software
Settings
Device Survey Tools
11
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e Project Details 6 Create Project

CocidiatesyStepss Basic Information

parameters
. . T P S e Coordinate systems parameters Local

Project Path 'gram Storage/SingularPad/Project > iype T
Project Name X1 MRS :E
Operator SingularXYzZ
Distance Unit Meter > | WGS84

Semimajor axis:637... 1/f:298.257223563
Angle format dd°mm'ss.ssss” >
Lat/Lon format dd°mm'ss.ssss” > | Not Set >
Default 1st Point Name Pt1 >

UTM y
e Central Meridian E123°00'00"
Date Created 2023-10-20 03:26:22

En la interfaz del Administrador de proyectos, puede hacer clic en proyectos
anteriores en la Lista de proyectos para

la interfaz principal para verificar los detalles actuales del proyecto, Proyec Nomb
gue incluyen

é Project Manager

X1

Program Storage/SingularPa..2023-10-23 06:46:33

>

ct List Input query keyword 1‘

Si no puede encontrar el dato que desea en la lista, siga las instrucciones a
continuacion para agregar

12
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ajuste vertical y desplazamientos locales segun su solicitud. Gudrdalo y aplicalo.
Mientras tanto, puede compartir el sistema de coordenadas con sus compaferos de

Equipado con un chip NFC, los usuarios pueden conectar facilmente el receptor X1y
los datos

NFC Connection

Después de crear un nuevo proyecto, cambie a Interfaz del dispositivo , haga clic
en Comunicacion. Puede conectar SingularPad con receptores GNSS SingularXYZ
X1. Asegurese de que el Bluetooth del dispositivo esté activado, haga clic en Buscar
dispositivo y seleccione el nimero SN de su receptor X1. Luego permita que el par
finalice la conexidn. Después de conectar el receptor X1, puede verificar la
informacién del receptor (como la versién del firmware) en Informacién del

Consejo: Si no puede conectarse con el receptor a través de SingularPad, puede seguir las
indicaciones

informacion para ir a la interfaz de configuracion de Bluetooth del dispositivo para asegurarse
de que Bluetooth se emparejo correctamente. A veces necesita olvidar el Bluetooth del

Cuando se trabaja como estacidn base, SingularPad admite la transmision de los
datos de correccion en

Modo de radio interna y modo de Internet del dispositivo.

: Este modo utiliza la radio interna para transmitir los datos de
correccion de la base al movil. Debe configurar Base y Rover con el mismo
protocolo y frecuencia.

- Protocolo: Admite TRIMTALK, TRIMMK3, TT450S, TRANSEOT y SATEL para
transmision base

- Frecuencia: seleccione un canal o personalidad una frecuencia, el rango de

13
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Puerto
- Potencia: alta y baja (baja potencia reducird el rango RTK)
Los siguientes pasos dan un ejemplo de transmision de radio
1. Vaya a Dispositivo >> Base. Establezca el ID base y elija el modo

SINGLE H2191
Agel V:i4729  26/47 0%

) € Base Setup Para

X1 Base ID 123 X
Diff Mode RTCM3.2 >
Communica- Rover Base
tion

Inspection Device Static and

accuracy Information collect points
Com Settings Device More

Activation
Project vice Survey Tools

2. Configurar el modo de inicio, SingularPad admite un solo punto, coordenadas
base de entrada

y Usar coordenadas actuales. Punto unico significa estacion base de inicio
en coordenadas desconocidas. Coordenadas base de entrada significa

altura. Usar coordenadas actuales significa estacién base de  Actual
inicio en

14
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& Base mode settings

Base Setup Para =
- —
Base ID:123 Diff Mode:RTCM3.2 >
Start Up Mode Single Point >
Datal
Start Up Mode
Data dio >
Single Point i
Char

Proti Input Base Coordinates

Use Current Coordinates

. Set Base

3. Establezca el enlace de datos como radio interna. Establecer la
configuracion de parametros, Canal, Frecuencia,

e Parameter Settings

Channel 6 »
Frequency 460.05
Pratocol TRIMTALK
Baud Rate 9600 >
Power High >

Mote: When Base station radio power is set to Low or
500mW & below, RTK range will be reduced!

4. Cuando el inicio de la base tenga éxito, se mostrard como se

: Este modo utiliza GPRS (datos de Internet) para transmitir
la correccion

15
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en el servidor (con direccién IP estatica), y el Rover recibe los datos de correccién
por
Protocolo Ntrip.

1. Inserta una tarjeta SIM en el receptor X1 y luego enciende el
2. receptor.

; .
SINGLE H2191 &y H & Base Setup Para
Agel V:i4.729 26/47 go%

X1 Base ID 123 X
Diff Mode RTCM3.2 >
Communica- Rover Base
tion

Inspection Device Static and

accuracy Information  collect points
Com Settings Device More

Activation
Project Survey Tools

3. Configure el modo de inicio. Y elige Internet del dispositivo

é Base mode settings é Base mode settings
- — - —
Base Setup Para ;== Base Setup Para f—
Base ID:123 Diff Mode:RTCM3.2 >  BaseID:123 Diff Mode:RTCM3.2
Start Up Mode Single Point >  Start Up Mode Single Point >
atal Datal .
Start Up Mode Data Link
Data net > Data net >
Single Point i . Internal Radio I
Coni Cont
IP:47 Input Base Coordinates > IP4i Device Internet ?
< Pass i .
Pesy ; Internal Radio+Device
Use Current Coordinates e ——
Base 0005 Base 0005

; Set Base . Set Base

16
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4. Configuracion de parametros. Elija NTRIP en modo de conexion. Ingrese la IP
del servidor, el puerto,

Contraseiia en la configuracidon de CORS. Configuracion de APN (Nimero

e Parameter Settings

Connect Mode NTRIP >
=
P 47.103.96.216 X
Port 8080
Password e Y
=
Name 3gnet
User
Password &2

5. Establezca el punto de acceso Base

6 Base mode settings

Base ID:123 Diff Mode:RTCM3.2
Start Up Mode Single Point >
Data Link Device Internet >

Connect Mode:NTRIP
1P:47.103.96.216 Server Port:8080 >
Password:*#*#**

Base access point 1823E0005

6. Cuando el inicio de la base tenga éxito, se mostrard como se

17
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Consejo: El receptor X1 no es compatible con el intercambio en caliente, apague el receptor X1y
luego inserte la SIM

Cuando se trabaja como una estacion Rover, SingularPad admite recibir los datos
de correccion en

Modo de radio interna, modo de Internet del dispositivo y modo de Internet del
teléfono.

: seleccione el mismo protocolo y frecuencia con el receptor base, y
luego el estado del receptor se volvera Unico para ser fijo. Los siguientes pasos

1. Un dispositivo >> Rover. Establezca el enlace de datos

7 S,
H:2191 = e :
S e () € Rover mode settings
Age0 V4729 26/47 goy -
Data Link Internal Radio >
Channel:6 Frequency:460.05
Communica- Rover Base Protocol: TRIMTALK Baud Rate:9600
tion
Base Coordinates Change Alert O
Inspection Device Static and
accuracy Information  collect points
Com Settings Device More
Activation
Project Device Survey Tools

2. Configuracion de parametros. Establezca el canal, |a frecuencia y el protocolo

18
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G Parameter Settings

Channel 6 >
Frequency 460.05
Protocol TRIMTALK >
Baud Rate 9600 >

3. Alerta de cambio de coordenadas base: SingularPad te avisara cuando te

con diferentes estaciones Cuando la estacidén base sea VRS, no abra
base.

6 Rover mode settings

Data Link Internal Radio >

Channel:6 Frequency:460.05
Protocol:TRIMTALK Baud Rate:9600

Base Coordinates Change Alert O

4. Haga clic en Aplicar para iniciar el modo mdvil. Cuando el Rover de
arrangue tenga éxito, se mostrara

: Lo mismo con la estacion base de inicio, debe insertar una

19
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establece la IP y el puerto del servidor, y recibe los datos de correccién
mediante el protocolo Ntrip.

1. Un dispositivo >> Rover. Configura Data Link como

. S,
SINGLE #2191  &o 6 Rover mode settings

Agel V:i4729 26/47 go%

Data Link Device Internet >

Connect Mode:NTRIP
Communica- Rover Base IP:47.103.96.216 Server Port:8080 >

i User:SingularXYZ ~ Password;******
Get
. . ) MountPoint Office >
Inspection Device Static and
accuracy Information  collect points
Phone internet access O
mmm' Base Coordinates Change Alert(VRS O
. please close)
Com Settings Device More
Activation Radio relay O
Project Survey Tools

2. Configuracion de parametros. Elija NTRIP en modo de conexidn. Ingrese la IP
del servidor, el puerto,

Usuario y contrasefia en la configuracién de CORS. Configuracion de

e Parameter Settings

Connect Mode NTRIP >
P 47.103.96.216 X
Port 8080
Password LG <-»
Name 3gnet
User
Password L)
20
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3. Haga clic en el botdon Obtener a la derecha y "Obtener MountPoint

exitoso" sera
& Rover mode settings

Data Link Device Internet >

Connect Mode:NTRIP
IP:47.103.96.216 Server Port:8080 >
User:SingularXYZ Password:#*x***

Get
MountPoint >
Phone internet access O
Base Coordinates Change Alert(VRS O
please close)
Radio relay O

Get MountPoint succeeded!

4. Acceso a Internet por teléfono: la estacion Rover accedera al punto de
montaje por teléfono

Internet, debe asegurarse de que el controlador tenga acceso a Internet. Si

e Rover mode settings

Data Link Device Internet >

Connect Mode:NTRIP
IP:47.103.96.216 Server Port:8080 >
User:SingularXYZ Password:*kxx

Get
MountPoint Office >
Phone internet access O
Base Coordinates Change Alert(VRS O
please close)
Radio relay O
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5. Alerta de cambio de coordenadas base: SingularPad alertara cuando se
Estacion base Cuando la estacién base sea VRS, no la abra.

e Rover mode settings

Data Link Device Internet >

Connect Mode:NTRIP
IP:47.103.96.216 Server Port:8080
User:SingularXYZ Password: s

Get
MountPoint Office >
Phone internet access O
Base Coordinates Change Alert(VRS O
please close)
Radio relay O

6. Haga clic en Aplicar para iniciar el modo maévil. Cuando el Rover de
arrangque tenga éxito, se mostrara

: este modo utiliza Internet telefénico para transmitir los datos
de correccion

desde la base hasta el rover. Asegurese de que el dispositivo PDA esté en buenas
condiciones de red, como 4G, WiFi o punto de acceso.
Los siguientes pasos dan un ejemplo de transmision por Internet del dispositivo.
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6 Rover mode settings

Data Link Phone Internet >

Connect Mode:NTRIP
IP:47.103.96.216 Server Port:8080 >
User:SingularXYZ Password: ¥k

Get
MountPaint >
L [\ /] } ’ Start
\\ /
N
Auto connect to network O

2. Establezca el modo de conexion, para que el receptor X1 admita NTRIP y

TCP Client. CORS

Connect Mode NTRIP >
IP 47.103.96.216 X

Port 8080
User SingularXYZ
Password RN <>

3. Haga clic en el botdon Obtener a la derecha para obtener la lista de
puntos de montaje y elija el botén
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e Rover mode settings

Data Link Phone Internet >

Connect Mode:NTRIP

IP:47.103.96.216 Server Port:8080 >
User:SingularXYZ Password:**##x*

Get
MountPoint Office >
(| ) ] Start
=/
S
Auto connect to network O

4. Haga clic en el botdn Inicio a la derecha para recibir datos de la estacion
base. Entonces tu

6 Rover mode settings 6 Rover mode settings

Data Link Phone Internet >  Data Link Phone Internet >
Connect Mode:NTRIP Connect Mode:NTRIP

IP:47.103.96.216 Server Port:8080

IP:47.103.96.216 Server Port:8080

User:SingularXYZ ~ Password:**+s+x User:SingularXYZ  Password;******

Get

MountPoint Office >  MountPoint Office >
e Ty

{f ;/ \‘. \.] {; / \\‘ \,

L [P st | (122a8) | ]  stop
\\.,_,/ / >

rd 4
Auto connect to network () Auto connect to network @)

5. Conexion automadtica a la red: Cuando se abre esta opcidn, SingularPad

Conéctese a la red automaticamente para que el usuario no tenga que
hacer clic en Iniciar para conectar la red.
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6 Rover mode settings

Connect Mode:NTRIP
1P:47.103.96.216 Server Port:8080
User:SingularXYZ Password:#xkix

MountPoint Office >

B .

// . b
& W

{

W 12278 ) Il s

\ ¥ 4

Auto connect to network O

Base Coordinates Change Alert(VRS O
please close)

6. Alerta de cambio de coordenadas base: SingularPad alertara cuando se
Estacion base Cuando la estacion base sea VRS, no la abra.

6 Rover mode settings

Connect Mode:NTRIP
1P:47.103.96.216 Server Port:8080
User:SingularXYZ  Password:¥**xx

MountPaoint Office >

// /" "'*\\

\
3z b

Cl12278) 0 ) stop
A 4

Auto connect to network O

y

Base Coordinates Change Alert(VRS O
please close)

7. Haga clic en Aplicar para iniciar el modo movil. Cuando el Rover de arranque
tenga éxito, se mostrard como
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FIXED H:0.011

Age1 V:0.021 38/47 g

Communica- Rover Base
tion
Inspection Device Static and
accuracy Information  collect points
Com Settings Device Device Settings
Activation

Project Survey Tools
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En esta seccidn se describen las funciones basicas de levantamiento de
SingularPad, incluido Point

Levantamiento, levantamiento detallado, levantamiento de puntos de control,

Antes de la encuesta RTK, asegurese de que el receptor esté recibiendo los datos
de correccién
y obtiene una solucidn fija, la edad significa el tiempo transcurrido desde que se

FIXED = H0011 &

Agel V:0.021 38/47

Communica- Rover Base
tion
Inspection Device Static and
accuracy Information collect points
Com Settings Device Device Settings
Activation
Project ev Survey Tools

Hay HRMS y VRMS en la parte superior de la interfaz, haga clic en él para ver mas
Detalles.
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H0.011 | o

6 Position Information

V:0.021 | 38/47 g%
X1 Base SATInfo  SAT Map

Solution Status FIXED (G8+R7+C22+E4/46)

B 31°09'58.5541"N N 14230337.791

Communica- Rover Base

tion L 121°17'229152'E E 6759006.535
H 17.597  Elev 17.597
Speed 0.000 Heading 0.00

Inspection Device Static and
accuracy Information  collect points FEAl E o]
HDOP 0.700 VRMS 0.021
VDOP 0.700 AGE 1
Com Settings Device Device Settings  UTC time 2023-10-24 07:18:18.000

Activation

Local time 2023-10-24 07:18:18.000
Distance to Ref 39.091m

Project Survey Tools

El niumero de satélites esta en la parte superior de la interfaz, haga clic en él
para verificar el

H0.011 | S

é Position Information

V:0.021 | 38/47 | s1%
X1 Detail Base SAT Info

Communica- Rover Base
tion
Inspection Device Static and
accuracy Information  collect points
50
40
30
Com Settings Device Device Settings »
Activation

0
G10 G28 RO1 RI0D E20 CO1 CO6 C10 C20 C38 C46 Q04
W L/ L2/82 L5/B3

s s Do (Ao (P Por Dover

Project

En la interfaz de Topografia, haga clic en Levantamiento de puntos e introduzca el

alturay, a para iniciar o detener la
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FIXED H0011 &»

AgeT Vi0.021 42/46 g5
N:14230338.178 H:17.637

E:6759006.273 Base distance:38f985

HTIE
‘am“ 909
180"/

2m

Name Pt1 X Code

Antenna Height 1.8+0.068m >

En la ventana flotante de la interfaz de la encuesta, puede ver la informacion de
visualizacion.

La informacidén de visualizacidon predeterminada es NEH y Distancia base, y
haga clic en la ventana flotante para configurarlos segln lo necesite. Excepto

FIXED H0O11 &
= Agel V:0.021  42/46 419
N:14230338.178 H:17.637

6 Settings

Settings Tool Bar
E:6759006.273 Base distance:38.985
g
5270" gu.i
0/ Long Lat
Altitude Ant. H
Forward azimuth Speed
Time Point dist.
/’\% ®
Pt. H dist. Pt. Elevation diff.
oN oE
PDOP HDOP
vDOP Inclination Angle
2m
Projection Angle
Name Pt1 X Code
Antenna Height 1.8+0.068m >
- Clic para seleccionar el mapa o la calibracién: Google Map

Mapa satelital), OpenStreetMap, configuracion de mapas WMS'y
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FIXED H:0.011
é 11678

Agel V:0.021 42/47
N:14230346.872 H:17.672

E:6759010.596 Base distance:43.219

Display Map

none

Google Map(Standard Map)
| Google Map(Satellite Map)
| OpenStreetMap

WMS Map Config

Map calibration

LRTHNE - 358
2m )

Name Pt1 X Code Sy

Antenna Height 1.8+0.068m >

- Clic Para ir al centro del

FIXED H0011 S Q

Agel V:0.021  42/46 0%
N:14230347.369 H:17.677
E:6759010.444 Base distance:43.439
% RN
H‘GJ" ‘éov‘
; 160" A
@
Ready
2m
Name Pt1 X Code
Antenna Height 1.8+0.068m >
- Clic para mostrar todos los puntos en la
- Clic Para comprobar las coordenadas de punto, puede agregar,
Exporte los datos. Después de elegir un punto, puede verificar los
detalles y
30
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G Points Database

Name > Input query keyword 7

7/ Pt3 Smooth Point T:2023-10-24 07:37:55.799

N:3449208.860 Elev:18.004
E:336804.094 Code:building
T/ Pt2 Smooth Point T:2023-10-24 07:37:09.000
N:3449198.041 Elev:17.782
E:336800.901 Code:car
7/ Pt1 Smooth Point T:2023-10-24 07:36:33.399
N:3449186.748 Elev:17.892
E:336814.987 Code:tree
- Clic Para establecer la configuracion, en la interfaz de

pardmetro, para el ajuste de tolerancias como limite de solucién, limite
HRMS, VRMS

limit, etc., para una mayor fluidez puede establecer el retraso de la

6 Settings

Display Info Tool Bar Ij Display Info Tool Bar

AGE Limit 5 >
Solution Limit FIXED >
HRMS Limit LT Survey delay 0 >
VRMS Limit Lo Average GPS Count 5 >
PDOP Limit 3 >
AGE Limit 5 >  The survey confirmation page pops up O

Remind when there is same point name O
Survey delay ® ' Ppoint Name Increment 1>
Average GPS Count 5 > Default Code Same as last point >

- Clic Para configurar la informacidn de visualizacién, en la interfaz de

informacién a la ventana flotante, como longitud, latitud, altitud y
etcétera.
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Settings Tool Bar

Long Lat
Altitude Ant. H
Forward azimuth Speed
Time Point dist.
Pt. H dist. Pt. Elevation diff.
oN oE
PDOP HDOP
VDOP Inclination Angle

Projection Angle

- Clic Para establecer la barra de herramientas, en la interfaz de la

a lainterfaz de topografia de punto. Puede personalizar la interfaz para
cumplir con lo que sea

Settings Display Info

Tilt Survey Zoom in

Display Map Zoom out

Auto jump map

e Take screen point

Full Map Pointer Catch
CAD Text

Map Navigation

Length&Area
Measure

Distance&Height
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La opcidn de levantamiento de inclinacién aparecera cuando el receptor admita el
levantamiento de inclinacion, esta disponible

para el receptor GNSS SingularXYZ X1. Cuando el poste se inclina dentro de los 60°,

el sistema de medicion de inclinacion basado en sensores incorporado calcula con
precision el desplazamiento real de acuerdo con el angulo, lo que no solo puede
cumplir con el requisito de medicion de alta precision, sino que también libera a los
usuarios de verificar continuamente si el poste esta aplomado.

Cuando lo use por primera vez o la calibracién expire, debe confirmar que los
parametros de la antena y la altura del poste sean correctos y luego seguir las
instrucciones de la interfaz para inicializar el médulo IMU; te llevara unos segundos.
Durante la operacién, asegurese de que el receptor pueda buscar en los satélites y
obtener una solucidn RTK fija.

S

1. Abra IMU: Vaya a topografia >> Encuesta de puntos >>)" para abrir.

haga clic en el botdn
P comp el antena

Después de hacer clic en el botdn IMU, le dard una

FIXED H0011 &

Agel V:0.021  42/46 g9
N:14230338.178 H:17.637
E:6759006.273 Base distance:38.985

1)

270“’ 909
180° 7

®
/® o
2m
Name Pt1 X Code
Antenna Height 1.8+0.068m >

2.
Si apaga el receptor o lo reinicia, debe inicializarlo nuevamente. Después de

abrir IMU
, puede seguir las instrucciones en la interfaz para completarlo. Durante la
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Shake the receiver back and r/
forth to complete initialization

£

¢ g
Name Pt1 X Code o
Antenna Height 1.8+0.068m >

En la interfaz de topografia, puede encontrar el valor de burbuja y dngulo que

muestra el poste que inclina.
Para garantizar la precision, mantenga el angulo de inclinacién inferior a 60 °.
Cuando el poste se inclina dentro de los 60°, la IMU basada en el sensor incorporado

ralriila rAan nrarciciAn ol dacnlazamiantn real riiva nrociciAn niieds cor de 42 B rm

FIXED H0011

Agel V:0.021 42/46  agq
N:14230347.369 H:17.677
E:6759010.444 Base distance:43.439

,m‘(l
g
155"'.
®
Ready
2m
Name Pt1 X Code
Antenna Height 1.8+0.068m >

Consejo: No agite ni gire el receptor violentamente, de lo contrario deberd volver a
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Muestra las coordenadas locales y la latitud/longitud al medir.

Clic

Clic

Clic
Y foto.
Y

Clic

Manual del usuario de X1 GNSS

Para iniciar o detener la

para establecer la configuracion,

para verificar las coordenadas de los puntos; Puede agregar

para abrir IMU para hacer un

FIXED H0011 o
Agel V:0.024 38/44 399
Name Pt4 Code
Antenna Height 1.6+0.068m >
B  31°09'55.1805'N N 3449186.739
L 121°17'16.0407'E E 336813.29
H 17.907 Elev 17.907
Inclination Angle 3°49'57.5535"
Projection Angle 130°05'22.3666"
Distance to Ref none
Ready
40



Al medir las coordenadas del mismo punto varias veces, se obtiene una coordenada
precisa

FIXED  H:0.011 Control Point Measurement

Agel  V:0.022 39/44 3gy Result-Pt5
Result: The collected point is
available!

Name Ptﬁ . Code

Antenna Height1.6+0.068m

Qualification rate(%) 100
Mean square error(mm) 1.8
Aplane max(mm) 3.2
N:3449188.842 H:16.397
E:336814.519 Base distance:none
- Clic Para iniciar o detener la
- Clic para establecer la configuracion,
- Clic para verificar las coordenadas de los puntos; Puede agregar notas,
foto.

Vaya a la interfaz de puntos de estaca , agregue o importe las coordenadas de punto
que necesita replantear

Por supuesto, puede elegir entre la biblioteca de botones.
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6 Stake Point é New point

Point

Coordinates Preview Map Name

Name > Input query keyword Code

Coordinates Type

Northing

Easting

Elevation

Property type

Add time

- Hagaclic en la biblioteca de

Pt1 X

Local Coordinate >

Input Point >

2023-10-26 05:40:33

6 Stake Point 6 Coordinate list selection

Point
Coordinates

Name > |nput query keyword D Select All(1)
7/ Pt1 Smooth Paint
(] N:34a9186.748
E:336814.987

7/ Pt2 Smooth Point
D N:3449198.041
E:336800.901

7/ Pt3 Smooth Point
N:3449208.860
E:336804.094

UJ

7/ Pt4 Smooth Point
D N:3449186.734
OJ

E:336813.291

7/ Pt5 Control Point
N:3449188.841

F-22AR14 520

Preview Map Name ?  Input query keyword

T
: Range selection

Code:tree

T:2023-10-24 07:37:09....
Elev:17.782
Code:car

T:2023-10-24 07:37:55...
Elev:18.004
Code:building

T:2023-10-24 07:48:13....
Elev:17.902
Code:

T:2023-10-24 07:52:16....
Elev:16.406

Cnda-

- Haga clic en Importar para obtener coordenadas con diferentes tipos

de archivos, también puede
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é Stake Point 6 Import data

Point .
Coordinates Preview Map

Cass format(dat)

Name 2 Input query keyword
put query ey Point Name,Code,Easting,Northing,Elevation ?

Distance Unit Meter >

Pop up import confirmation O

Elija un punto para apostar, SingularPad proporciona un mapa de navegacién al
apostar
puntos/lineas. Si esta lo suficientemente cerca del punto objetivo, le dara una

alarma en funcién del rango de alarma que establezca. Para el receptor X1, puede
utilizar la funcion de participacion de IMU. En el staking de IMU, puedes abrir la

Lo L2 _IRAVY L. L L % o mam bl

FIXED H0.011 &

- AgeT V:0.025 38/43  3g9,
backwards:6.890 Target azimuth:262°0229.0390"
to Left:25.353 Slope(%):0.575

S Tosouth WY\ To west ? Fill

3.638m 26.020m 0.15Tm
'gﬂ?lding LT

Tl

P2
car

s
ol BN S

e
Name Ptq X Code

Ant. H:1.6+0.068m > Target:Pt1 >
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0 Hay un mensaje de direccion en la ventana

o Clic para iniciar o detener los
S
o Clic para abrir o cerrar
o Clic para escalar
i
o Clic - ° parasaltaral punto

o Clic = * Iparasaltaral

T

o Clic Para saltar al punto

o Clic Para establecer la configuracion de Skate Out, la informacion de

Rango de solicitud y error de
o Clic para abrir

FIXED  H0011 &

FIXED  H0011 & 6 7=

- AgeT V:0.024 39/45 ggq Agel Vi0.022  40/46  3gy,
forwards:7.555 Target azimuth:262°05'12.8786" backwards:0.009 Target azimuth:205°47'26.8697"
to Left:25.387 Slope(%):0.567 to Left:0.005 Slope(%):110.587

S Tosouth Wrowest 4 Fil S Tosouth \\Towest 4 Fil
3.647m 26.235m 0.150m 0.010m 0.005m 0.012m

A »

()\ 26.487m O\ 0.011Tm
ol ORI NS 1o (RO S
Name Pt6 X Code Name Pt6) X Code

Ant. H:1.6+0.068m > Target:Pt1 > Ant. H:1.6+0.068m > Target:Pt1 >

Vaya a la interfaz de la linea de participacidn, agregue o importe las
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é Lines Database

Start Station:4

Elevation diff.:1.409m Ratio of slope:7.456%

- Haga clic en Agregar a los pardmetros de linea de entrada, hay dos tipos que
puede elegir

- Haga clic en Importar para obtener coordenadas con diferentes tipos de

FIXED  H0007 &

Agel V:0.014  39/39 ggy, aox
Target Peg:11.00 To More:4.950
Station.:6.05 Offset:[Left]1.150

Station Diff to Start:2.05 Station Diff to End:16.845

t forwards #to Right ‘ Cut

5.078m 0.192m 0.571m
14.00 T

.1?
11.00

.10.00

»

\8.00

 ANN Y%

q \“‘?__‘,.".Em
=) Pty
&[T ¥
Name Pt‘lj X Code

Ant. H:1.6+0.072m > Target:AB 2

Elija una linea para apostar, establezca el modo de

_)
- Clic para saltar ala
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.| )
- Clic para saltar a la linea
- Hagaclic para

Cuando se usa por primera vez, la interfaz CAD no tiene capas ni ventana flotante
para mostrar las caracteristicas que necesita apostar.

FIXED H0012 &

- Age V:0.029 38/45 373
N:3449183.650 H:17.847
E:336812.522 Base distance:none
Ant. H:1.6m+0.068m Layer:building

V. \
270" 909
:__1!9' /
L 1
Name Pt7 X Code
Antenna Height 1.6+0.068m >
- Clic para crear o importar un archivo CAD, compatible con el

46
Manual del usuario de X1 GNSS



é CAD layer é New layer

t Layer Name

> Default Work Layer . Color -

Visibility O

Ingrese parametros y

6 CAD layer é Import File Settings

1 File Name

¢ Default Work Layer . File Type AUtoCAD file(*dxfxdwg) > [ )

Program Storage/SingularPad/Map 1‘

|9 Go to internal storage root directory

|9 Go to program storage directory

<b Return

Busque el archivo que desea apostar e importelo. Después de crear o importar
uno, puede

- Clic Para dibujar entidades, hay 12 tipos y métodos que puede elegir,
Sigue las indicaciones y
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FIXED H0022 &%

Agel V:0.051 20/42 379
N:3449185.320 H:16.832
E:336811.825 Base distance:none
Ant. H:1.6m+0.068m Layer:point
line polyline
arc polygon
}S square square center
rect rect center
circle 2p circle 3p
—
Spline Settings

Name Pt6| X Code

Antenna Height 1.6+0.068m >

- Clic encontrar herramientas; Pueden ayudarlo a trabajar sin
Encuentra los puntos de intersecciéon de los

FIXED — H0033 o & @ Fxep woos Qo
I

N Agel V:0.048 16/43 379 Agel V:0.034 39/46 ggu
N:3449183.101 H:16.923 N:3449295.718 H:17.512
E:336812.111 Base distance:none E:337011.026 Base distance:28.500
Ant. H:1.6m+0.068m Layer:point ~ Ant. H:1.6m+0.068m Layer:building

TN o
:270' 90.‘: ,//—-\'\\1.270" 90°
- N\ _1ape / “\ 180/
(2) Int 2 Dist _,"'/’ Int 4 Point S / \
P19 )
» % Int Entity A8 Distoffset AT ,
/n Dist offset " Divide / /
— ’K 7 pig
a
Measure /j Invert /
/d Lengthen KJ .;(r)?:tdivision L/

T

Q)Name Pt10 \/ <}; '

Name Pt6 X Code Name Pt10 X Code

Antenna Height 1.6+0.068m > Antenna Height 1.6+0.068m >

En la interfaz CAD, puede elegir una caracteristica que desee apostar, aparecera en
Azul. Puede conocer los detalles al respecto, incluida la longitud, el punto inicial, el
punto final y el punto central. Y elige la forma de apostar.

En la interfaz CAD, puede elegir una caracteristica que desee apostar, aparecerd en
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Azul. Puede obtener los detalles al respecto, incluida la longitud, el punto inicial y el
punto final

y punto central. Y elige la forma de apostar.

- Configuracién: Establezca el método de replanteo, la distancia de

compensacion, el intervalo, etc.

- Estacion de inicio: Si configura la estacion de inicio en 5 m, el kilometraje
final se incrementara en 5 m.

- Desplazamiento: Si establece el desplazamiento 5 m, replanteara lalineaa 5
m de distancia de la linea que elija. El mds y el menos representan
diferentes lados de la linea.

- Colocacidn por pilote por coordenadas: incluyendo nimero de P.K.,
distancia de P.K. y segmento

Distancia de la estacién: replantea la linea a una distancia especificada, por

ejemplo, si la linea es de 40 m, establece la distancia especificada en 8 m, luego

replanteara la linea a una distancia de 8 m en cada segmento.

Segmento: Por ejemplo, si establece el segmento como 4, entonces apostara la

linea en 4 segmentos, cada longitud de segmento es la misma.

Numero de estacién: Colocarad la linea en la estacion en cada punto de

Haga clic para encontrar herramientas; Pueden ayudarlo a trabajar sin
problemas. Por ejemplo, para encontrar el

Puede replantear la elevacién utilizando la superficie de disefio, si no abre una
superficie
Antes, debe agregar uno agregando, importando coordenadas o eligiendo de la

Puede obtener una vista previa del mapa después de agregar puntos y

En la interfaz de la lista de contenido, puede encontrar las superficies que ha creado
y puede editar,

49
Manual del usuario de X1 GNSS



FIXED  H0009 &

Agel V:0.014 37/39 9oy go%
Target:test H:17.526
N:3449195.844 E:336808.862
Cut:0.408 Ant. H:1.6m+0.072m

¥ curo.408m /.

180°

Pté

Name Pt12 X Code

Ant. H:1.6+0.072m > Target:test

Si la posicién actual no esta dentro del rango de la superficie de disefio, mostrara
n
Out

de superficie!" si la posicién actual estd dentro del rango de la superficie de disefio,

Los puntos, que se levantan, se apuestan, se agregan, se importan y se ingresan
desde la pantalla

mapa, se almacenard en la base de datos de puntos. Los puntos topograficos se
mostraran bajo una base durante la topografia. Ademds, no importa donde necesite
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é Points Database

Name b

Input query keyword

E:336814.520

. Pt4 Smooth Point
N:3449186.734
E:336813.291

Code:

T:2023-10-24 07:48:13.000
Elev:17.902
Code:

6 Points Database

Name >

Input query keyword

e

| D Select All(1) Share

Delete Cancel |

[

7/ Pt4 Smooth Point

| N:3449186.734

E:336813.291

T-annn an A4 T an.an

E[ J Range selection

Code:

7’ Pt4 Smooth Point
N:3449186.742
E:336813.288

T:2023-10-24 07:47:18.800
Elev:17.903
Code:

T:2023-10-24 07:47:18....
Elev:17.903
Code:

7 Pt4 Smooth Paint
|| N:3449186.742
E:336813.288
7/ Pt3 Smooth Point
N:3449208.860
E:336804.094

T:2023-10-24 07:37:55.799
Elev:18.004
Code:building

7/ Pt3 smooth Point
|| N:3449208.860
E:336804.094

T:2023-10-24 07:37:55....
Elev:18.004
Code:building

7/ Pt2 Smooth Point  T:2023-10-24 07:37:09.000

7/ Pt2 Smooth Point  T:2023-10-24 07:37:09...

N:3449198.041 Bl 10 | N:3449198.041 Elev:17.782
E:336800.901 Code:building ~ E:336800.901 Code:building

) Pt1 Smooth Point  T:2023-10-24 07:36:33.399 %) P1 Smooth Point T:2023-10:24 07:36:33...
N:3449186.748 Elev:17.892 (] N3449186.748  Elev17.892
E:336814.987 Code:tree E:336814.987 Code:tree

- Agregar: admite agregar punto de entrada y tipo de visualizacién admite
coordenadas locales

y coordenada geodésica
- Recuperar: Después de eliminar los puntos, puede recuperarlos en la
interfaz de puntos eliminados
- Importar: Importar puntos por diferentes formatos de archivos
- Exportar: Exportar puntos por diferentes formatos de archivos
- Buscar: Ingrese el nombre del punto que desea compartir o eliminar
Toque un punto para comprobar la informacién sobre la coordenada base. La
informacidn incluye la altura de la antena, el estado de la solucién, la coordenada
WGS84, la coordenada de la cuadricula local, la identificacién base y el tiempo de
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6 Point Details

Name Pt1 X Code tree

Antenna Height 1.6+0.068m >
Solution Status FIXED (39/44)
B 31°09'55.1817'N N 3449186.748
L 121°1716.1048°E E 336814.987
H 17.892 Elev 17.892
Scale Factor 0.9999256646
Speed 1 Heading 0.000
PDOP 0.900 HRMS 0.011
HDOP 0.800 VRMS 0.022
VDOP 0.800 AGE 1
Average GPS Count 5 Cut-off Angle 5

SingularPad admite la exportacién / importacion de datos, incluidas las
coordenadas de la cuadricula, Lat / Lon

Coordine con varios formatos de datos, admita la importacidn de archivos

Toque Importar datos en la interfaz del proyecto, hay algunos formatos de datos
predefinidos, haga clic en
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6 Import data

6 Format select

Cass format(dat)
Point Name,Code,Easting,Northing,Elevation

Data Type Points Database

Local coordinates format(csv,dat,t...

Point Name,Northing,Easting,Elevation,Code Local coordinates format(csv,dat,txt)

Point Name,Northing,Easting,Elevation,Code

Geodetic coordinates
format(csv,dat,txt)
Point Name,Latitude,Longitude Altitude,Code

Property type Input Point >

Distance Unit Meter >

- Tipo de datos: base de datos de puntos de soporte, archivo de pardmetros
de transformacion y cadigo

Biblioteca
- Formato de archivo de importacion: admite formato * .csv, * .dat, * .txt,

* kml, etc.
6 Custom format

Format name

Extension name dat >

Field delimiter Comma(,) >

(null) Point Name

Code Northing
Easting Elevation
Latitude Longitude
Altitude

< Nombre del formato: Introduzca el nombre del formato
- Nombre de la extensién: soporte formato *.csv, *.dat, *.txt, *xlsx

- Delimitador: coma de soporte (,), punto y coma (;), espacio ( ), tabulacién
(Tab)
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seleccionado. Los elementos incluyen: cédigo, norte, este, elevacién, latitud,
longitud, altitud.

Elija un formato para importar datos. La ruta de exportacién predeterminada es
almacenamiento interno / SingularPad / importacion. También puede cambiar a
cualquier otra ruta donde se encuentre el archivo. Haga clic en vista previa para

File Name Point Name Northing Easting
i Local coordinates Al 3450216.297 622921.962
File Type format(*.csv,*.dat,*.txt) (;__7
A2 3450216.286 622921.968
Program Storage/SingularPad/Import 1
A3 3450216.283 622921.969
|§ Go to internal storage root directory
A4 3450216.284 622921.970
|9 Go to program storage directory
AS 3450216.288 622921.963
<5 Return
Ab 3450216.286 622921.968
7 X1.txt

Toque Exportar en la interfaz del proyecto para exportar datos simples de puntos de
levantamiento. Ademas, haga clic en

Mas formatos para exportar los puntos topograficos con informacion detallada u
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6 Export data 6 Format select
Export Path rogram Storage/SingularPad/Export > Road section data O

File Name Projectame > |+

Point Name,Northing,Easting,Elevation,Code

Geodetic coordinates format(txt)

Cass format(dat)
> Point Name,Latitude,Longitude,Altitude,Code

Point Name,Code,Easting,Northing,Elevation

Survey point data format[GNSS](csv)
Point Name,Code,Northing,Easting,Elevation,Latitud
e,Longitude,Altitude,Local time,Station Correction
Distance Unit Meter > x,Station Correction y,Station Correction h,Original
Survey point data format[TPS](csv
D Select All yp [ ]( )

Point Name,Code,Northing,Easting,Elevation,Local

. . time,Point Type,SD[TPS],HD[TPS],VD[TPS],HA[TP
D Survey Point D Control Point S],VA[TPS],Reflector,Prism Constant(mm), Target
(/] Ps Point (] setup Point AutoCAD format(dxf)
D Input Point [:] Calculate Point
| Enabled

- Ruta de exportaciodn: la ruta de exportacion predeterminada es
almacenamiento interno / SingularPad / export;

También puede cambiar a cualquier otra ruta donde se encuentre el
archivo

- Nombre del archivo: nombre del proyecto de soporte, operador, datos,
tiempo de datos

Fmvciaacadta A cmcaabkhtiia A aiiaa TIPS I QU [V A S I T TR T PRSTEE S RF R 3

Ademas, puede hacer clic en Nuevo para crear un tipo definido por el usuario. Los
elementos incluyen: id,

nombre, cédigo, latitud, longitud, altitud, norte, abstinencia, elevacién, N, E, Z, tipo,
hora local, hora UTC, estado de la solucién, AGE, retraso maximo, retardo minimo,
uso de satélites, satélites rastreados, dngulo de corte, punto de montaje, método de
medicidn, repeticion, datos de inicio, hora de finalizacién, RMS, HRMS, VRMS,
PDOP, VDOP, velocidad, rumbo, tipo de antena, tipo de medicién, altura de
medicion, altura de la antena, identificacion de la base, latitud de la base, longitud
base, altitud base, distancia a la referencia, latitud original, longitud original, altitud
original, altura de ondulacion, correccién de estacidn h, correccidon de inclinacién,

Para los puntos, lineas y poligonos que ha levantado en la topografia de puntos,
puede exportar dxf

, luego puede editarlos en software CAD de terceros, o importarlos al mapa base
para verificar, o importarlos a CAD para estacar. Elija los datos que desea exportar,
incluidos el punto de reconocimiento, el punto de entrada, el punto de control, el
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6 Custom format

Format name

Extension name dat >
Field delimiter Comma(,) ~
File header O
Point Id Point Name
Code Code Remark
Northing Easting
Elevation Local time
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