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La Guia del usuario del receptor GNSS SingularXYZ Orion ONE (en adelante O1) tiene como objetivo ayudarlo
a familiarizarse con el receptor 01 y comenzar su proyecto de manera efectiva. Le recomendamos

encarecidamente que lea este manual antes de

Con un mddulo GNSS de alta precision en su interior, el receptor GNSS Orion ONE se puede aplicar en
modo RTK con todas las constelaciones GNSS. El receptor Orion ONE tiene un tamafio ultrapequeiio y una

fuerte capacidad antiinterferente para hacer

Para hacer que la topografia sea mas inteligente, SingularXYZ ha agregado una camara de grado de luz
estelar y un modulo laser preciso

Al reducir el dispositivo al tamafio de la palma de la mano, Orion ONE proporciona un motor GNSS
avanzado, replanteo AR inmersivo, topografia laser sin contacto, IMU de inclinacion de 60 °, UHF
mejorado de 15 km y funciones ricas para potenciar

Caracteristicas principales del receptor GNSS
» Ultra pequeiio y super
e Tamafio: 107 mm *
* Peso: 547g
* 1408 canales de seguimiento de sefial
« Carga rapida a través de la
* Tecnologia inalambrica Bluetooth sin
« IP67 aprueba de aguay
* Interoperabilidad completa de
» Sensor IMU integrado
» Camara de grado Starlight, captura HD en entornos con poca luz

» Potencia de inyeccién laser: 2mW
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1.3 Listade

Esta seccion proporciona una lista general de empaque del receptor 01, incluidos los suministros
estandar y los kits opcionales basados en

Standard

Orion ONE GNSS Receiver x1 Type-C to Type-C USB Cable x1 Transport Case x1

=7 W

Battery Charger x1 Whip Antenna x1

= —

Options For Rover

Data Collector x1 Collector Bracket x1 Centering Pole & Bag *1
() ,;’(w —T g
‘ \ @
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Este capitulo proporciona informacién general sobre los requisitos ambientales, la configuracion, la fuente
de alimentacién y

Para mantener el receptor con un rendimiento confiable, es mejor usar el receptor en condiciones

ambientales seguras:

* Temperatura de funcionamiento: -40 °C a +65 °C
* Temperatura de almacenamiento: -55 °C a +85 °C
* Fuera de fluidos y gases

¢ Con una vista clara del

El panel frontal del receptor contiene 3 LED indicadores y 1 botén

Front Panel

Satellite Indicator: Flash N Correction Data Indicator:
times every 100ms, N- Num Flash when TX/RX correction
of tracking satellites. data.

Power Indicator: Red light is

on when the receiver is turned

on. Green light flashes when
Power Button: Long press to charging and stays on when
turn on/off the receiver. fully charged.
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La parte trasera del Orion ONE contiene un transmisor laser y un receptor

Receiver Back

Laser Receiver Port ¢ 4 Laser Emission Port

La carcasa inferior del receptor contiene un puerto tipo C, un conector TNCy

bk ————=® NFC Connection

SMA Connector:
For UHF Antenna

Type-C Interface:
for charging and
data download

Camera for AR
Stakeout

El receptor esta equipado con baterias internas.
* 4200 mAh, hasta 12 horas de tiempo de

* Carga rapida de 3 horas de tiempo
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Este capitulo presenta como realizar una encuesta RTK con el software SingularPad. SingularPad es un
software profesional de topografia basado en Android desarrollado por el equipo de SingularXYZ. SingularPad
es completamente funcional como un software de topografia de campo, equipado con modos de trabajo

completos y funciones necesarias para los topégrafos. Si necesitas

SingularPad se ha preinstalado en el recopilador de datos SingularXYZ antes del envio, si lo desea

descargar en su propio dispositivo, péngase en contacto con nosotros.

Haga clic en Administrador de proyectos, haga clic en Nuevo para crear un nuevo archivo de proyecto e
ingrese el nombre del proyecto, establezca las coordenadas

314 @@ B ®E76% 958 S @O N ov 0 W W 58%

SingularXYZ
20241119 20241110 14:24
nternal Storage/SingularPad/Project
Project Localization Calibrate Point
Manager
Coordinate Points Code Library
System Database Manager
Export Data Software About
Settings Software

Device Survey
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*E81% 100 ¢ o0l

i ) |

Gogidinate Systam Basic Information

Parameters

Project Path ‘nal Storage/SingularPad/Project Coordinate System Type Local System
Project Name SingularXYZ Name Default
Operator

Notes WGS84

Semimajor Axis:6.. 1/f.298.257223563
Date Created

None

Use Last Project Coordinate System

UtMm
Central Meridian E123°00'00"

None

=

Nuestro software ha agregado sistemas de coordenadas de muchos paises, puede encontrar lo que
necesita por pais

Los siguientes pasos dan un ejemplo de cémo encontrar sistemas de coordenadas predefinidos de
nuestro singularpad

Haga clic en el botdn situado después de Nombre en la interfaz Parametros del

10:15 ¢ @ 0 @

Country Al >

Search

NAD83/Alabama (East)
GRS 1980 uUsa
Transverse_Mercator 274°10'00.0000"E
NAD83/Alabama (West)
GRS 1980 UsA
Transverse_Mercator 272°30'00.0000"E
NAD83/Alaska (Zone 1)
GRS 1980 USA
Hotine_Oblique_Mercator
NAD83/Alaska (Zone 2)
GRS 1980 UsA
Transverse_Mercator 218°00'00.0000"E
NAD83/Alaska (Zone 3)
GRS 1980 USA
Transverse_Mercator 214°00'00.0000°E
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En la interfaz Favoritos del sistema de coordenadas, haga clic en la Plantilla siguiente para introducir las
proyecciones predefinidas

1014 & & ol

100115 & @ 0 W

Country All >

Search nput

NAD83/Alabama (East)
GRS 1980 Usa
Transverse_Mercator 274°10'00.0000"E
NAD83/Alabama (West)
GRS 1980 USA
Transverse_Mercator 272°30'00.0000"E
NAD83/Alaska (Zone 1)
GRS 1980 USA
Hotine_Oblique_Mercator
NAD83/Alaska (Zone 2)
GRS 1980 UsA
Transverse_Mercator 218°00'00.0000"E

NAD83/Alaska (Zone 3)
GRS 1980 USA

- Transverse_Mercator 214°00'00.0000"E

1015 ¢ © ol ®a4a5% 105 & 0 A

- Predefined Projections

|Coumry All > Country All >

Sear lnput Search CASS

Data All
NAD ANGOLA Cass
GRS WGS_1984 USA COUNTY IN
Trai ARGENTINA I"E Transverse_Mercator 273°36'00.0000"E
NAD AusTRALIA Cass/North
GRs Cass/North Ellipsoid USA COUNTY MN
Tray AUSTRIA 'E Lambert_Conformal_Ccnic_2SP
NAD BeLGiUM Cass/South
GRS Cass/SOuth Ellipsoid USA COUNTY MN
Hot BOSNIA Lambert_Conformal_Conic_2SP
NAD graziL GDM2000-Cassini-Soldner
GRS Geocentric-Johor
Tra) BULGARIAN 'E Everest 1984 MALAYSIA
NAD83/Alaska (Zone 3) Cassini_Soldner
GRS 1980 usa GDM2000-Cassini-Soldner
Transverse_Mercator 214°00'00.0000'E Geocentric-Kedah_perlis

Everest 1984 MALAYSIA
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Después de encontrar el sistema de coordenadas requerido, haga clic en Aplicar para agregarlo a los

pardmetros del sistema de coordenadas, haga clic en

426 o *E79% 1022 ¢ 0l

Country Basic Information

Search \ Coordinate System Type Local System

Name[AGD66-ACT/AMG zone 48 E1(_|

AGDS, /AMG zone 4880 2-108
Aus@RlElE® tional .. AUS ] T
TransYeme_Mercator 105°00'CWd00"E Australian National Spheroid

AGD66-ACT/AMG zone 49 E108-114 Semimajor Axis:6... 1/f:298.25
Australian National.. AUSTRALIA
Transverse_Mercator 111°00'00.0000"E

AGD66-ACT/AMG zone 50 E114-120 None
Australian National... AUSTRALIA
Transverse_Mercator 117°00'00.0000"E

AGD66-ACT/AMG zone 51 E120-126  UTM(Southern Hemisphere)
Australian National.. AUSTRALIA Central Meridian E105°00'00"
Transverse_Mercator 123°00'00.0000"E

AGD66-ACT/AMG zone 52 E126-132
Australian National.. AUSTRALIA Helmert

Transverse_Mercator 129°00'00.0000"E I:l

Si no encuentra lo que necesita en Proyecciones predefinidas, puede hacer Agregar o
clicen

102 o0l ®as% 1023 ¢ 0l

Basic Information
AGD66-ACT/AMG zone 48 E102-108

Australian National... AUSTRALIA
UTM(Southern Hem... 105°00'00.0000"E

Coordinate System Type Local System >

Name AGD66-ACT/AMG zone 48 E1( El

Australian National Spheroid
Semimajor Axis:6... 1/:298.25

None

UTM(Southern Hemisphere)
Central Meridian E105°00'00"

Helmert

[=7]
4 s a4 s 2
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6 Coordinate System

é Coordinate System

| Name Input l Name Input

|Ellipsoid Datum  Horizont@ment  Vertical Adjustment Local Offsets
Projection Mode Transverse Mercator > | projection Mode Transverse Mercator
Central Meridian E0°00'00" Central Meridian E0°00'00"
False Northing om False Northing Om
False Easting 500000 m False Easting 500000 m
Scale Factor 1 Scale Factor 1
Projection Height om Projection Height 0Om
Latitude of Origin NO®00'00" | |atitude of Origin NO0°00'00"

6 Coordinate System Favorites é Import Data

h
ho

AGD66-ACT/AMG zone 48 Sl s
E102-108 ICoordlnate System Parameter(s... ‘

Australian National.. AUSTRALIA
UTM(Southern Hem... 105°00'00.00000"E

Equipado con un chip NFC, los usuarios pueden conectar facilmente el receptor O1 al colector de datos
con solo un
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NFC Connection

Después de crear un nuevo proyecto, cambie a Interfaz del dispositivo , haga

Communicatio
n

Static Record

Device
Activation

Project

343 0 @ &

SingularXYZ

*il76%
H:0.022

/40 V:0.026

Rover Base
Inspection COM Settings
Accuracy

Device

Information
Survey Tools

Seleccione los parametros correspondientes de acuerdo con los siguientes

Tipo de
Fabricante del dispositivo:
Tipo de modo: RTK (Orion

Tipo de conexién:

Manual del usuario del receptor GNSS
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346 @ @ W@ &

Device Type GNSS
Device Manufacturer SingularXYZ
Model Type RTK(ORION ONE)
Connection Type Bluetooth
3124D0029
DC:0D:30:35:9D:30

Asegurate de que el Bluetooth del mando esté activado, haz clic debajo de Dispositivo emparejado
actualmente para encontrar el nimero de serie de tu 01

36 @ @ W S

®h76% 347 GO WA & *076%

Device Type GNSS Device Type

Device Manufacturer SingularXyZ Device Manufacturer
Model Type RTK(ORION ONE) Model Type
Connection Type Bluetooth Connection Type

3124D0029 3124D0029

DC:0D:30:35:9D:30 DC:0D:30:35:9D:30

Después de conectar el receptor 01, puede verificar la informacién del receptor (como la version del

Manual del usuario del receptor GNSS 14



Informacion del

353 Q@@ ®ih76% 352 0 @@=
i

SingularXYZ
Device SN 3124D0029
Model OrionONE
Hardware Version 1.2
Communicatio Rover Base Device Firmware 1.0.A10D
" Expiration Date 21240101
GNSS Model U980
GNSS SN
GNSS Firmware R4.10Build11833
Static Record  Inspection =~ COM Settings  Radio Model M5
Accuracy Radio Version A036.01.01
Battery Power 99%
Battery Temperature 29°
Device Device
Activation Information OrionONE
R:66.7 mm H:48.8 mm
HL1:19.2 mm HL2:10.7 mm
Project Survey Tools

Consejos: Si no puede conectarse con el receptor a través de SingularPad, puede sequir las instrucciones para
ingresar a la interfaz de configuracion de Bluetooth del sistema de la PDA / recopilador de datos para
asegurarse de que el emparejamiento de Bluetooth sea exitoso. A veces es necesario cancelar el

emparejamiento Bluetooth del dispositivo, reiniciar el receptor o SingularPad

Siga las instrucciones a continuacién para configurar rapidamente su receptor O1 de acuerdo con el tipo
de kit que compro.

Consulte la Seccién 3.4.1 Modo de radio interno para obtener instrucciones de configuracion detalladas.
Consulte la Seccién 3.4.2 Modo PDA CORS para obtener instrucciones

Asegurese de seguir la seccién apropiada segin su kit para lograr

rendimiento 6ptimo de su receptor O1.

Equipado con un chip NFC, los usuarios pueden conectar facilmente el receptor O1 al colector de datos

Manual del usuario del receptor GNSS 15



tactil, como se muestra en la figura

Si ha comprado 2 unidades de receptor GNSS 01, seleccione un 01 como base y el otro como rover.
Durante la configuracidn, debe conectar su dispositivo PDA o recopilador de datos a la base y al rover

respectivamente.
Cuando se trabaja como estacion base, SingularPad admite la transmisién de los datos de correccion en

: Este modo utiliza la radio interna para transmitir los datos de correccién de la base al
moévil. Ta

Consejo: El receptor GNSS Orion ONE tiene dos versiones de radio, la version U y la versiéon LU. La radio de
la version U admite muchos protocolos de radio, ya sea base o rover, pero la distancia de transmision de
datos solo puede alcanzar los 3-5 kilometros en un entorno ideal; La radio de la versién LU solo admite el
protocolo de radio CSS cuando se establece como base, y también admite muchos protocolos de radio,
incluida la radio CSS cuando se configura como rover, pero la distancia de transmisién de datos puede
alcanzar los 10-15 kilémetros en un entorno ideal. Péngase en contacto con el departamento de ventas

* Protocolo: U admite TRIMTALK, TRIMMKS3, TT450S, TRANSEOT, SATEL y LU solo admite CSS

para transmisiéon base
* Frecuencia: seleccione un canal o personalice una frecuencia, el rango de frecuencia es de
* Velocidad en baudios: 9600 y 19200. Esta opci6n es para establecer la

* Potencia: alta y baja (baja potencia reducird el rango RTK)

Consejos: Estado de la configuracion de
Medio
Vista clara del cielo al aire libre, libre de
Coloque las antenas de radio y GPS lo mas alto posible para
Interferencia y aumento de
Evitar
Obstaculos: edificios, vehiculos, torres, arboles,
Interferencias: radares de alta potencia, TV, torres celulares,
Instalaciones
Los siguientes pasos dan un ejemplo de cémo configurar el modo de base de radio
NOTA:

Recuerde conectar la antena de latigo tanto a su estacién base como al rover cuando configure la radio
interna

1. Vete a Dispositivo >> Base. Poner Base IDy elija el icono Modo

Manual del usuario del receptor GNSS 16



*h76%

Sy HO.016
27/40 V:0.025

103 @ @ @

1055 ¢ @ 0

¥ [63%

SingularXYZ Base ID 123
[ Base p: Diff FormatRTCM32
Diff Format RTCM32 >
Base Startup Mode Single Point >
Communicatio Rover Base
n
Disable >
Static Record  Inspection ~ COM Settings
Accuracy Datalink Internal Radio >
Channel:6 Frequency:460.05
Protocol: TRIMTALK Power:High
Device Device
Activation Information
Project Device Survey Tools
2 | ® ] 4 L] w 4 ® ]

2. Haga clic en Modo de inicio base para seleccionar la

915 @ o @ * 1100%

6 Base Mode Settings

General Parameters =

Base ID: Diff Format:RTCM32
| Base Startup Mode Single Point >
Static

Dise

Datal Single Point

Data| Assigned Base Coordinates | et 2

Conl| Use Current Coordinates
IP:

Password:

DEIVEl FUIL.OUDU >

Base Access Point A0C624112135567

Start Base

Punto tinico: Inicie la estacion base en coordenadas desconocidas

Coordenadas base asignadas: Inicie la estacion base en coordenadas conocidas y debe ingresar la
latitud, longitud y altura

Usar coordenadas actuales: Inicie automaticamente la estacion base en las

Nota: Configure la estacidn base en un punto conocido. Seleccione el modo de inicio base como base

Manual del usuario del receptor GNSS 17



Coordenadas e ingrese las coordenadas de punto conocidas. Asegurese de que las coordenadas
actuales de la

3. Establezca el enlace de datos como radio interna. Establezca la configuracién de pardmetros, Canal,
Frecuencia, Protocolo, Velocidad en baudios y

- h100%

Channel 6[460.05]
Protacol TRIMTALK
Baud Rate 9600

4. Cuando el inicio de la base tenga éxito, se mostrara como se

1051 @ @ &

SingularXYZ

Communicatio Rover Base
n

Static Record Inspection COM Settings

Accuracy
Device Device Device
Settings Activation Information
Project Survey Tools
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Después de la configuracion de la base, desconecte el dispositivo base y luego busque el SN del rover para
conectary

Los siguientes pasos dan un ejemplo de cémo configurar el modo de radio rover

1. Ve a Device >> Rover. Establezca el enlace de datos

35 Qo @ ® B76% 1033 @ @ &

SingularXYZ

Datalink Internal Radio

Communicatio Rover Base
n Channel:6 Frequency:460.05

Protocol:. TRIMTALK Baud Rate:9600

Base Coordinates Change Alert

Static Record Inspection ~ COM Settings

Accuracy
Device Device
Activation Information
Project Survey Tools

2. Configuracion de pardmetros. Establezca el canal, la frecuencia y el protocolo

- h100%

Channel 6[460.05]
Protacol TRIMTALK
Baud Rate 9600
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3. Alerta de cambio de coordenadas base: SingularPad alertara cuando cambien las coordenadas de la
estacion base mientras

estds trabajando. Esto puede deberse a que el rover esta conectado por error a otra estacién base o a

1033 @ @ & ¥ B66%

Datalink Internal Radio

Channel:6 Frequency:460.05
Protocol: TRIMTALK Baud Rate:9600

Base Coordinates Change Alert

4. Haga clic en Aplicar para iniciar el

Después de completar la configuracion, verifique el estado de RTK en la barra de estado superior. Una vez
cambios en "FIXED" y el retardo diferencial "eda esta dentro del rango de 1-2 segundos, has obtenido
posicionamiento RTK confiable a nivel

104 @ W S

SingularXYZ

Communicatio Rover Base
n

Static Record Inspection COM Settings

Accuracy
Device Device Device
Settings Activation Information

Project Survey Tools
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Equipado con un chip NFC, los usuarios pueden conectar facilmente el receptor O1 al colector de datos
con solo un

Cuando funciona como un rover, SingularPad admite recibir los datos de correccién en el modo

: Este modo utiliza el teléfono Internet para transmitir los datos de correccion de la
base al movil. Asegtirese de que el dispositivo PDA esté en buenas condiciones de red, como 4G (el
colector de datos SC200 puede

1. Ve a Device >> Rover. Configure el enlace de datos

35300 @S 924 » o A * 1100%

*l76%

SingularXYZ

Datalink Device Internet

Communicatio Rover Base
n Connecting Mode:NTRIP

IP:47.103.96.216  Server Port:8080
User:SingularXYZ  Password #¥*+++

Get
Static Record Inspection COM Settings
Accuracy Mountpoint Office
Phone Internet Access
Device Device Base Coordinates Change Alert(VRS
Activation Information excluded)
Radio Repeater
Project Survey Tools

2. Establezca el modo de conexion, para que el receptor O1 sea

Configuracion de CORS. Ingrese la IP, el puerto, el usuario y la contrasefia del
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Connecting Mode

P 47.103.96.216

Port 8080

User SingularXYZ

Password sasssssnns

Name
User

Password

Nota:

La IP y el puerto en la imagen son solo para ejemplo, ingrese su cuenta CORS local en su lugar. Puedes

compre una cuenta de servicio correccional RTK de terceros en su area local para obtener una solucion

3. Hagaclic en el botdn Obtener a la derecha para obtener la lista de puntos de

Datalink Phone Internet

Connecting Mode:NTRIP
1P:47.103.96.216  Server Port:8080
User:SingularXYZ  Password: e

Get

Mountpoint Office

| Start

Auto Connect to Network
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Nota:

El punto de montaje "Office" en la figura es un ejemplo. Averigiie el punto de montaje apropiado a través
del

4. Haga clic en el boton Inicio a la derecha para recibir datos del servicio de correccion CORS/RTK.
Entonces puedes ver

*h: 928 @ 0

Datalink Phaone Internet Datalink

Connecting Mode:NTRIP Connecting Mode:NTRIP

IP:47.103.96.216  Server Port:8080 IP:47.103.96.216  Server Port:8080

User:SingularXYZ  Password = User:SingularXYZ = Password:****+*
Get

Mountpaint Office Mountpoint

; {.13988} Stop

//'

Auto Connect to Network Auto Connect to Network

5. Conexion automdticaala  Cuando se abre esta opcioén, SingularPad
automaticamente para que el usuario no tenga que hacer clic en

ser conecta P red
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920 @ ol

Datalink

Connecting Mode:NTRIP
1P:47.103.96.216  Server Port:8080
User:SingularXYZ  Password: **+**

Mountpoint

1398B | Stop

Auto Connect to Network

Base Coordinates Change Alert(VRS
excluded)

| o [

6. Alerta de cambio de coordenadas base: SingularPad alertara cuando se conecte con una estacion base
diferente.

g20 = 0 B

Datalink

Connecting Mode:NTRIP

1P:47.103.96.216  Server Port:8080
UserSingularX¥Z Password ik

Mountpoint

1398B | Stop

Auto Connect to Network

Base Coordinates Change alert(VRS
excluded)

| o [

7. Haga clic en Aplicar para iniciar el modo moévil. Después de completar la configuracién, verifique el
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la barra de estado superior. Una vez que el estado cambia a "FIXED" y el retraso esta dentro
diferencial "age"

Communicatio Rover Base
n

Static Record  Inspection  COM Settings

Accuracy
Device Device
Activation Information
Project Jevic Survey Tools
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Capitulo 4 Recopilacion de datos de campo

Esta seccién describe las funciones basicas de levantamiento de SingularPad, incluyendo Point Survey,
Laser Survey, Point

4.1 Introduccion ala barra de estado

Después de completar la configuracién de su O1 RTK, verifique el estado actual de la solucién RTK
en la parte superior del SingularPad

O C @ © & H0016

99% Agel FIXED 27/40 V:.0.026

E1is receiving RTK corrections stably and

FIXED obtaining a Fixed RTK solution with
centimeter-level accuracy.
Single-point satellite positioning without
AUTONOMOUS receiving RTK correction data. The accuracy is

around meter-level.

E1 received corrections from the base/CORS,
but it needs rn_'Ore time to calculate due to

environmental interference or correction data

quality. The accuracy is around decimeter-level.

E1 receives corrections from the base/CORS,
but due to obstructions or magnetic field
FLOAT

interference the signal reception is not very
stable and the accuracy is sub-meter level.
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The satellite icon shows calculated satellites number/tracked
satellites number. You can click it to check satellite map and
more information.

Age means the time since the last differential data was received.
When connecting to a CORS account for measurement work,
please ensure the Age is within the range of 1-2.

When using the radio mode for measurement work, please
ensure the Age is within the range of 2-5.

A high Age will result in poor measurement point accuracy.

H:0.016 There are HRMS and VRMS on the top of the interface, click it
V:0.026 you can check more details.

En la interfaz de Topografia, Levantamien e introduzca el nombre del punto, el cédigo y la altura de la

para medir un

¥ 096%

% HO016

FIXED 27/40 V:0.028

Name Pt1| X Code Input
Work Layer:0 > |1 1.6+0.000m >
LI g
O i
i
» ®
2m i
N:3449294.172 H:14.399
E:336992.410 Base distance:409.321
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Nota:

Nuestro software admite 3 tipos de medicién de

454 ® @ = *ie

é Antenna Parameters

454 @ @ B

Antenna Measuring Height 1.8m
Antenna Measuring Type
Antenna Height 1.868 m

Antenna Parameter:
NG
[ /led

S Pole Height
HL

Slant Height
Usedl d

Phase Center Height
[POIE s sargrrng seneran

Pole Height >

[Pole Height]1.8m

[Pole Height]1.7m

=

Antenna Measuring Height 1.8m

Antenna Measuring Type

Antenna Height 1.868 m
enna Parameters

OrionONE

R:66.7 mm H:48.8 mm >

HL1:19.2 mm HL2:10.7 mm

[Pole Height]1.6m

[Pole Height]1.8m

[Pole Height]1.7m

Altura del poste: Normalmente, seleccione el tipo de medicién de la antena como Altura del poste e

introduzca la altura de su

En la ventana flotante de la interfaz de la encuesta, puede ver la informacién de visualizacién. La pantalla

predeterminada

también

para entrar en la interfaz de configuracion de informacién de visualizaciéon y

necesidad de mostrar. Excepto la informacién de visualizacién predeterminada, SingularPad admite

longitud, latitud, altitud,

Manual del usuario del receptor GNSS
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* 196%
H:0.018

958 @ o0 M 1001 @ 0 [l

e

27/40 V:0.025
Settings
Name Pt1 Code Input
WorkLayer0 1.8+40000m > 'SPy ltems
N:3449293.367
0N E:336991.686
Omming
270" Option
Long
Altitude
/S ® Forward Azimuth
Time
Laser Dist.
Pt H Dist
PDOP
N:3449294.011 H:14.117
E:336991.543 Base distance:409.569

Tool Bar

H:14.018
Base distance:410.198

Lat
Ant. H
Speed
Base distance(2D)
Point Dist
Pt Elevation Offset

ERMS

HDOP

Clic
(Mapa estandar/Mapa satelital), OpenStreetMap y Mapa

w0 = 0l

%

27/40

(.@i@

95% Agel FIXED

Name Pt1 > Code Input

WorkLayer0 > | . 1.8+0.000

para seleccionar diferentes tipos de mapas o realizar la calibracién del mapa.

m >

- Lo
splay Map =
————— -  —

None

Google Tile Map(Standard Map)
Google Tile Map(Satellite Map)
OpenStreetMap

WMS Map Setting

'~ 1 [Map Calibration
2m |
N:3449293.990 H:13.490
E:336992.534 Base distance:409.510
| 4] a
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* Clic para saltar al centro

1004 0l

Mame Pt1 Code Input
Work Layer:0 4 1.8+0.000m
®
Y
/

N:3449293.865 H:13.493

E:336992.463 Base distance:409.642
* Clic para mostrar todos los puntos de la
* Clic para entrar en la base de datos de puntos y ver las coordenadas de los puntos medidos.

Agregue, recupere, importe y exporte datos. Después de seleccionar un punto, puede ver los detalles
y tomar notas

10005 = o @

Name

Pt3 Smooth Point  T:2024-11-26 10:05:20.280

N:3449293.743 Elev:13.591
E:336991.812 Code:

Pt2 Smooth Point  T:2024-11-26 10:05:15.118
N:3449293.819 Elev:13.561
E:336991.986 Code:

Pt1 Smooth Point  T:2024-11-26 10:05:08.884
N:3449293.783 Elev:13.495
E:336991.881 Code:
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* Clic para entrar en la interfaz

En la interfaz de Configuraciéon, puede modificar la configuracion de tolerancia, como el limite de la
solucidn, el limite de HRMS, el limite de VRMS y

10:06 = 0 [l *hosx 1006 @ 0 @

:l Display Info Tool Bar I:I Display Info Tool Bar

Solution FIXED Survey Delay Os

HRMS 0.05m Average Points 5

VRMS 0.1m Horizontal 0.02m

PDOP 3 Vertical 0.03m

AGE Ss

Tilt Angle Unlirnited Pop Up the Survey Confirmation Page

Remind When Point Name Repeat

Survey Delay 0s Point Name Increment 12>

Average Points 5 Default Code Same as Last Point >
| @ m | ® |

En la interfaz de informacion de visualizacion, puede configurar la informacién de visualizacién en la
ventana flotante, como longitud,

10:06 = 0 W

Settings Tool Bar
Long Lat
Altitude Ant. H
Forward Azimuth Speed
Time Base distance(20)
Laser Dist. Point Dist
Pt H Dist Pt Elevation Offset
NRMS ERMS
PDOP HDOP
VDOoP Tilt Angle
Projection Angle Pitch
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En lainterfaz de la barra de herramientas, puede agregar o eliminar opciones que se muestran en la
interfaz de levantamiento de puntos. Puedes

1007 & o @

Settings Display Info
/\ Tilt Survey Zoom In
Display Map Zoom Out

Position Auto
Centered

Full Map Input Paint

Take Screen
Point

@" Select Disable

Search
Pointer Catch

CAD Text

Al cambiar la posicidn de la estacion base, habra desplazamientos entre los puntos de topografia basados
en

Vaya a Proyecto > Punto de calibracion. Agregar un punto medido debajo de la estacion base anterior
como Punto conocido
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w07 @ ol 1013 @ ol

314 @@ S

¥ B76%

SingularXYZ Input Point Control Point

Name
Latitude Name
Longitude Previous Base S.. :2024-11-26 10:05:20.28(
Project Localization | Calibrate Point|  ayitude N:3449293.743 Elev-13.591
Manager ’ ; :
I:l E:336991.812 Code
Current Base Sm..T:2024-11-26 10:05:15.118
Moriing N:3449293.819 Elev13.561
Easting E:336991.986 Code:
Coordinate Points Code Library  Elevation
System Database Manager
Calibration parameters applied to all
Export Data Software About ity
Settings Software projects
Device Survey Tools

Para las coordenadas de punto GNSS, puede hacer clic en el icono de topografia para medir bajo la base
actual

Nota: Confirme que el estado de RTK es FIJO.

1013 & ol Tinx 1014 @ o

Name >Jus Base Code Input

Mame ‘
Latitude Antenna Height 1.8+0.000m >
Longitude
. B 31°09'58.7471'N N 3449293.832
Altitude
L 121°17'22.7064'E E 336991.483
" H 13.11 Elev 13.11
Name Previous Base
Naorthing 3449293.743m
Dist. to Ref 409.781m
Easting 336991.812m
Elevation 13.591m

Calibration parameters applied to all
projects

Save to Point Database
.N\;
T
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0 mida el punto GNSS debajo de la estacién base actual con anticipacion y haga clic para seleccionar
desde el punto

100115 ® B0 W

1013 & o @ i

EI Survey Point

Mame
Latitude Parme
Longitude Previous Base S.. T:2024-11-26 10:05:20.280
Altitude N:3449293.743 Elev:13.591
E:336991.812 Code:
Current Base Sm..T:2024-11-26 10:05:15.11§
Name Previous Base 5140703819 Elev:13.561
Northing 3449293.743m £:336991 986 Code-:
Easting 336991.812m
Elevation 13.591m

Calibration parameters applied to all
projecis

Luego haga clic en Aceptar para completar el

1006 @ o [l

Name Current Base
Base D 22
Latitude 31°09'58.7469°N
Longitude 121°17'22.7254°E
Altitude 13.561m
Name Previous Base
Morthing 3449293.743m
Easting 336991.812m
Elevation 13.591Tm
Adjust Time 2024-11-26 10:16:14
North Offset -0.078m
East Offset -0.201m
Height Offset 0.030m

Calibration parameters applied to all
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Al iniciar un nuevo proyecto, si esta utilizando el sistema de coordenadas local a pequefia escala, puede
usar este

Vaya a Project > Localization, agregue al menos 3 pares de puntos para la
Nota:

Un par de puntos son las coordenadas locales conocidas y las coordenadas topograficas del

SingularXYZ
Project Localization | Calibrate Point
Manager
Coordinate Points Code Library
System Database Manager
Export Data Software About
Settings Software
Device Survey Tools

Haga clic en Agregar para agregar los pares correspondientes. Introduzca las

106 © 0 W ®EB% 734 @ D O

Name K1 |

=

Northing 3450147.4360m
Easting 6229517.6845m
Elevation 143347
Latitude

Longitude

Altitude

Use Horizontal Control

Use Vertical Control

Manual del usuario del receptor GNSS
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A continuacion, seleccione las coordenadas GNSS correspondientes

740 & D ©

W7

MName K1 Survey Point Name K1
3_'} Name I %
Morthing 3450147 4360 m A3 Input Point T:2024-10-03 19:25:14.000  Northing 3450141.4360 m
N:3450110.466 Elev:14.324
Easting 6229516845 m E:622947.648 Code: Easting 622951.6845m
A2 Input Point T:2024-10-03 19:23:44.000
Elevation 143301 N:2450138.466 Elev:14.349 Elevation 14.3341
D E:622946.392 Code:
A1 Input Point T:2024-10-03 19:23:10.000
Latitude \'3450141 458 Elev14.318 Latitude 31°05'28.2453'N
Longitude F-62251.591 Code: Longitude 4°35'08.2266"W
Altitude Altitude 14.318m
Use Horizontal Control Use Harizontal Control
Use Wertical Control Use Vertical Control

T
e = e =< e a ]

Suma los pares de puntos restantes en secuencia. También puede introducir la base de datos de puntos
conocidos en

740 G DO

K1 HRMS:0.000 VRMS:0.000
B:3170528.2453°N MN:3450741.436
L:4*3508.2266"W E:622951 685
H:14.318 Elev:14.334
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Después de agregar todos los pares de puntos,

K1 HRMS:0.000 VRMS:0.000
B:31°0528.2453'N N:3450141.436
L:4°35'08.2266°W E:622951.685
H:14.318 Elev:14.334

K2 HRMS:0.000 VRMS:0.000
B:31°09'59.0117'N M:3450138.462
L:1"17'22.3188°E E:622946.400
H:14.349 Elev:14.343

K3 HRMS:0.000 VRMS:0.000
B:31°09'58.1023'N N:3450140.494
L:1*17'22.3539°E E:622047.653
H:14.324 Elev:14.310

1025 @ 0 0 *iozy 1024 ®* o @

6 Localization Settings

H Adjustment + V H Adjustment +V H Adjustment + V
Convert Method Alustment | Convert Method ietme ot > Convert Method Ajustment
Harizontal Accuracy Limit 0.1m Horizontal Accuracy Limit 0.1m > | Horizontal Accuracy Limit 0.1m >
Vertical Accuracy Limit 0.1m Vertical Accuracy Limit 0.1m >  Vertical Accuracy Limit 0.1m >

H Adjustment + V Ajustment

H Correction + V Correction

Datum + H Correction + V
Correction

Datum (7-parameter)
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1025 @ 0 @ *E92% 1024 @ 0 @ % 1025 @ 0 @

6 Localization Settings ‘ : Setti 6 Localization Settings
Convert Method HAdjus;JnJ:;:‘;rx > Convert Method H Adjuimg‘r;;n"; > Convert Method HAdjus;m::\r:‘;rx
Horiz Horizontal Accuracy Limit 0.1m > = Horiz
Verti Vertical Accuracy Limit 0.1m >| Verti
0.1

0.02 0.02

0.03 0.03

0.05 0.05

0.1 0.1

0.2 0.2

0.5 0.5

1 1

1024 ® 0 @

H Adjustment + V
Convert Method Ajustment
Horizontal Accuracy Limit 0.1m >
Vertical Accuracy Limit 0.1m >

L]
[ 4+ & |

Puede hacer clic en Exportar informe para guardar los parametros del sistema de coordenadas
proyectadas. Haga clic en Aplicar
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K1 HRMS:0.029 VRMS:-0.000

K2 HRMS:0.032 VRMS:0.000
K3 HRMS:0.006 VRMS:-0.000
WGS-84

Semimajor Axis:637... 1/f:298.257223563

UT™M
Central Meridian E123°00'00"

Horizontal Adjustment(TGO)

Translate Northing(m) 1380.049052
Translate Easting(m) 49 207755
Rotation 0°04'14.9976"
Scale 1.0000273161828885

El receptor 01 GNSS tiene un médulo IMU incorporado que admite levantamientos de inclinacién de
hasta 60°. El sistema

Calcule con precision el desplazamiento real en funcidn del angulo de inclinacién, lo que reduce la carga

&
La opcién de funcion de aparecera en cada interfaz de funcion de encuesta/replanteo. Puede
inclinacién

La inicializacién de la inclinacién es necesaria cuando se utiliza por primera vez o cuando

Los siguientes pasos dan un ejemplo de cémo utilizar el

1. Abrir IMU: Vaya a topografia >> Topografia de 4 para abrir.

Después de hacer clic en el botdn de inclinacién de la IMU, el sistema le pedira que verifique la
informacidn de la antena, por favor
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1029 o @

Name Pt1 Code Inp

Work Layer.0 1.8+0.000m >

N:3449292.352 H:12.833
E:336988.747 Base distance:411.541

< ® ]

2.

Después de hacer clic en el botén IMU, puede seguir las instrucciones de la interfaz para
Durante el funcionamiento, asegirese de que el receptor pueda buscar satélites y obtener una
Nota: Si el receptor est4 apagado o reiniciado, serd necesario

¥ Weex

9, ?
W  HO.012

9%  Agel FIXED 41743 V:0.028

Shake the receiver back
and forth to complete
initialization

_G@ — ,f?a?

N:3449274.113 H:15.931  ~ 7

E:336966.020 Base distance:66.846

En la interfaz de topografia, puede encontrar el valor de la burbuja y el &ngulo que muestra cémo inclina
el poste en tiempo real. Para
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IMU calcula con precision el desplazamiento real, cuya precision puede ser de £ 2,5 cm.

zz g @ ol

Name Pt1 Code

Work Layer:0 1.8+0.068m

Ready

N:3449274.003 H:15.976
E:336966.424 Base distance:66.527

Consejos: No agite ni gire el receptor violentamente, de lo contrario deberd volver a

1. Conecte el receptor Orion ONE al software SingularPad a través de Bluetooth y garantice una

953 @ [l & *O027% 255 @ Wl &

Device Type Orion ONE

Device Manufacturer

Model Type Communicatio Rover Base
n
Connection Type
3124D0019 Static Record  Inspection ~ COM Settings
i Accuracy
Device Device Device
Settings Activation Information
Project Survey Tools
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2. Antes de utilizar la topografia laser, debe completar la inicializaciéon de IMU para O1 de acuerdo con

el software

Consejos: topografia
ldser

*0o9%% 327 o @S

Work Layer:0 > .l ation

Shake the receiver back
and forth to complete
initialization

<, b —~ z
m & S HO.012 ¢« = e o e
95% Agel FIXED 42/43 V:0.021 95% Agel FIXED 42744 V:0.021 -
' Name 1‘
Name 2 Code Input N
1.8+0.068m > W as_urement Work Layer:0

2
-y
e

FIXED 4
= .
1
i . HIUE |
E 000 / b—
[@@ % 7 @|
N:3449277.140 H:6.818 |N:3449277.223 H:6.824
E:336966.970 Base distance:67.607 E:336966.846 Base distance:67.640

N:3449277.313
E:336966.916

e basad en IMU as sacud e mds veces P asegur ese el

IMU e Inicializa

FIXED 41/42 V:0.022

Code Input

1.8+0.068m >

Ready

2m

H:6.826
Base distance:67.618

3. Active la funcion de topografia laser en la interfaz de topografia

FIXED 40/43 V:0.022

95%  Agel
Name 1 Code Input :=:i:

Work Layer:0 > 1.8+0.068m >

Ready

L 2m )

H:8.360
Base distance:67.638

N:3449275.924
E:336964.918
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Entonces se puede ver claramente el

Consejos: Se recomienda utilizar un bipode para el levantamiento Idser para reducir el temblor causado por
factores humanosy

i E Tk S ¢

4. Ahora haga clic en el botén de medicién y podra realizar un levantamiento laser normalmente. Los
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el laser se puede ver en la base de datos de puntos (consulte la seccién 4.14 para

Name > Input

< 1[Laser Survey Point | T:20241224 15:26:21.000
N:3449278.599 Elev:6.839
E:336969.859 Code:

Consejos: El ldser de 01 puede alcanzar una distancia de unos cientos de metros, pero no significa que pueda

medir hasta ahora. En términos generales, 3-5 metros es la mejor precision.

Después de completar la configuracién de su O1 RTK, verifique el estado actual de la solucién RTK
en la parte superior del SingularPad

En la interfaz de levantamiento detallado, tanto las coordenadas locales como la latitud / longitud se
mostraran cuando

* Clic Para iniciar o detener la
* Clic para establecer la configuracién,
* Clic para verificar la base de datos de puntos; Puede agregar nota,

* Clic }S para abrir IMU para hacer

* (Clic para abrir Fast Code Survey. Puede ingresar Comentario y Cédigo en él, luego haga clic

que acaba de crear para comenzar a
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Name Pt2 Code Input

Antenna Height 1.8+0,068m

B 31°09'58.0908'N N 3449274.006

L 121M721.7717'E E 336966.42
H 15981 Elev 15.981
Tilt Angle 4°25'01.2929"
Projection Angle 252°52'56.5372"
Dist. to Ref 66.731m

Ready

[(FIEIEI ] ]

<4 L ]

Al medir las coordenadas del mismo punto varias veces y tomar el promedio, puede obtener mas

coordenadas precisas. Esta funcion se utiliza generalmente para medir puntos de control.

TEe7: 230 s o0 W

Name Pt2

Antenna Hi

Qualification Rate(%)

Mean Square Error(mm)

APlane Max(mm) 15.2
AHeight Max(mm) -7.9

Al mat o T Y r

N:3449272.470 H:15.907
E:336967.122 Base distance:67.154
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* Clic para Deje de recopilar

¢ Clic para establecer la configuracién,

* Clic para verificar la base de datos de puntos; Puede agregar nota,

Vaya a la interfaz de puntos de replanteo , agregue o importe las coordenadas de punto que necesita
replantear, también puede hacer clic en

* Haga clic en Agregar a

1053 @ B W ®Hs% 1055 @ 0@

Paint

Coordinates Preview Map Name Pt
Name put Code

Northing put m

Easting nput m

Elevation put m

Property Type

e
4+ & 4 & &

* Haga clic en la biblioteca de
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1053 @ o ®isx 233 2 ool

Paint

Coordinates Preview Map Name

Waia || select all(0)
. Pt1 Smooth Point T:2024-11-27 14:23:3...
N:3449274.017  Elev:15.967
' E:336966.415 Code:

Pt2 Control Point T:2024-11-27 14:30:3..
N:3449272.473 Elev:15.908
E:336967.132 Code:

: Pt3 Smooth Point T:2024-11-27 14:32:4...
N:3449274.110 Elev:15.963
E:336966.779 Code:

Pt4 Smooth Point T:2024-11-27 14:32:4...
N:3449274.108 Elev:15.970
E:336966.771 Code:

Pt5 Smooth Point T:2024-11-27 14:32:4...
N:3449274.111 Elev:15.977
E:336966.770 Code:

Pt6 Smooth Point T:2024-11-27 14:32:4..

)
RN RN

» Haga clic en Importar para importar datos de puntos en diferentes tipos de archivo. También puede
definir un nuevo formato de acuerdo con

1053 @ 0 @ iz 105 @ 0 W A 4 ELA

Point

Coordinates Preview Map

Cass Format(dat)

Name
Point Name,Code,Easting Northing,Elevation

Distance Unit Meter

Seleccione un punto para replantear. SingularPad proporciona un mapa de navegacién mientras
replantea puntos/lineas. El

Para los receptores 01, puede utilizar la funcién de replanteo de IMU. En el replanteo de IMU, puede
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sin mantener el receptor perpendicular al suelo. El dngulo de inclinacién maximo es de

236 4 © 0 @

Name Pt12 Code Input

Target:Pt3 1.8+0.068m >

To North ToWest < Cut
0.141Tm 0.000m 0.016m

Ready

- 2 r "
T 4o

Backward:0.088 Target Azimuth:359'29'13,0959"
To Left:0.109 Slope(%):-11.663

Hay un mensaje de direccién en la ventana flotante.
* Clic para iniciar o detener los
* Clic para abrir o cerrar

* Clic para escalar automaticamente al

* Clic para saltar al punto

* Clic * | parasaltar al

e (Clic T

Para saltar al punto

» Clic Para establecer la configuracién de replanteo, la informacién de visualizacion y la barra
Error de
I
* Clic para abrir
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245 & ® 0 W

Name Pt12| Code Input

Target:Pt3 1.8+0.000m
To South To West £y Fill

19.166m  25.450m 1.688m

S5m

r a r.
1\ \!/ |
Backward:31.348

To Right:5.682 Slope(%):5.300

Target Azimuth:233°0103.0300°  Backward:0.083

23 % @ 0l

Name Pt12 Code Input
Target:Pt3 1.8+0.068m >
To North ToEast < Cut
0.142m 0.000lm 0.018m

Target Azimuth:0*16'07 2566
Slope(%):-12.986

To Left:0.115

Después de completar la configuracién de su O1 RTK, verifique el estado actual de la solucién RTK

en la parte superior del SingularPad

1. Obtenga una

Al usar Visual AR Stakeout, debe conectarse al WIFI de O1. Entonces, si estd utilizando CORS (usando
Internet telefénico para obtener la red), inserte una tarjeta SIM en el controlador en lugar de conectar el

controlador a WIFI o hotpot. Si esta utilizando comunicacién por radio (no se requiere red), no necesita

para considerarlos.

2. Eluso de Visual AR Stakeout también requiere la

3. Después de importar o ingresar puntos de replanteo, ingrese a la

Manual del usuario del receptor GNSS
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To-Stake-Point Preview Map . . To-Stake-Point Preview Map

Name > Input

2 Distance:0.250m Di 258
N:3449274.997 Elev:15.270 hare E Stakeout
E:336966.397 Code: 4=lo/
<1 Distance:5.238m <1 Distance:5.243m
MN:3449278.599 Elev:6.839 MN:3449278.599 Elev:6.839
E:336969.859 Code: E:336969.859 Code:

Luego haga clic en el icono de participacién de AR y el controlador saltara automaticamente a la interfaz
de conexién WIFIL.

Seleccione 01 de la lista WIFI e ingrese la contraseiia 12345678 para conectarse. Después de conectarse,

&O H:0.012 [EZLUNCHE Ko ¥ §94%
FIXED 40743 V:0.023 g Wi-Fi

Jo

Target:2 > 1.8+0.068m >
¥ 01-3124D0019 &
To North To East Cut
— @  E1-2124N0013 &
0.833m 1.157m  0.074m
i Q Big Mama @
9  CMCC-ebns &
&  ChinaNet-RhvX &)
Ready
G J5 &
9  Shnid 8
il <@  XHQDH &
I 4 TAR! CMCC-NWZ2
T | @ g
Forward:1.390 Target Azimuth:54°1517.0140" 4
To Left:0.315 Slope(%)-0.967 . .

4. Siga las instrucciones del software para asegurarse de que el receptor esté mirando hacia atras. El
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la ubicacién del punto de replanteo basado en la cAmara

- Hoa%

S H0.012

FIXED 38/43 V:0.023
To North ToEast < Cut
2.578m  2.646m 0.005m

Cuando se acerque al punto a replantear, el software marcara la ubicacion en la pantalla.

344 ® @ @ ~ 094%

[ O H0.012
ged  FIXED 40/43 V:0.023

To North ToEast - Cut
0.94Tm 0.390m 0.00Tm

En este momento, alinee la punta de la varilla con la posicién del punto de replanteo. Luego haga clic
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para

« 094%

S HO.012
FIXED 40743 V:0.023

344 @ & 345 @ @

L

Point e
To North ToEast - Cut Coordinates Preview Map

0.007m  0.020m 0.004M Name > ot

2 Staked Distance:0.022m
N:3449274.997 Elev:15.270
E:336966.397 Code:

Vaya a la interfaz de Line Stake, agregue o importe las lineas que

11:04 & o @

Data Conte

A 194m Start Mileage:0m
92 3360 e
92! ‘330 h 5

Elev. Offset-0.07m  Ratio of Slope:-36.2..
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» Haga clic en Agregar a pardmetros de linea de entrada

* Haga clic en Importar para importar datos de puntos en diferentes tipos de archivo. También puede
definir un nuevo formato segin sus necesidades.

11:05 = o @

Name Ptq Code
TargetAB 1.8+0.000m
&
P
® =2
Bin)
LPt7
Pifio94) b5
= -
Target:AB H:12.632
Mileage:-0.115

Mileage Offset to Start-0.115

Offset:[Right]0.311 Mileage Offset to End:0.309

| o] ]

Elige una linea para replantear, establezca Desfase, Pendiente de seccion transversal y Replanteo por
Parametros.

* Clic parasaltarala

e Clic para saltar a la linea

Cuando se utiliza esta funcién por primera vez, la interfaz CAD no tiene capas ni ventana flotante para
mostrar
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1111 = 0B

Name Pt9 Code Inf
Layer:0 1.8+0.000m
F—
2N

4
N:3449293.563 H:12.377
E:336994.079 Base distance:409.824

L | o O
* Clic para crear o importar un archivo CAD, compatible con el

1124 = 0 B

File Name

[FiIeTere e ‘

[ Internal Storage/SingularPad/Map

Go to internal storage root directory
Go to program storage directory

Go to current project directory

'CQ Return

* Clic Para dibujar entidades, hay 12 tipos y métodos que puede elegir, siga las

Manual del usuario del receptor GNSS
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y dibujar.

11:3¢ = o @

Name Pt9 Code
Layer:0 1.8+0.000m
;E.
e §
Line Polyline
3 Arc Polygon
Square
Square Czﬂ[er
8
7 Rectangle Rect-Center
Circle-2Pt Circle-3Pt
Spline Settings
N:3449280.632  H:13.870
E:336995.004 Base distance:413.607
* Clic en las herramientas de bisqueda. Pueden ayudarlo a trabajar sin problemas.
puntos de interseccién de circulos
11:35 = o0 @ 11:37 @ o0 @

Name Pt9 Code Input Name Pt9 Code Input
Layer:0 1.8+0.000m Layer:0 > 1.8+0.000m
ot :rT\\ qr“\
f e O
Int 2 Dist Int 4 Point o
o Int Entity l“ Dist Offset ;
PG
g " Tranglation " Equal Parts :
S Pt7
S P
z 7 Measure Invert
4 Area T
Lengthen Division
Point
* Rectangle
Offset Point
— O, 02m
T |
N | |
me 8 %)/ (X) D )
N:3449289.652 H:13.881 N:3449289.880 H:13.846
E:336994.792 Base distance:413.606 E:336993.985 Base distance:413.454

En la interfaz CAD, puede elegir una caracteristica que desee apostar, aparecera en azul. Puedes conocer
el
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* Configuracion: Establezca el método de replanteo, la distancia de compensacién,
el intervalo, etc.

» Desplazamiento: Si establece el desplazamiento 5 m, replanteard la linea a 5 m de distancia de la
linea que elija. El

* Colocacién por pilote por coordenadas: incluyendo ndmero de P.K,, distancia de P.K. y

» Distancia de la estacion: replantea la linea a una distancia especificada, por ejemplo, si la linea es de
40 m, establece la distancia especificada en 8 m, luego replanteara la linea a una distancia de 8 m en

cada segmento.

» Segmento: Por ejemplo, si establece el segmento como 4, entonces apostard la linea en 4 segmentos,

cada longitud de segmento es la misma.

* Numero de estacién: Colocara la linea en la estacion en cada punto de intervalo. Puedes replantearlo

segun la direccion.

Puede replantear una superficie replanteando la elevacion de cada punto de la

Si no ha utilizado un archivo de superficie antes, debe crear uno afiadiendo, importando o seleccionando
de

Puede obtener una vista previa del mapa de la superficie después de agregar puntos y no
En la interfaz de la lista de contenido, puede encontrar las superficies que ha creado y puede editarlas,

1142 @ o @

Name Pt10 Code

Targetrr 1.8+0.000m
pis ¥
[p2.P1a
. Pt6
/\ ﬁ}na
Targetrr N:3449289.

Fill:<Exceed Limit> E:336993.1
Ant. H:1.8m+0.000m H:13.328

| ® ]
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7

Si la posicion actual no esta dentro de la superficie de disefio, aparecerd " jFuera de la superficie!". Si el

posicién esta dentro de la superficie de disefio, mostrara el valor de relleno o excavacion.

Los puntos, que se levantan, se estacan, se agregan, se importan y se ingresan desde el mapa de
visualizacion, se almacenaran en la base de datos de puntos. Los puntos topograficos se mostraran bajo
una base durante la topografia. Ademas, no importa

a5 2o ol

a3 ¢ ol

Name Name
Pt11 Smooth Point T:202411:27 143254299 [ | select Allgare _ Delete _Cancel
N:3449274.112 Elev:15.975
E:336966.766 Code: P11 Sioot B> To[50] Range select
: : : N:3449274112 Bl
Pt10 Smooth Point  T:2024-11-27 14:32:53.299 E:336966.766 Code:

N:3449274.11 lev:15.97
E'33369:6 ?692 E::e's Y Pt10 Smooth P.. T:2024-11-27 14:32:5...
: = = N:3449274.112 Elev:15.971

Pt9 Smooth Point  T:2024-11-27 14:32:52.100 E:336966.769 Code:

N:3449274.1 lev:15.97
E'I:;S\S::Ev 7?112 21::(-_"5 Z Pt9 Smooth Point T:2024-11-27 14:32:5...
: ' : N:3449274.112 Elev:15.977
Pt8 Smooth Point  T:2024-11-27 14:32:51.100 E:336966.771 Code:

N:3449274.113 Elev:15.968 1
£:336966.767 Code: Pt8 Smooth Point T:2024-11-27 14:32:5...
: : z N:3449274.113 Elev:15.968
Pt7 Smooth Point  T:2024-11-27 14:32:50.600 E:336966.767 Code:

N:3449274.114

Elev:15.969

Pt7 Smooth Point T:2024-11-27 14:32:5...

E:336966.769 Code: -
iy | N:3449274114  Elev:15.969
Pt6 Smooth Point T:2024-11-27 14:32:49.600 E:336966.769 Code:
N:3449274.11 lev:15.97
= _3? : 2 i 2 lf ev sl Pt6 Smooth Point T:2024-11-27 14:32:4...
4 o ] | [ ] ]

* Agregar: soporte para agregar punto de entrada y el tipo de visualizaciéon admite coordenadas
* Recuperar: Después de eliminar los puntos, puede recuperarlos en la interfaz de

* Importar: Importar puntos por diferentes

» Exportar: Exportar puntos por diferentes formatos de

archivos

Toca cualquier punto para ver la informacién detallada. La informacién incluye la altura de la antena, el
estado de la solucidn, la coordenada WGS84, la coordenada de la cuadricula local, la identificaciéon base y
el tiempo de medicién. Si el punto ha sido calibrado, el
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a0 ¢ ool

Name Pt7 Code Input
Antenna Height 1.8+0.068m
Solution FIXED (44/45)

B 31°09'58.0945'N N 3449274.114m

L 121°1721.7848°E E 336966.769m

H 15.969m Elev 15.969m
Scale Factor 0.9999253493
Speed 1 Heading 0.000
PDOP 0.900 HRMS 0.012m
HDOP 0.400 VRMS 0.029m
VDOP 0.800 AGE 1
Average Points 5 Cut-Off Angle 5
UTC Time 2024-11-27 06:32:50.600
B ® o

SingularPad admite la exportacién / importaciéon de datos, incluidas las coordenadas de cuadricula, las
dato format 'y Soporta  importad *.dat/*.csv/*kml arc y exportad result d
*.dxf/*.kml/*.shp/*xls/*.csv.

Toque Importar datos en la interfaz del proyecto, hay algunos formatos de datos predefinidos, haga clic
en Mas para obtener mas
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448 % ® ol 76 11:44 ® o A

Data Type Foints Database

Cass Format(dat)

Point Name,Code Easting,Northing,Elevation

Local Coordinates Format(csv,d...

Saint Name Marihing Easting E
aint Name,Morthing,Easting, Ele

Local Coordinates
Format(csv,dat,txt)
Point Name Northing Easting Elevation,Code

Prosny Type inputPoint > G€odetic Coordinates
Format(csv,dat,txt)

Distance Unit Point Name Latitude Longitude,Altitude,Code

* Tipo de datos: base de datos de puntos de soporte, archivo de parametros de

* Formato de archivo de importaciéon: admite *.csv, *.dat, *.txt,
* kml, etc.

Ademas, puede hacer clic ahora para crear un tipo

11:45 @ 8 W

Format Name Input

Extension Name dat >
Field Delimiter Comma() >
(Null) Point Name
Code Northing
Easting Elevation
Latitude Longitude

Altitude

Manual del usuario del receptor GNSS
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¢ Nombre del formato: Introduzca el nombre del
formato

* Delimitador: coma de soporte (,), punto y coma (;), espacio ( ),

Haga clic para elegir elementos en la lista de opciones, haga clic en retroceso para eliminar el elemento
seleccionado anteriormente. Los elementos incluyen: cédigo, norte, este, elevacién, latitud, longitud,
altitud. Elija un formato para importar datos. La ruta de exportacion predeterminada es almacenamiento

interno / SingularPad / importacién. También puede cambiar a

1153 @ 0 @

File Name Point Name Northing Eastin
i Pt 3449294.210 336993.
File Type .
P12 3449294.201 336993.1
Internal Storage/SingularPad/Import
P13 3449294.300 336903
Go to internal storage root directory
P14 3449294.391 336993.1
Go to program storage directory
PtS 3449294346 336992,/
Go to current project directory
Pt6 3449293926 336994,
<» Return
P17 3449293.816 336994.
X1 txt
P18 3449293.737 336994.
P19 3449290.485 336994.1
A 3449306.409 336857,
Al 3449306.407 336851
4 [ u <4 [ ] ]

Toque Exportar en la interfaz del proyecto para exportar datos de puntos. Ademas, haga clic en Mas
formatos para exportar los puntos de reconocimiento

11:54 @ o0l

1Ex;mrt Path :rnal Storage/SingularPad/Export | | Road Section Data I
|F\Ie Name Project Name + Iy |
Cass Format(dat)
Point Name,Code,Easting,Narthing Elevation
Cass Format(dat) <
B s e e Local Coordinates Format(txt)
- Point Name,Northing,Easting Elevation,Code
Geodetic Coordinates Format(txt)
Distance Unit Meter Point Name Latitude Longitude Altitude,Code

Geodetic Coordinates
Format[Covariance](txt)

Po

Enable

Cxx,Covariar xy,Covariance Cxz,C
Survey Point Data Format[GNSS]
(csv)

Enable  Point Name
atitl

Start Time 4 3
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* Ruta de exportacion: la ruta de exportacién predeterminada es almacenamiento interno /

SingularPad / export; También puede cambiar a cualquier otra ruta donde se encuentre el archivo
* Nombre del archivo: nombre del proyecto de soporte, operador, datos, tiempo de datos

* Formato de archivo de exportacién: admite * .csv, * .dat, * .txt, * kml, etc.

Unidad de distancia: medidor de soporte, pies topograficos de EE.
* Datos de tramo de carretera: abierto para exportar

Ademis, puede hacer clic en Nuevo para crear un tipo definido por el usuario. Los elementos incluyen: id,
nombre, cédigo, latitud, longitud, altitud, norte, abstinencia, elevacién, N, E, Z, tipo, hora local, hora UTC,
estado de la solucién, AGE, retraso maximo, retraso minimo, uso de satélites, satélites rastreados, angulo
de corte, punto de montaje, método de medicion, repeticién, datos de inicio, hora de finalizacién, RMS,
HRMS, VRMS, PDOP, VDOP, velocidad, rumbo, tipo de antena, tipo de medicién, altura de medicioén, altura
de antena, ID base, latitud base, longitud base, altitud base, distancia a la referencia, latitud original,
longitud original, altitud original, altura ondulada, correcciéon de estacion h, correccién de inclinacidn,

cabeceo, balanceo, guifiada, d4ngulo inclinado, angulo proyectado, tipo de replanteo, objetivo, estacién,

Para los puntos, lineas y poligonos que ha levantado en el levantamiento de puntos, puede exportar el
archivo dxf, luego puede editarlos en un software CAD de terceros, o importarlos al mapa base para
comprobarlos, o importarlos a CAD para replantear. Elija los datos que desea exportar, incluidos el punto
de reconocimiento, el punto de entrada, el punto de control, el punto de estaca, la linea y

11:54 & o @

Format Name

Extension Name dat
Field Delimiter Commal,)
File Header
Point ID Point Name
Code Code Remark
Line Name Northing
Easting Elevation
1 S LT Dlaleod Asscily s _
| @ | ]
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Este capitulo describe como realizar un levantamiento estatico a través del receptor O1 y el software
SingularXYZ Converter. Para el levantamiento estatico, 01 admite 3 formatos de datos: binario XYZ, Rinex
3.02 y Rinex 3.04. Formato binario SingularXYZ (*. XYZ) es un formato de datos de observacion sin procesar

y puede convertirlo a RINEX

Si necesita un software de posprocesamiento, comuniquese con el correo electréonico de soporte al
<support@singularxyz.com>

El levantamiento estatico se utiliza principalmente para el levantamiento de puntos de control. Para
alcanzar una precision milimétrica, siga lo siguiente:

* Es mejor recopilar datos estaticos sobre el punto

» Apague el receptor antes de trasladarse a otro sitio de

* Para facilitar la observacion estatica posterior a los datos brutos, registre el nombre de la estacion, el SN
del receptor,

Los siguientes pasos proporcionan un ejemplo de

1. Ve a Dispositivo >> Estdtico y acumula puntos. Elija el modo de grabacion, hay dos modos de grabacion
y

10:49 @ @ 2

SingularXYZ

Communicatio Rover Base
n

Static Record Inspection COM Settings

Accuracy
Device Device Device
Settings Activation Information
Project Survey Tools
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2. Interfaz de configuracion de
opciones: Entrada

1050 @ W @

Grabar nom y  Punt nomb Po el

Mode Record1
Name SingularXYZ
Point Name singularxyz
Interval 18 .
Observation Time 1 hour
Data Format XYz

Circular Record
Auto Record Static Data

Storage Space 3000

Coleccion Interval

3. Activa/desactiva el Loop Record segun tus necesidades. Si esta opcion esta activada, el receptor

Elimine los primeros datos registrados para seguir grabando cuando el espacio de registro esté lleno.

Manual del usuario del receptor GNSS
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Mode Record
Name SingularXYZ
Point Name singularxyz
Interval 18
Observation Time 1 hour
Data Format XYz

Circular Record

Auto Record Static Data

Storage Space 3000
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4. Encienda / apague la grabacion estdtica automdtica segin sus necesidades. Si esta opcion esta
activada, el receptor

Mode Record1
Name SingularXyZ
Point Name singularxyz
Interval 18 .
Observation Time 1 hour
Data Format XYz

Circular Record

Auto Record Static Data

Storage Space 3000

5. Establezca el espacio de registro al final (unidad: MB). Limitara la cantidad de datos que

1050 @ @ S

Mode Record1
Name SingularXYZ
Point Name singularxyz
Interval 18
Observation Time 1 hour
Data Format XYz

Circular Record

Auto Record Static Data

Storage Space 3000
| |

6. Haga clic en Iniciar para iniciar
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1050 @ @ S

40/41 V:0.023
Mode Record1 >
Name SingularXYZ
Point Name singularxyz
Interval 18 >
Observation Time 1hour >
Data Format XYZ >

Circular Record
Auto Record Static Data

Storage Space 3000

Los datos de observacién sin procesar se guardan en la memoria interna del receptor 01, cuando se
conecta con la PC a través de un cable TIPO-C, el receptor O1 puede funcionar como un disco flash USB, lo
que significa que puede copiar los datos estaticos a la PC

» USB flash drive (E) > 1-REC1 > 2023293

Name Modified Date Type Size
1823E00052930339.XYZ 10/20/2023 3:43 AM XYZ 690 KB
1823E00052930344.XYZ 10/20/2023 3:45 AM XYZ 166 KB
1823E00052930345.XYZ 10/20/2023 3:45 AM XYZ 147 KB
1823E00052930547.XYZ 10/20/2023 5:59 AM XYZ 2,460 KB
1823E00052930600.XYZ 10/20/2023 6:28 AM XYZ 5,183 KB

Ademas, puede descargar los datos estaticos a través de WebUI, conectar su PC o teléfono al WiFi del 01
receptor (nombre WLAN: el SN de 01) e inicie sesién en la pagina web en el navegador a través de IP
192.168.10.12 (nombre de usuario: admin, contrasefias: admin).

Vaya a Gestion del trabajo >> Descarga de archivos, seleccione el nombre del registro, el tipo de archivo y
la fecha correspondientes para
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Singuiar X YE

Los datos de observacién sin procesar se guardan en la memoria interna del receptor 01, cuando se
conecta con la PC a través de un cable TIPO-C, el receptor O1 puede funcionar como un disco flash USB, lo
que significa que puede copiar los datos estaticos a la PC

Después de copiar los datos de observacion sin procesar a la PC, puede convertir los datos del formato
binario SingularXYZ (*. XYZ)

Los siguientes pasos dan un ejemplo de conversion
1. Inicie el software SingularXYZ

2. Establezca la ruta de salida y seleccione importar el
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SingularX¥Z Conversion Tool X

Outputfath |

FileName Size Transition state Version Options

No Data

I Select File | Convert

3. Después de importar el archivo binario, haga clic en establecer, luego ingrese el nombre del marcador
y elija el tipo de medida de

MessagelD Amount MarkName  singularxyz

106 15 AntType = SITO1

108 47
Measure = Vertical Height

107 36

109 38 Satellite | vl GPS

| BDS
12

| GLONASS

| @ cauLEO

4. Haga clic en convertir para iniciar la conversién de XYZ a Rinex, y los archivos Rinex se enviaran a
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SingularXYZ Conversion Tool — im

x
OutputPath E'_\routput (5 E

FileName Size Transition state Version Options

1 12010929.XYZ 2.07M e 3.02 E m

Nota:

La ruta de salida del software de conversidn y la ruta de almacenamiento de los archivos a convertir solo
pueden

Capitulo 6 Actualizacion de dispositivos

En este capitulo se describe como actualizar el firmware del receptor Orion ONE. Si necesitas algo
software y firmware que no tenga, comuniquese con el equipo técnico.

6.1 Actualizacion de

1. Encienda el receptor y conecte la computadora al WiFi del receptor.
Contrasefia WIFTI:
2. Abra el navegador e ingrese 192.168.10.12 para acceder a la interfaz web del

Nombre de usuario: admin,
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G & FEE | w2602 Gtz o Wy

Sin_gu,‘nr){ YZ = Version Information SN:3124D0029 ™ Engiish

3. Haga clicen "Firmware" para ingresar a la interfaz de actualizacién del firmware, donde puede
verificar el firmware actual

Singuiar XYZ = Firmware Upgrade E 29 4R Epgjch m

4. Después de seleccionar el archivo de actualizacién, haga clic en "Actualizar” para iniciar el proceso de
actualizacion. Una vez que se realiza la actualizacion

completo, el dispositivo se reiniciara automaticamente. Después de reiniciar, puede comprobar si la
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Current version: 1.0.A10B

Update File: O1-AL-WLAN-A10D.zip

The firmware is being upgraded,
please do not cut off the power!

Current version:

Update File: O1-AL-WLAN-A10D.zip

Status:

Current version:

Update File:

Status:

1. Instale el software Setup_Forsense_IMU_V1.0.6.exe en el equipo.

‘B Setup Forsense IMU V1.0.6.exe

Verifique la versién del software para asegurarse de que sea

| ] SingularPad V1.0.20241220.apk
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2. Encienda el receptor ORION ONE y conecte el receptor al software SingularPad a través de
Bluetooth. Ingrese a la interfaz de configuracion del dispositivo en el software PAD, seleccione "IMU"
para el canal USB y haga clic en Aceptar.

1:38 @ Wl &
o H:NA & pevice Settings

138 @ @

Orion ONE Enable WIFI — @)

IP Address 192.168.10.12

Communicatio Rover Base DoBidhange [eix &

n 4 .
GNSS
Static Record Inspection COM Settings |IMU |
Accuracy
Radio
Debug
Device Device Device
Settings Activation Information

Project

3. Utilice un cable Type-c a USB para conectar el ORION ONE receptor a la computadora,y  Abrael
Forsense_IMU_V1.0.6 en el ordenador.

&)

& FORETAK % o TR 7 WE RX: © TX: 0
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s ® poEs O HEAR O #EH ; _
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Frig
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e Figdidi g s
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EREHE: NA KA B NIA
NiA

EyLA: 1.0.6
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4. En el software, seleccione el puerto COM correspondiente para el receptor, establezca la velocidad en
baudios en 921600 y

o 14

o FORELAR

" emonmeTA

T En

LIk PR TR

| G

LPIg

NERGAE AR
| &

B M
|a

L

L

Y

I ATETINICEL1 02T

L. 108

E Laoperacion de

L

& poEst

O fit@ R
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e

WFahH
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IMU-230227.firmware.

10

. SODETRAR

b FT TR0

T En

‘{Glshﬁt'l\ﬂﬂil'l ®iR

T HE .

pronto

CHE R NA

clic "Abie

Arch y

EFHANE. NA

escog el

IMU Actualiz

RX: M18TEE

firmware

| Bk,
| R

Wi IF

|

LT
| esz
| i,
| Law

LA Tlov.i N
|

LTI TS
| &

EAR

ni

AL

| 3132873330801 HTICTTIRN

| Erewmik: voe
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Haga clic en el botén Actualizar para

-
.Cuml.lﬂ.l M amooeTR ? Em RX; 180290 TH 32234
i WY, N T USE-RENTAL CMi -
i L A -
| ( i JF
| L L LA DRVLI26/ 21/ 1 IR-230227. £ irmeare
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| [ 123
.
| Leta
| O USBYSCANIR b ] B TR
| RESEEE,
[ L
B
| @ TR, - "
R
an EfERR...
|
cftEaE. 0 KRR 1
| RRETIIBAEDI HEMTHN
EAT AL, 1.08 -
Cuando se completa la barra de progreso, indica que la actualizacién ha
& B |
‘Iﬂlﬂﬂ_[ll % omoneTa 7 En RX: J32004 TH: 264757
WO, (oAt ECSESERIAL (EHO v
WA 000
( i
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WA
raAEE: 108 »~

Reinicie el receptor ORION ONE para completar la
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