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SingularPad es un software profesional de topografia basado en Android desarrollado por

SingularXYZ Intelligent Technology Ltd. SingularPad es completamente funcional como
software de topografia de campo, equipado con modos de trabajo completos y funciones
necesarias para los topdgrafos. La configuracién de proyeccién/datum, los modos de
trabajo GSM/radio/PDA CORS, el levantamiento de puntos/replanteo/boceto CAD/célculo

COGO, etc., se pueden encontrar en SingularPad.

SingularPad esta disponible, puedes conectarnos para descargar
https://www.singularxyz.com

SingularPad solo puede ejecutarse en el sistema operativo Android, y la especificacion del

dispositivo Android debe ser al menos o mejor que las que se enumeran a continuacién:
+ CPU: nucleo de 2,1 GHz (actualmente solo compatible con ARM cortex)
+ Al menos 4G de RAM
+Version del sistema Android: 24.2
+ Pantalla: 4,5 pulgadas
+ Resolucién de pantalla: 960 * 640

+ Hardware: Bluetooth/Wi-Fi/GPRS

SingularPad tiene interfaces faciles de usar, que le brindan una experiencia de topografia
conveniente y efectiva. SingularPad esta disefiado con caracteristicas mas avanzadas, como
mas formatos de importacién, mas herramientas de calculo, andlisis de precisiéon de
replanteo, boceto automatico por cédigos,

Edicién de capas

CAD, etc.


https://www.singularxyz.com/

€ Point Details
Elevation 14 136 Elevation diff
Tine 2022-02-19 14:14:31.000
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Eastng 336988.105 East off
Elevation 14134 Elevation diff
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Y los usuarios pueden personalizar el contenido de la visualizacién de la informacién y el

menu de funciones de medicion de acuerdo con sus propios escenarios de uso, de modo que

el software pueda satisfacer mejor las necesidades de sus propias aplicaciones.

Hay cuatro interfaces principales, Proyecto, Dispositivo, Encuesta e Interfaz de

herramientas . Cada interfaz principal incluye diferentes funciones.

FIXED
Agel

Project Lacalization
Manager
Coordinate Points
System Database
Export data Software
Settings

V:0.015 2

Rover Base
Calibrate
Point
Device
Code Library nformation
Manager
About
Software

Vi0.034

Angle Perimeter
. onverter and Area
Survey Control Point
Survey
a2 sharing Calculator
AD Line Stakeout
More

*Road Electric Lines
Survey

Survey




La interfaz incluye principalmente el Administrador de proyectos, la localizacién, el

punto de calibracioén, el sistema de coordenadas y la importacién / exportacién de datos.
» Gestor de proyectos: Crear/Abrir/Eliminar un proyecto.
* Localizacion: Transfiera las coordenadas WGS84 a las coordenadas de la cuadricula local.
e Calibrar punto: Una vez que cambie la coordenada base durante un proyecto, debe hacer esto.
« Sistema de coordenadas: seleccione y administre la referencia.

* Base de datos de puntos: Gestiéon de puntos; Compruebe los puntos medidos,
introduzca los puntos conocidos y otras funciones.

¢ Administrador de bibliotecas de cédigos: C6digos de administracion en lista.

¢ Importar datos: Importar archivo de puntos (incluyendo CASS, coordenadas locales,
coordenadas geodésicas, SurvCE RW5, FG RAW, archivo de Google Earth y formato
NECCAD, archivo PXY y archivo de coordenadas Carlson).

e Exportacién de datos: CASS, coordenadas locales y coordenadas geodésicas, CAD, SHP,
archivo de Google Earth (basado en WGS84 o local), etc. También puede exportar el
informe de medicién y el informe de puntos de estaca.

Esta interfaz estd relacionada con la configuracion del GNSS en modo RTK y la

verificacién de la informacién del receptor.
» Comunicacion: Conecte el receptor
* Rover: Configurar el funcionamiento del receptor como rover
» Base: Configurar el receptor como base
» Estatico: Registre los datos sin procesar
« Precision de la inspeccion: obtenga 60 puntos e inspeccione su precision
« Configuracion del dispositivo: Establezca la velocidad de salida
«Reiniciar posicionamiento: Obtener una nueva coordenada

« Informacién del dispositivo: muestra el firmware, el hardware, el estado, etc.

Esta interfaz contiene todos los modos de levantamiento, como la funcién mas utilizada
Point Survey, Point Stakeout y Stake Road.



» Topografia topografica: Medir puntos

» Topografia de detalle: muestra la coordenada de la faja local y la coordenada Lat, Lon
* Levantamiento de puntos de control: Medicién de puntos de control

* Replanteo de puntos: Replanteo de puntos

* CAD: Importar archivo dxf o dwg; Edite capas y elija puntos/lineas para replantear

» Replanteo de lineas: Replanteo de lineas

* DSM Stakeout: Replantear la elevacion en un area

¢ Replanteo de carreteras: Edita carreteras y replanteas

La interfaz incluye principalmente el convertidor de coordenadas, el uso compartido de

archivos, la calculadora y la funcién COGO.

 Convertidor de coordenadas: Las coordenadas locales, las coordenadas geodésicas y

las coordenadas espaciales son intercambiables

» Convertidor de dngulo: Los diferentes formatos de dngulo son intercambiables, como

dd (decimal), dd. mmssss, radian

¢ Perimetro y Area: Ingrese algunos puntos de una caray calcule su areay

perimetro
e Calculadora: Al igual que la calculadora de tu teléfono
» Uso compartido de archivos: comparta archivos con un cédigo compartido y un cédigo QR

e Calculo inverso de coordenadas: Las coordenadas conocidas de los puntos A y B,
calculan la distancia del plano, el vector, el acimut, la diferencia de elevacidn, la relacién de

pendiente y la relacién (1:N)

e Calculo de la linea de punto: las coordenadas conocidas del punto de partida A, el punto
final B y el punto lateral C, P es el pie de caida, calcule la distancia inicial (AC), la distancia
final (BC), la distancia vertical inicial (AP), la distancia vertical final (BP), la distancia de

desplazamiento (CP), el &ngulo de desplazamiento (a) y el angulo de esquina (f3).

e Vector: Se conocen las coordenadas de latitud y longitud del punto de partida A y el

punto final B, y se puede calcular la distancia entre los dos puntos.

 Dos rectas angel: El punto conocido O, el punto A y el punto B, hallan el 4ngulo a entre
linea recta OAy OB.

e Célculo de la interseccion: El punto de partida conocido A y el punto terminal B de la
recta AB, el punto de partida conocido C y el punto terminal D de la recta CD, calculan la

coordenada del punto de interseccién P



e Resecciéon: Las coordenadas conocidas del punto A y el punto B, y las distancias

conocidas de L1 y L2, calculan otra coordenada del punto P y los dngulos del triangulo ABP

* Interseccién hacia adelante: las coordenadas conocidas del punto A y el punto B, y los
angulos conocidos de a y 3, calculan otra coordenada del punto P y la longitud de los lados
del triangulo ABP

e Cdlculo positivo de coordenadas: Las coordenadas conocidas del punto inicial A y el
punto final B, la longitud conocida L de la linea AP y el 4&ngulo a entre la linea AB y la linea

AP, calculan la coordenada del punto.

e Céalculo del punto de desplazamiento: Se conocen las coordenadas del punto de partida
A y el terminal B de la linea AB conocida, se conoce la distancia de la estacién L1 y la

distancia de desplazamiento L2, calcule la coordenada del punto P

e Calculo del punto de extensién: Las coordenadas del punto de partida A y el terminal B
de la linea AB conocida, se conoce la distancia de extension L1, calculan la coordenada del
punto P

e Calculo de puntos iguales: Las coordenadas de la linea conocida AB en el punto de
partida A y el terminal B, la linea se divide en varios segmentos en promedio, calcula cada

coordenada.



Press to go Receiver status: Single/Float/ Used/track satellites:

base/rover setup Fixed/Base and Age press to go sky view

FIXED || H:0.050 | 2@, Q P

Aged V 0.090 31/36 33%

H RMS; V RMS: Press Receiver Battery Sharing code:Download files

to check position info with share code and QR code

e Barra de estado

Los iconos y sus descripciones son los siguientes:

Icono Descripciéon

Indica la energia de la bateria del receptor

31: nimero de satélites utilizados.

36: numero de satélites rastreados;

Modo de radio interno del rover

Modo de Internet del dispositivo Rover

Modo de Internet del teléfono Rover

El estado de posicionamiento y sus descripciones son los siguientes:

Estado Descripcién

NINGUNO El receptor esta buscando en los satélites.

SOLTERO Solucién de posicionamiento tnico.

FLOTAR La ambigiiedad de toda la semana no es fija.

FIJO La ambigiiedad de toda la semana es fija, de alta precision.
BASE La base se ha configurado correctamente.
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Edad:*** El retardo de diferencia, * representa el valor de retardo de diferencia

H:.., V:.. RMS horizontal, RMS vertical

Esta figura muestra el flujo de trabajo de tu encuesta a través de SingularPad.

Build a new project

Set coordinate systems parameters.

Connect to receiver o
Static/PPK RTK.
Modify record setting data link setting-
Start record Start Surveying/Staking

Data output and analyze

Haga clic en Administrador de proyectos, haga clic en el botén Nuevo en la esquina inferior

izquierda de la pantalla e ingrese el nombre del proyecto, establezca los parametros del

sistema de coordenadas y guarde el proyecto. En la interfaz del Administrador de

proyectos, puede hacer clic en proyectos anteriores en la Lista de proyectos para
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eliminarlos o abrirlos.



Ul

mno

é Project Manager

é Create Project

Coordinate systems
parameters

20220311

Project Path ternal Storage/SingularPad/Project
Internal Storage/SingularPad...2022-03-11 07:25:08

Input query keyword Project Name 20220314 X

Operator
Notes
Date Created 2022-03-14 02:30:40

Use last project coordinate system O
parameters

m o . I

(— Create Project é Project Manager

Basic Information

Coordinate systems parameters Local . 20220314
type parameters

Internal Storage/SingularPad...2022-03-14 02:31:18
- _—
Name Default — Input query keyword

2022¢

Remove

WGS84

Semimajor axis: 1/£:298.257223563
6378137

Not Set >

Transverse Mercator
Central Meridian E120°00'00"

False Northing(m) 0.000

Si ha agregado un proyecto, puede hacer clic en el nombre del proyecto en la interfaz

principal para verificar los detalles del proyecto actual, incluidos los parametros Nombre del

proyecto, Ruta del proyecto y Sistemas de coordenadas. Y puedes editarlo.



Cémo crear una referencia definida por el usuario: Si no puede encontrar la referencia que
desea en la lista, siga las instrucciones a continuacion para agregar una: seleccione el
pardmetro elipsoide, el parametro de proyeccidn, el pardmetro de referencia y el ajuste del
horizonte de entrada, el ajuste vertical y los desplazamientos locales segtn su solicitud.
Guardalo y aplicalo. Mientras tanto, puedes compartir el sistema de coordenadas con tus

compafieros de trabajo.
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n o n o e B 2:50

6 Create Project é Coordinates System Favorites

Basic Information

Coordinate systems parameters Local

type parameters
Ll

Name Default ==
- —_—

WGS84

Semimajor axis: 1/£:298.257223563

6378137

Not Set

Transverse Mercator
Central Meridian E120°00'00"
False Northing(m) 0.000

mno ® w0 B 2:50 L 3w o & 252

é Predefined Projections é Coordinates System Favorites

Country Al >

e 523852-13

R /UT,
Search Delete % Ap
. outhe is..E1o0 00'00.000

| I

NAD83/Alabama (East)

GRS 1980 USA

Transverse_Mercator E274°10'00.0000"
NAD83/Alabama (West)

GRS 1980 USA

Transverse_Mercator E272°30'00.0000"
NAD83/Alaska (Zone 1)

GRS 1980 USA

Hotine_Oblique_Mercator
NAD83/Alaska (Zone 2)

GRS 1980 USA

Transverse_Mercator E218°00'00.0000"
NAD83/Alaska (Zone 3)

GRS 1980 USA
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Después de crear un nuevo proyecto, cambie a Dispositivo y haga clic en Conexién. Puede

conectar SingularPad con receptores GNSS SingularXYZ Y1. O elige otros dispositivos.

(— Communication
Device Type GNSS >
Device manufacturer SingularXYZ >
Model Type RTK(Y1) >
Con - pth >
Model Type
Devi
RTK(Y1)
>
RTK(P1) 131
SV100
T8Pro/TH10Pro
RTK(P1)

Hay dos tipos de conexién: Bluetooth y Demo.

RO ..

é Communication é Communication

Device manufacturer SingularXYz > Device manufacturer SingularXYZ >
Device Type RTK > Device Type RTK >
Connection type Bluetooth > Connection type Bluetooth >
Devicg Devicg

Device manufacturer Connection type

B B
SingularXYZ Bluetooth

Other Demo

12



Bluetooth: Después de conectar el receptor SingularXYZ, puede verificar cierta informacién
del receptor (como la version de firmware) en Informacién del dispositivo. Y algunas
funciones solo estan disponibles para dispositivos especificos. Después de conectarse

correctamente, la ventana flotante mostrara el estado de posicionamiento.

E o B )

6 Communication (— Bluetooth
Device manufacturer SingularXYZ

Device Type RTK * 1121123277
Connection type Bluetooth * Y11L02207

* Y11L02207

B9 3 O U951

SINGLE H0102 % D EE’

Age9d  V:0.134 23/28 gy

é Communication

Device manufacturer SingularXYZ
Device Type RTK >
. Communica- Rover Base
Connection type Bluetooth > tion
* Y11L02207 _
A4:04:50:7A:93:AC Device Device

Settings Information
Project Survey Tools
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Consejos: Si no pudo conectarse con el receptor a través de SingularPad, puede seguir la
informacién del mensaje para ingresar a la interfaz de configuracién de Bluetooth del
dispositivo para asegurarse de que Bluetooth se haya emparejado correctamente. A veces
es necesario olvidar el Bluetooth del dispositivo, reiniciar el receptor o el software y volver
a emparejar.

Demostracion: Simula la conexién de SingularPad. En este modelo, algunas funciones no
funcionaran.

En SingularPad, solo necesita un paso para iniciar su receptor: elija el modo de trabajo y
apliquelo. Hay algunos modos de trabajo predeterminados, tres para Base y tres para Rover.
Elija un modo; Puedes consultar la informacién detallada. Si el modo de trabajo
predeterminado le conviene, puede hacer clic en Aplicar para iniciar su receptor. Por lo

general, debe agregar un modo usted mismo.

Hay tres modos que puede elegir, Internet del dispositivo, Radio interna y Radio externa.
: Este modo utiliza la radio interna para transmitir los datos de correccion
de la base al rover. Debe configurar Base y Rover con el mismo protocolo y frecuencia.
Los siguientes pasos dan un ejemplo de transmisién de radio interna.
* Protocolo: Soporta Transparent, MAC, Sur o TRIM450S para la transmisién Base

 Frecuencia: seleccione un canal o personalice una frecuencia, el rango de frecuencia es
de 438.125 a447.125 MHz

« Potencia: Soporta 0.5W, 1W o 2W

no Be

(— Base mode settings é- Parameter Settings

Cut-off Angle:5 Diff Mode:RTCM3 Channel 5
Start Up Made Single Point

Frequency

Protocol Transparent
Data Link Interna| Radio

Pawer S00mW
Channel:5 Frequency:443.125
Protocol Transparent Power:500mwW Note: When Base station radio power is set to Low or

S500mW & below, RTK range will be reduced!



: Este modo utiliza radio externa para transmitir los datos de correccién
de la base al rover. Necesita configurar Base y Rover con el mismo protocolo y

frecuencia.

Los pasos para iniciar el modo de radio externo son similares al modo de radio interno,

pero debe seleccionar el protocolo y la frecuencia en la radio externa, no en SingularPad.

» Velocidad en baudios: Esta opcion es para establecer la velocidad en baudios del puerto lemo.
]

ne 1w

é Parameter Settings

& Base mode settings

External Radio

Cut-off Angle:5 Diff Mode:RTCM3

Start Up Mode Single Point

Baud Rate:38400 19200

38400

57600

115200

: Este modo utiliza GPRS (datos de Internet) para transmitir los datos de
correccion de la Base al Rover. Necesita insertar una tarjeta SIM en la base, configurar la base
para iniciar sesion en el servidor (con IP estatica

direccion), y el Rover recibe los datos de correcciéon mediante el protocolo Ntrip. Lo siguiente
Las figuras muestran un ejemplo de configuracién basica con transmision GSM interna.
L 3@ g 315 )

6 Base mode settings 6 Parameter Settings

Cut-off Angle:5 Diff Mode:RTCM3 i
- —
Start Up Mode Single Paint P
Port 0
Data Link Device Internet
Password D
Connect Mode:NTRIP

IP: Server Port.6060 ' - -
Password:****sx

Name

Base access point Y11L02207
User

Password (]



Este capitulo muestra como configurar el receptor como rover con el modo de radio

interna, Internet del dispositivo e Internet del teléfono.

: Seleccione el mismo protocolo y frecuencia con el receptor base, y luego el
estado del receptor se convertird en Unico para ser fijo. Los siguientes pasos muestran un

ejemplo de radio interna.

B o 3@ 0 K323 N o9 3% " K323
é Rover mode settings é Parameter Settings

- —_—

=
Cut-off Angle 5 2 Channel 5

Frequency

Data Link Internal Radio Protocol Transparent
Channel:5 Frequency:443.125

Protocol:Transparent

Base Coordinates Change Alert O

: para el modo Internet del dispositivo,
necesitamos insertar una tarjeta SIM en el receptor, para el modo Internet del teléfono,
debemos asegurarnos de que el controlador pueda acceder a Internet. Debe ingresar la IP y
el puerto del servidor. Ademas, ingrese Usuario (nombre de inicio de sesién) y Contrasena
para obtener el punto de montaje.

El protocolo es compatible con NTRIP, TCP Client

e NTRIP: Este es un protocolo comun de Ntrip; Debe establecer el nombre de usuario y la
contrasefia.

Y el modo de Internet del dispositivo solo es compatible con el protocolo Ntrip.

» TCP: Se utiliza para obtener directamente las correcciones transmitidas por el protocolo TCP.

16



. 3%

é Rover mode settings

Cut-off Angle 5

Data Link Phone Internet

Connect Mode:NTRIP

1P: Server Port:0
User: Password:**+ie*
Get
MountPoint 8KM-K803-RTCM32
//‘/ — N\
L7 R

L B st

mn o 3w & 3:28 no 3w g 327

6 Parameter Settings 6 Rover mode settings

Connect Mode NTRIP > Cut-off Angle 5
IP Data Link Phone Internet
Port 0 Connect Mode:NTRIP

IP:140.207.166.210 Server Port:25001
User User:fghv Password:***x#k
Password <> Get

MountPoint 8KM-K803-RTCM32

‘\ ) \ b Start

17



En esta seccion se describen las funciones basicas de levantamiento de SingularPad,
incluyendo el levantamiento de puntos, el levantamiento de detalles, el CAD y el replanteo.
En el primero, tienes que conectarlo al receptor del rover y arreglarlo.

e 0 k627

no
e FIXED |H0050 8
< @

Agel |V:0.090 31/36 105

N:3450151.642 H:18.115
E:622976.814 Base distance:387.5_53
=
270"’ =
T_BO‘
&
D @

=

Q

s A1 =
Do
-
Name Pﬂ‘ X Code -
L}
Antenna Height 0+0.087m >

En la interfaz de Topografia, haga clic en Topografia de puntos-> introduzca el nombre del punto, el
c6digo y la altura de la antena.

Q

inclinacién aparecera cuando el receptor admita el levantamiento de inclinacion, esta
disponible para el receptor GNSS SingularXYZ Y1. Cuando el poste se inclina

-> clic para iniciar o detener la recopilacién de datos. La opcién Levantamiento de

Dentro de los 60 °, el sistema de medicién de inclinacién basado en sensores incorporado
calcula con precision el desplazamiento real de acuerdo con el angulo, lo que no solo puede
cumplir con el requisito de medicién de alta precisidn, sino que también libera a los usuarios
de verificar continuamente si el poste esta plomado.

Cuando lo use por primera vez, debe seguir las indicaciones de la interfaz para inicializar el
modulo IMU; Te llevara unos segundos. Se le ha confirmado la informacién de la antena, y es

correcta.
18



Si la calibracién ha caducado o si utilizas el receptor por primera vez, toca Calibrar y sigue las
instrucciones hasta que

19



lograr. Durante la operacién, el receptor puede buscar los satélites. El &ngulo debe ser
inferior a 60 °, para mayor precision, el angulo inferior a 30 ° sera mejor. Cuando el poste se
inclina dentro de los 60°, la IMU incorporada basada en el sensor calcula con precisién el
desplazamiento real, cuya precisién puede ser de hasta

2,5 cm.

Si apaga el receptor o lo reinicia, debe inicializarlo nuevamente. Después de abrir el botén
IMU, puede seguir las instrucciones de la interfaz para completarlo. Cuando haga clic en el
boton IMU para inicializar, le pedira que confirme la altura del poste, la altura
predeterminada del poste es de 1,8 metros. Durante la operacidn, haga que los satélites de
busqueda del receptor y obtengan un

Por supuesto, puede obtener informacién de la ventana flotante, como la distancia de

coordenadas y base.

oV
» Haga clicen , saltard automaticamente el centro del mapa.

\

mapa de calles/calibracién de mapa

» Haga clic para mostrar las capas o la calibracién: mapa de Google/abrir

39 & 748 2@ 0 & 749

no
. FIXED H0050
< @

Age3 V:0.090 31/36 15%

N:3450150.031 H:17.195 N:3450149.310 H:17.160
E:622980.663 Base distance:389.069  E:622980.519 Base distance:389.792
oo f ) 270° ’ ;
90% 909
) 1800 S 1800 A
Display Map -
none
Google Map(Standard Map) @

no
e @ FIXED H0050 4

Age2  V:0.090 31/36 1s%

Google Map(Satellite Map)

(<>

OpenStreetMap

m Map calibration @ @1 @
o = ! o

RAT T e -~ = A =
H R | ellis
50m L 20m
E=0 = i - -
Name Pt7 X Code i Name Pt7 X Code o
Antenna Height 1.8+0.087m > Antenna Height 1.8+0.087m >

w0
e Hagaclic = < para mostrar todos los puntos en la interfaz.

20



R
» Haga clic para verificar las coordenadas del punto, puede agregar, recuperar, importar y
exportar el

21



datos. Después de elegir un punto, puede verificar los detalles y tomar notas o fotos

.. I

6 Points Database

Name

7 Pt6 Smooth Point
N:3450152.146
E:622976.065

7' Pt5 Smooth Point
N:3450150.935
E:622978.544

7 Pt4 Smooth Point
N:3450150.906
E:622978.928

7/ Pt3 Smooth Point
N:3450153.186
E:622977.921

7 Pt2 Smooth Point
N:3450153.287
E:622978.217

Input query keyword

T:2022-03-14 07:19:54.408
h:16.464
Code:

T:2022-03-14 07:13:16.373
h:16.223
Code:

T:2022-03-14 07:00:03.440
h:17.773
Code:

T:2022-03-14 06:35:43.398
h:19.067
Code:

T:2022-03-14 06:35:36.921
h:19.046
Code:

LI
6 Photo And Sketch

no
é Point Details

Name Pt5 X Code E:
Antenna Height 1.8+0.087m >

Solution Status FIXED (31/36)

B N31°09'59.4042" N 3450150.935
L  E121°17'23.5380" E 622978.544
H 16.223 h 16.223

Scale correction factor 1.0001839231

Speed 3 Heading 0.020
PDOP 0.270 HRMS 0.050
HDOP 0.200 VRMS 0.090
VDOP 0.200 AGE 3

Average GPS Count 5 Average GPS Count 5

S B 4@

undo Note

Point info

Arrow Drawing Photo



» Haga clic Q para establecer la configuracidn, la informacién de visualizacién y la

barra de herramientas, en la interfaz de configuracién, puede editar los parametros del

receptor, como el limite de la solucién, el limite de HRMS, el limite de VRMS; en la interfaz

de informacion de visualizacion, puede agregar informacion a la ventana flotante que desee

debajo de la interfaz; en la interfaz de la barra de herramientas, puede agregar o eliminar

opciones a la interfaz de topografia de puntos. Puede personalizar la interfaz para

satisfacer cualquier necesidad de disefio que pueda tener.

B o

n o

6 Settings

6 Settings

D Display Info Tool Bar Settings Tool Bar
N:3450153.286 H:19.110
Solution Limit FIXED > E:622978.223 Base distance:385.856
HRMS Limit 0.05
Long Lat
VRMS Limit 0.1
Altitude Ant. H
PDOP Limit 3
Forward azimuth Speed
AGE Limit 507
Time Point dist.
Pt. H dist. Pt. Elevation diff.
Survey dela 0
! y oN oE
Average GPS Count 5 > PDOP HDOP

"o

(— Settings

FIXED

e @1 Age2

E R
H0.050 ¥,

V:.0.090 31/36

Settings Display Info N:3450152.370 H:16.407
E:622976.301 Base distance:386.836
Long:E121°17'23.4540" Lat:N31°09'59.4517"
VDOP:0.200 HDOP:0.200

5 Auto jump map

center

\ Display Map

rA
=

Full Map

O\ Zoom in . A f
@ iy
q Zoom out

Y Jump map center

& Take screen point

@ CAD Text

i1 Length&Area
~2> Measure

&)
= -
ackgroun
B CADBack d £ X X
Color

©

50m

L - -
E=N CAD laver Name Pt7 X Code ee
Antenna Height 1.8+0.087m

o



Muestra tanto la coordenada local como la latitud/longitud al medir.

xR
 Haga clic para comprobar las coordenadas del punto; puede agregar notas,
informacion, dibujo de flechas y fotos.

 Haga clic para iniciar o detener la recopilacién de datos

 Haga clic ‘{:3 para establecer la configuracion, la informacién de visualizaciéon y la barra de
herramientas,

e g 741

. )
e FIXED H0050 %
< @

Age3  V:0.090 31/36 qg%

Name Pt'ﬁ X Code E:
Antenna Height 1.8+0.087m >
B N31°09'59.3896" N 3450150.534
L E121°17'23.7036" E 622982.936
H 17.017 h 17.017
Distance to Ref 388.543m

5) | 2

3

24



Midiendo varias veces las coordenadas de un mismo punto, se obtiene una coordenada

precisa.
2 @0 L 957 Br o 3 ® 0 L o958
FIXED H0027 Control Point Measurement
/ Agel  V:0.013 24/28 96y Result-b13
Name b13 e - Res.ult. The collected point is
- available!

Antenna Height1.8+0.087m

Qualification rate(%) 100
Mean square error(mm) 9.4
Aplane max(mm) 16.5
N:50155.181 H:8.610
E:22981.411 Base distance:20354.809

 Haga clic Q para promediar el recuento de GPS, el intervalo y el recuento de repeticiones.

Vaya a la interfaz del punto de replanteo, agregue o importe las coordenadas del punto

que necesita replantear, por supuesto, puede elegir de la biblioteca de botones.

» Haga clic en Agregar a las coordenadas de entrada.

25



n o - n o

é Stake Point é New point
cm':ﬂiﬁ'm E Preview Map Name Pt7
L1 ]
Name > Input query keyword Code -
-
Coordinates Type Local Coordinate
Northing 0
Easting 0
Elevation \
Add time 2022-03-14 08:15:27

E

B o
6 Stake Point

.. IS 3 ¢ 0 k815

6 Coordinate list selection

cgcprz;:'ages Preview Map Name Input query keyword
Name Input query keyword Select All(0)

7 Pt1 Smooth Po..T( J )
Range selection
N:3450153.227 hi—
E:622978.455 Code:

7 Pt2 Smooth Po...T:2022-03-14 06:35:36....
N:3450153.287 h:19.046
E:622978.217 Code:

7/ Pt3 Smooth Po...T:2022-03-14 06:35:43....
N:3450153.186 h:19.067
E:622977.921 Code:

7 Pt4 Smooth Po...T:2022-03-14 07:00:03....
N:3450150.906 h:17.773
E:622978.928 Code:

' Pt5 Smooth Po...T:2022-03-14 07:13:16....

N:3450150.935 h:16.223
F:A22078 5AA Coada:

» Haga clic en Importar para obtener coordenadas con diferentes tipos de archivos;

También puede definir un nuevo formulario.
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Elija un punto para apostar, SingularPad proporciona un mapa de navegacion al apostar
puntos / lineas. Si esta lo suficientemente cerca del punto objetivo, le alarmara en funcién
del rango de alarma que establezca. Para el receptor Y1, puede utilizar la funcién de
staking de IMU. En el IMU

staking, puede abrir la funcién IMU y no es necesario mantener el receptor vertical al

suelo, y el angulo de inclinacién admite un maximo de 60 grados.

39 & 8:37

L
e FIXED H0050 ¥
< @,

Age3 V:0.090 31/36 0%

forwards:39.270 Target azimuth:321°16'30.5091°
to Right:75.982 Slope(%):-2.887

t To North «To West ‘ Cut

66.727m 53.506m  2.470m

Fso \\

' :
= m!
s b
3 4

.

9 (:3 r- \lf + 50m

e ———
-

Name c¢101 X Code =

Ant. H:1.8+0.087m > Target:A1l

» Hay un mensaje de direccion en la ventana flotante

» Haga clic para iniciar o detener los puntos de participacion
e Haga clic *  para abrir o cerrar IMU
» Haga clic O\ para escalarautomaticamente

e Haga clicen g , saltar al ultimo punto

N

e Hagaclicen * ,saltar al siguiente punto

» Haga clicen T , saltar al punto anterior
 Haga clic Q para establecer la configuracion de replanteo, la informacion de
visualizacién y la barra de herramientas, puede editar el rango de solicitud y el error de

rango
27



N
« Haga clic para abrir la brajula

3 £ 8:56

J
6 Settings

.. V]
o @ FIXED H0050 @
+ Agel V0090 31/36

backwards:6.910 Target azimuth:318°50'40.0577°

20%

Settings Display Info  Tool Bar
2 to Left:86.386 Slope(%):-5.500
Navigation Prompt(Forward) O 1 To North hTo West ‘ Cut
o 65.250m 57.033m 4.766m
Stakeout Reference Forward Direction x
Prompt Range(m) 1
Automatically enter the stakeout O
compass mode
Stakeout range error(m) 002 °
¥
Automatic scaling O =
Automatic Stakeout Latest Point O 86.662m @
w O IRNE )
L1 ]
Name c1 01‘ X Code =
-

Ant. H:1.8+0.087m > Target:Al

Vaya a la interfaz de la linea de replanteo, agregue o importe las lineas que necesita replantear.

» Haga clic en Agregar a los parametros de linea de entrada, hay dos tipos que puede elegir

28



no n o

é Line parameters é Line parameters

Name Name \
Start Station 0 Start Station 0
Input Type Start Point+End Point Input Type Start Point+Azimuth+Length
v (£ v (4
Northing:0.000 Name: ‘ Northing:0.000 Name:
Easting:0.000 Elevation:0.000 : Easting:0.000 Elevation:0.000
v [4,
Northing:0.000 Name: : Azimuth 0°00'00"
Easting:0.000 Elevation:0.000
Length
Height diff

» Haga clic en Importar para obtener coordenadas con diferentes tipos de archivos;
También puede definir un nuevo formato.

mno L I

6 Lines Database

é Format select

Lines File(csv|dat|txt)

Line Name,Station.,Start point name,Start point
northing,Start point easting,Start point elevation,End
point name,End point northing,End point easting,End

Lines File(SL)
Line Name,Start point northing,Start point

easting,Start point elevation,End point northing,End
point easting,End point elevation,Station.,Start point

Elija una linea para apostar, establezca el modo de calculo y el intervalo.

29



b 2 £ 9:28

L. I
é Stakeout Settings

no

2 @ FIXED H0050 %
+  Ages  vi0.090 31/36

Target Peg:0.00 To More:20.372

Station.:-20.372 Offset:[Right]27.135
Station Diff to Start-20.372 Station Diff to End:81.192

1 To North hTo West " Cut

20%

Setting out by pile by coordinate

Calculation mode Stakeout by station distance

sk = 8.504m 32.849m  4.975m
B \\ >
Automatic Stakeout Latest Point O ARED NN m"’ )
o0 \ WA,
= A1
=2l .

s

50m

3y

Name ¢101 X Code =

Ant. H:1.8+0.087m > Target:c100_a68(0. ,

e
e Hagaclicen ° ,saltar ala siguiente linea

I
e ) :
e Haga clicen ' , saltar a la linea anterior

+
» Haga clic / para agregar participacion

Cuando se usa por primera vez, la interfaz CAD no tiene capas y una ventana flotante para

mostrar las caracteristicas que necesita replantear.

30



3 v 0200
FIXED H0050 4%

Age3 V:0.090 31/36 100%

I 21 ®

SO

>

e Haga clic ™ para crear o importar un archivo CAD compatible con el formato *.dxf, *.dwg

B o L ]

6 CAD layer é New layer
Layer Name

&3 Default Work Layer . Color -
Visibility O

Introduzca los pardmetros y guardelos

31



m o

é Import File

File Name

¢ Default Work Layer . File Type AUtoCAD file(*.dxf,*.dwg)

Internal Storage/SingularPad/Map

I9 Go to internal storage root directory

I Go to program storage directory

<5 Return

Busque el archivo que desea apostar e importelo. Después de crear o importar uno, puede

escanearlo y editarlo en la capa CAD.

e Haga clic “~ para dibujar caracteristicas, hay 12 tipos y métodos que puede elegir,

siga las indicaciones y dibuje.
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n o X @ 0 2:39

3w A 2:34

FIXED HO0050 %

Agel  V:0.090 31/36 g%
0° {

e FIXED H0050 @
< @

Aged V:0.090 31/36 100%

'Hu" o0 27{!“’ 90°
180° 180’
/ line /5~ polyline
Q
(/ arc /__:1 polygon
D square square center
. | e 21
t t t
[ rec rect center i
Is A1 ~ p @
L O circle 2p (_) circle3p .9
»9 U\ Spline

(¢

@ 5:23 ,,/ third point

» Haga clic para encontrar herramientas; pueden ayudarle a trabajar sin

problemas. Por ejemplo, para encontrar los puntos de interseccién de circulos vecinos.
%% & B 255 3% 00254

mo m o
& @ FIXED H0050 % . <« @ FIXED H0050 3@,
1 b Ages V0090 31/36

Age2 V:0.090 31/36 100%

100%

180° 180°
b
".' \‘I
| P \\\ / B
@ Int 2 Dist 17" Int 4 Point £ \
O = /Q \
. 4 |

% Int Entity / Dist offset 2

= 21 \ /

n Dist offset % Divide \ /
A ) FHO
¢/ Measure / Invert 9 . i @

d
/  Lengthen

3?,(3 @Name Pt1 \/@@

33
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En la interfaz CAD, puede elegir una caracteristica que desee apostar, se mostrara en azul.
Puede conocer los detalles al respecto, incluida la longitud, el punto de inicio, el punto final y

el punto central. Y elige la forma de apostar.

n o

3@ 0 @313

& Object Info

0/0

Layer SPI-pav-hatch

closed open
Total Length 2D 17.684m
Total Length 3D 17.684m

P1(0) H:0.000
N:2582811.747 E:892453.637

C(8.842) H:0.000
N:2582820.515 E:892454.779

P2(17.684) H:0.000
N:2582829.283 E:892455.922

/ ) \~16m
Cancel Delete Details | Stakeout

"o

é Stakeout Settings

Setting out centre point O
Start Station

Offset Dist 0
Setting out by pile by coordinate O

Calculation mode Stakeout by station number

Interval 5 >
Automatic Stakeout Latest Point O
Station(0~17.684) 0

Cancel Delete Details
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« Configuracidn: establezca el método de replanteo, la distancia de desplazamiento, el intervalo,
etc.

« Estacion de inicio: Si establece la estacion de inicio en 5 m, el kilometraje final sera mas 5 m.
» Desplazamiento: Si establece el desplazamiento de 5 m, replanteara lalineaa 5 m de
distancia de la linea que elija. El mas y el menos representan diferentes lados de la linea.
« Trazado por pila por coordenadas: incluido el nimero de estacion, la distancia
de la estacién y el segmento
(1) Distancia de P.K.: Replantee la linea a una distancia especificada, por ejemplo, si la
linea es de 40 m, establezca la distancia especificada en 8 m. A continuacion,
replanteard la linea a una distancia de 8 m en cada segmento
(2) Segmento: Por ejemplo, si establece el segmento de linea como 4, entonces apostara
la linea en 4 segmentos, cada longitud de segmento es la misma.
(3) Numero de estacion: Estaqueard la linea en la estacién en cada punto de intervalo,

puede replantearla de acuerdo con la direccién.

(4) nodo clave: Replanteara la linea con el punto de inicio, el punto final, el punto

medio, el punto de plegado, etc

o 0324

B o
e FIXED H0050 %,
< @

Age5 V:0.090 31/36 100%
Target Peg:1(0.00)  To More:0.745

Station.:-0.745 Offset:[Right]4.955
1 ToNorth 4 To West ‘t Fill
1.379m 4.817m 0.227m
]/ 5(17.68) [——— n
/’//‘ &% i Fa ] [ b 1
’/ / (1_5‘00)/ { ¢ ’ 90
/ N L hase
/ -’/ | // / \ . T
i { (10/00) / N R B N
/ ‘ ? A
/ " ="\ \
\ (5.00) i
L\l ‘l“ ‘ 1(0700)‘-‘.1313 “ 2 - /) )’;)/
Gl | | ‘ ® ' T -
Eul Al
\ \ \\ \\\A"-}f ./,./ " _//'/)) e
9 \2::; 2 o et |
2 EST ¥ |V \ Liml,
Name ‘Pt4 X Code E:
Antenna Height 1.8+0.087m >
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Puede replantear la elevacién utilizando la superficie de disefio, si no abre una superficie antes,
entonces

Debe agregar uno agregando, importando coordenadas o eligiendo de la biblioteca de botones.

Puede obtener una vista previa del mapa después de agregar puntos y no olvide guardarlo.

6 Triangulation File é Triangulation File

Name singular xyz > Name singular xyz X

Preview Map Point Coordinates

1
N:3450000.000 E:622000.000 H:14.000

2 2
N:3450000.000 E:624000.000 H:14.000 [

3
N:3451000.000 E:622300.000 H:15.000

500m

En la interfaz de la lista de contenido, puedes encontrar las superficies que has creado, y

puedes editarlas, compartirlas y replantearlas.

2o 0716

..]
. FIXED H0050 @
< @

Agel  V:0.090 31/36 100%
Target:singular xyz ~ H:15.248
N:3450220.833 E:622923.028
Cut:1.027 Ant. H:1.8m+0.087m

5

¥ cut1.027m i

180°

no®

é DSM Stakeout

Xy
@

=

5080
L

e
-

Name ¢102 X Code =

-8 |
=

Ant. H:1.8+0.087m > Target:singular xyz
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Si la posicién actual no esta dentro del rango de la superficie de disefio, mostrara ";Fuera de
la superficie!" si la posicién actual estd dentro del rango de la superficie de disefio, mostrara

el valor de relleno o excavacion.

2o 0713

. ]
6 @ FIXED H0050 S8,
 Ages V0090 31/36

Target:singular xyz =~ H:15.240

100%

N:3450219.413 E:622922.520
Fill:<Over limit> Ant. H:1.8m+0.087m
Out of range L /0'
905

180"

a o™

Y |
500km

—
Ll

Name c1 021 > Code -

Ant. H:1.8+0.087m > Target:singular xyz >

Para replantear la alineacion de la carretera, primero debe disefiar la carretera, incluida la
estacién rota, la linea central, el perfil vertical, la seccién transversal estdndar y el talud.

Puedes disenarlo editandolo o importandolo.
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é Road Design

Name singularxyz X

Preview Map

none

Line Element method
Count:0 Length:0m
Station range:0 ~ 0

| none ’ |

| none 2 |

La estacion rota se refiere al fendmeno de discontinuidad de los nimeros de pilotes causada
por cambios locales o medicién de seccién. Hay dos situaciones principales, una es que la
estaca delantera es mas grande que la estaca trasera, y la otra es que la estaca delantera es
mas pequefia que la estaca trasera. La clasificacidn de las estaciones rotas tiene dos tipos:

El primer tipo, el nimero de pila delantera es mayor que el nimero de pila trasera, por
ejemplo: K112 + 943.305 =K112 + 900.001, y habra pilas duplicadas. En este caso, se
denomina cadena larga. La distancia entre dos cadenas largas es la diferencia entre las dos
pilas,

43.304 metros.

El segundo tipo, la pila delantera es mas pequefia que la pila trasera, por ejemplo:
K115+309.227 = K115+320.001, habra una discontinuidad en la estaca. Esta situacion se
denomina cadena corta, y la distancia entre dos cadenas cortas es también la diferencia
entre los dos pilotes, 10.774 metros.

Para resumir en una oracién corta, es: si se repite el nimero de la pila, es una cadena larga, y
si el numero de la pila esta roto, es una cadena corta.

SingularPad es compatible con cadenas largas, cadenas cortas y admite multiples estaciones rotas
enel
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mismo tiempo. Se recomienda que el usuario introduzca primero la estacién rota antes de
introducir otros parametros para evitar cambiar la emisora rota mas adelante y afectar a
otros parametros. Por supuesto, también puede ingresar el roto mas tarde.

Cuando se introduce la estacion rota, se introduce como ndmero real, por ejemplo,

K1 +234.000 = K1 + 238.000, el kilometraje antes de la estacién rota, debe ingresar 1234, el
kilometraje después de la estacién rota, debe ingresar 1238;

K112 +943.305 = K112 + 900.001, el kilometraje antes de la estacién rota, debe ingresar

112943.305, el kilometraje después de la estacién rota, debe ingresar 112900.001.

'y no % @ o 836
é Broken station é Broken station
Before station 1234

1.Short Length:4.000m
After station 1238 X

Before station:1234.0... After station:1238.000

2.Long Length:43.304m
Before station:11294... After station:112900....

~N
O 0 v N
O
%]

SingularPad puede utilizar tres métodos para definir una alineacién: elemento de linea,

método de interseccién y método de elemento de coordenadas.
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mno L. )
é Road Design 6 Centerline
Name singularxyz X Design Data Preview Map
Preview Map Design Method : Line Element method >
Content List
none

Design Method

Line Element method

Line Element method

Count:0 Length:0m Intersection method
Station range:0 ~ 0

Coordinate Element method

none

none

El método de interseccion se refiere al punto de interseccién, que utiliza principalmente

coordenadas de punto para definir la alineacién;

no 2900222

no 3 W [ 225

& Intersection Coordinates

é Centerline

Preview Map Station 17221.801
Design Method Intersection method :E
Name bp X
Northing 3226521.691
Easting 510801.597
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Primero toque Agregar para ingresar los parametros del punto de inicio y guardarlo

no ¥ @238 n o 290 0239

(— Intersection Coordinates

Station 17297.585 Station 17551.46

6 Intersection Coordinates

= : =
Name jd1 X Name zd X
Northing 3226446.207 Northing 3226239.905
Easting 510794.853 Easting 510869.629
First Spiral Length 25 First Spiral Length
First Spiral Param 57.009 First Spiral Param
Radius 130 Radius 0
Second Spiral Length 25 Second Spiral Length

E ingrese los parametros de cada estaciéon uno por uno, finalmente ingrese el punto final.

no "o L34 2:24
6 Centerline é Centerline
Preview Map Design Data
Design Method Intersection method > ’
1bp

1. bp(Station:17221.801) /
N:3226521.691 E:510801.597
First Spiral length:0.0... Second Spiral length:... P

2. jd1(Station:17297.585) Radius:130.000
N:3226446.207 E:510794.853 i
First Spiral length:25.... Second Spiral length:... f

3. jd2(Station:17396.607) Radius:65.000 \

N:3226357.865 E:510748.496 O\ N
First Spiral length:25.... Second Spiral length:... X ozd
4. zd(Station:17551.46) Radius:0.000 Q R
N:3226239.905 E:510869.629 e )
First Spiral length:0.0... Second Spiral length:... LYy 300m

Puede ver los detalles y obtener una vista previa del mapa en la interfaz de la linea central

Toque Verificar, puede realizar una inspeccion sobre las coordenadas con tres métodos, replanteo
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por niimero de estacién, distancia o estacién de entrada y desplazamiento. Verifique tres
o cuatro coordenadas de las estaciones para asegurarse de que no se hayan ingresado
datos incorrectos.

mn o n o

6 Road Check 6 Road Check

Input Station and offset Input Station and offset
Stakeout by station Stakeout by station Stakeout by station Stakeout by station
number distance number distance
Interval >| calculate Interval | 50 I I Calculate I

SP(17221.801) Direction:185°06'19.6069' §P(17221.801) Direction:185°06'19.6069"
N:3226521.691 E:510801.597  H:0.000 N:3226521.691 E:510801.597 H:0.000

SC1(17246.801) Direction:190°36'52.7613] 5C1(17246.801) Direction:190°36'52.7613"
N:3226496.884 E:510798.577  H:0.000 N:3226496.884 E:510798.577  H:0.000

17250_00(17250) Direction:192°01'28.4622] CM1(17259.92) Direction:196°23'48.5136'
N:3226493.748 E:510797.949  H:0.000 N:3226484.133 E:510795.514  H:0.000

CM'I('I 7259_92) Direction:196°23'48.5136/ CS1 ('I 7273_04) Direction:202°10'44.2659'
N:3226484.133 E:510795.514  H:0.000 N:3226471.756 E:510791.182 H:0.000

CS1(17273.04)  Direction:202°10'44.2659' ST1(17298.04)  Direction:207°41'17.7387'
N:3226471.756 E:510791.182  H:0.000 N:3226449.267 E:510780.286  H:0.000

2
é Road Check

Coordinates List
Station(17221.801~17621.973) 17300
Offset Dist 0 X
Northing 3226447.531
Easting 510779.375
Elevation 0.000
Azimuth 207°41'17.7387'
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El método de elementos de linea es mds popular, que utiliza pardmetros de elementos

como la longitud de la linea, el acimut, la espiral y la curva para definir la alineaciéon

mno VN .. $ % @138
é Centerline é Line element parameters
Preview Map Start Station | 17221.801
- —
Design Method Line Element method > ! r—
Northing 3226521.691
Easting 510801.5974 X

En primer lugar, elija el método del elemento de linea y agregue la estacion de inicio.
A continuacién, introduzca los parametros de las entidades uno por uno. Por lo general,
después de terminar una funcién y tocar hacer clic, se alterna en orden de espiral de linea

curva espiral. Puede cambiar de acuerdo con la situacién real.
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no $ ¥ @139 L. ) 3 ¥ [l 338

(— Line element parameters 6 Line element parameters

Line Type Line Type Spiral

Length 37.29276269 Start Radius v oo

Azimuth 185.06208 X Length 25
End Radius 130 X o0
Heading Right
Azimuth 185°06'20.8"

. ]

3 € 0339

é Line element parameters

the first spiral

"o

3@ [ 3:39

6 Line element parameters

Line Type Curve Line Type Spiral
Radius 130 Start Radius 130 00
Length 26.237444 X Length 25 X
Heading Right End Radius oo [ oo
Azimuth 190°36'53.954447" Heading Right
Azimuth 202°10'43.656778"

the second spiral
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L ]

Line Type
Length

Azimuth

é Line element parameters

3 ¥ @320

0°00'00"

Line

Curve

Spiral

Consejos: en la mayoria de los casos, el radio de inicio de la espiral del pufio es infinito; El

radio final es el radio de la siguiente curva. El radio inicial de la primera espiral es el

radio de la curva anterior, el radio final es infinito.

Ademas, puede verificarlo y editarlo en la interfaz de la linea central.

8o 1o 2:20
6 Centerline
Preview Map
Design Method Line Element method
1.Start Point Start Station;17221.801
N:3226521.691 E:510801.597
2.Line Start Station:17221.801

Azimuth:185°06'20.8... Length:37.293

3.Spiral(Right) Start Station:17259.094
Azimuth:185°06'20.8... Length:25.000
Start Radius:co End Radius:130

{4.Curve(Right) Start Station:17284.094
Azimuth:190°36'53.9... Length:26.237
Radius:130

5.Spiral(Right) Start Station:17310.331

|_Azimuth-202°10'43 6| enath-25.000
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6 Road Check

Coordinates List

Station(17221.801~17550.74) 17300 X
Offset Dist

Northing 3226444.324;
Easting 510791.380
Elevation 0.000
Azimuth 197°37'31.6229"




El método del elemento de coordenadas se puede utilizar en la situacién de que la carretera

se compone Unicamente de lineas y curvas.

n o

2O [ 243

é Coordinate Element method

Start Station 17221.801
- —
.—

Northing 3226521.691

Easting 510801.5974 X

no
(—- Centerline

]

3 €0 @433

6 Coordinate Element method

Line Type

Northing

Easting

Line

3226446.207 X

510794.853

Design Method

Preview Map

Coordinate Element method >

1.Start Point
N:3226521.691

?.Line
N:3226446.207

3.Curve(Right)
Radius:130.000
N:3226357.865

Station:17221.801
E:510801.597

Station:17297.586
E:510794.853

Station:17399.978
Length:102.393
E:510748.496
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Puede verificarlo y editarlo en la interfaz de la linea central. Puede disenar carreteras
importando archivos de carreteras. Hay abundantes formatos que puedes elegir. Ademas,
puede crear uno nuevo.

mo 3 ® 0 @ 556 B8e

é Centerline (— Format select

Preview Map

AutoCAD format(dxf)
Design Method Coordinate Element method

GoogleEarth file format(kmlj

GoogleEarth file format(kmz

~

Road file(RPILE|RE)

SOUTH Road file(ip|dy|rod)

Hi-Target Road file(PHI|SEC

SOKKIA Power Manage Roa

£ FY ),

(=9

El perfil vertical contiene cortes de rasante, hay dos métodos, puede elegir, ingrese los

datos de elevacién en cada estacién y verifique.
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é Vertical Profile

é Vertical Profile

Design Data Preview Map Station 17225

Calculate Mode Circular curve > Elevation > 12.55

Content List Radius > 20000 X

Calculate Mode

Circular curve

Parabola

48



L.
G Road Check

.|
é Vertical Profile

Coordinates List

Design Data
2*7 55 Station(17221.801~17551.461) | 17300 X
\\,
N
\\.\ Design Elevation 12.530|
N\
\
\_
e
L
N
\12518
R ¥
x
N
\\\
\ N
e
12.50
17223.07 17376.80 1752

Puede importar archivos de seccién transversal. Cada seccién transversal tiene dos partes, la

seccidn izquierda y la seccion derecha.

"o % 0 B 647 o n % 0 @ 6:25
6 Standard Cross Section é Standard Cross Section
Right section Name > section
Width 5
Slope 2
Elevation 5 X
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Por lo general, primero editamos la seccién izquierda, ingresamos los parametros de ancho,
pendiente y datos de elevacion, y tocamos Aceptar para guardar o tocamos siguiente para

ingresar al siguiente. La unidadfkaiid : =
é Standard Cross Section

Right section

section1 Elevation Diff:5.000)
Width:5.000 Slope:2%
Ultra Height:none Ultra Width:none
section2 Elevation Diff:3.000)
Width:5.000 Slope:2%
Ultra Height:none Ultra Width:none

Si la secciéon derecha era la misma que la seccién izquierda, simplemente toque la
simetria en la interfaz de la seccion derecha, obtendra la seccion correcta

automaticamente. Si no es asi, introduzca el correcto.
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R o 3 0 6:27

(— Standard Cross Section

Right section

Delete Ko[o] $ ght&uﬂm

eight: Ultre »vidthzhork
section2 Elevation Diff:3.000
Width:5.000 Slope:2%

Ultra Height:none Ultra Width:none
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Si necesita introducir datos de altura y anchura ultra, toque los datos de la seccion

transversal que ya ha introducido en la lista de contenido e introduzcalos.

R o A D

é Ultra Height é Ultra Width

Station 17300 X Station 17300 X
Slope 5 Width 6
Gradual mode Linear change > Gradual mode

Gradual mode

Gradual mode

Linear change
Linear change

Three parabola
Three parabola

Four parabola

Introduzca los datos de desmonte o terraplén de cada P.K. si lo necesita.

I Left-Fill Right-Cut Right-Fill | Type Slope
Elevation 5
Ratio(1:N) 20 X
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Después de disefiar la carretera, haga clic y replantee en la interfaz de la base de datos de
carreteras, agregara automaticamente el punto de inicio de la carretera al punto de estaca de

destino, siga la informacién de navegacion que se muestra en el mapa.

no p 3 @ 8:25

é Roads Database

no

<« @ FIXED H0050 #
d  Age2 V0090 31/36 100

Station.:17223.392  Offset:[Left]4.043

Target azimuth:275°06'19.6069" Design Elevation:12.550

1‘ ToNorth 4fmsmTo West 1‘ Fill

0.360m 4.027m 12.832m

0

1.singularpad(Intersection

)
Remove
S Erline:4 Veraoa Pr

Standard Cross Secti... 5| 02 ¢103 270° ’ 90¢

[ 180°

1151

+8C1
fCM1
#Cs1

¥SS81
#SC2

1CM2

«CS2
I= A1 «ST1

= @
a9
3 e
100m

—_ J
-

Name c¢104 X Code =

Ant. H:1.8+0.087m > Stake road by line

Cuando se acerque al punto objetivo, el mapa mostrara un circulo grande como se muestra a
continuacioén, y cuando la precisién

lo suficientemente alto como para apostar el punto, SingularPad emitira una alarma para

@)
avisarle, luego presione para terminar este punto de estaca, y hay modos de serie que

puede elegir en diferentes situaciones.
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b3 @ 8:32 1 g 8:41

B o
é @ FIXED H0050 %

Age3 V:0.090 31/36 190% Age2 V:0.090 31/36 100%
Station.:17222.221  Offset:[Right]0.321 Station.:17223.935  Offset:[Right]2.089
Target azimuth:95°0619.6070" Design Elevation:12.550 Target azimuth:95°06'19.6069" Design Elevation:12.550

‘ To South s To East 1‘ Fill l, To South wspTo East

B o
e FIXED H0050 ¥
< @

0.029m 0.320m 0.490m 8 Stakeout mode
i (1}
270° 909 5 0" qo%
1!0_ Stake road by point \L!P /
Stake road by line
6108 B |
Cross section measurement
o
Auxiliary Profile Stakeout
k7 =8|

= @ L= | Stake road by cross section )
9 Q o % T \\_‘{; — T ‘;.
| m : "

— L S | 0.5m ,
Name ¢107 X Code - Name c107| X Code ==t
LA ] -

Ant. H:1.8+0.087m > Stake road by line

» Estacar camino por linea: Modo predeterminado, cuando te acerques a la

Ant. H:1.8+0.087m > [Stake road by line >

carretera, te guiara hacia la carretera verticalmente. S6lo tienes que seguir la fila y
replantearla.
 Hacer staking road by point: Antes de trabajar, debes ingresar los parametros para

calcular los puntos que apostaras a continuacion.
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"o
é Add Peg

O Station(17221.801~17551.461) | 17300 @

R o

é Stakeout target list

Automatic Stakeout Latest Point

Offset Dist

Offset Angle 90°00'00"

Name 17300.00
Northing 3226445.838
Easting 510786.615
Elevation 17.780
Azimuth 197°37'30.0537"

e Agregar clavija: calcule un punto una vez, ingrese la estacion y la distancia de

desplazamiento, ingrese la distancia positiva, el punto estara en el lado de la vida de la

carretera. Introduzca la distancia negativa, el punto estara en el lado derecho de la
% 5 @ 918

carretiali
& Stakeout target list

R o
é @ FIXED H0050 ‘#% .
1 Agel V:0.090 31/36 q00%

Station.:<Over limit> Offset:[Right]<Over limit>

Automatic Stakeout Latest Point
Target azimuth:190°18'26.9147" Design Elevation:17.780
To South:77.603 To West:12.994 Fill:7.782
(c1Q405 0
17300.00 Offset Dist:5.000 [ - , o
N:3226445.838 E:510786.615 | 180°
17400.00 Offset Dist:-5.000 3'
N:3226351.842 E:510772.111 |

=

M= A ;"‘
L r’géoo,oo
% B[P
: L 20m
==
Name cmﬂ X Code e

Ant. H:1.8+0.087m > Stake road by point >
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Elija un punto y siga la informacién de navegacién para replantearlo,

 Recalcular: Calcule puntos con intervalo y distancia de desplazamiento, calculara

L.

é Calculate Stake

puntos a la vez de acuerdo con los parametros establecidos

L.

é Stakeout target list

Calculation mode Stakeout by station number Automatic Stakeout Latest Point O
Interval 50
N:3226460.660 E:510790.344
Offset Dist 0 X
SC1(17284.094) Offset Dist:0.000
N:3226459.739 E:510795.258
Left peg offset 5 SGIAL Offset Dist:-5.000
N:3226458.818 E:510800.173
Right peg offset 5 CM1_L Offset Dist:-5.000
N:3226445.577 E:510796.992
CM1(17297.213) Offset Dist:0.000
N:3226446.989 E:510792.196
CM1_R Offset Dist:5.000
N:3226448.400 E:510787.399
17300.00_R Offset Dist:5.000

La medicion de la seccidn transversal, el replanteo del perfil auxiliar y el camino de estaca

por seccion transversal son similares a este modo, establezca los parametros y replantee.

Los puntos, que se levantan, se replantean, se agregan, se importan y se introducen desde el
mapa de visualizacién, se almacenaran en la base de datos de puntos. Los puntos
topograficos se mostraran bajo una base durante el levantamiento. Ademas, no importa

dénde necesite seleccionar un punto, todos los puntos de la base de datos estan disponibles.
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oM n o

é Points Database é Points Database
Name >| Input query keyword Name > Input query keyword
7/ ¢108 Smooth Point T:2022-03-18 09:54:49.942 D Select Au(t Share Delete Cancel
N:3226520.344 h:12.228 N:3226520: foneon
E:510752.802 Code: E:510752.802 (E ] Range selection
7/ €107 Smooth Point T:2022-03-18 09:54:28.157 7 ¢107 Smooth... T:2022-03-18 09:54:28...
N:3226520.590 h:12.262 N:3226520.590 h:12.262
E:510752.431 Code: — E:510752.431 Code:
€7 €106 Input Point  T:2022-03-18 08:31:54.000 ) ¢106 Input PointT:2022-03-18 08:31:54...
N:3226521.690 h:12.500 N:3226521.690 h:12.500
E:510801.597 Code: " E:510801.597 Code:

7 ¢105 Smooth Point T:2022-03-18 08:29:54.490 - 7 ¢105 Smooth.. T:2022-03-18 08:29:54....
N:3226520.840 h:-0.844 N:3226520.840 h:-0.844
E:510806.843 Code: T E:510806.843 Code:

f\) ¢104 Input Point  T:2022-03-18 08:29:40.000 . \) ¢104 Input PointT:2022-03-18 08:29:40....
N:3226521.691 h:0.000 N:3226521.691 h:0.000
E:510801.597 Code: T E:510801.597 Code:

" ~102 Smonnth T-2022-03-1R NR-24-29

e Agregar: Admite agregar Punto de entrada y Tipo de visualizacién Admite

Coordenadas locales y coordenadas geodésicas

» Recuperar: Después de eliminar los puntos, puede recuperarlos en la interfaz de puntos
eliminados

e Importar: Importar puntos por diferentes formatos de archivos

 Exportar: Exportar puntos por diferentes formatos de archivos

 Buscar: Introduzca el nombre del punto que desea inspeccionar y muéstrelo

e Compartir/Eliminar: Mantenga presionado para elegir el punto que desea compartir o eliminar
Toque un punto para comprobar la informacién sobre la coordenada base. La
informacidn incluye la altura de la antena, el estado de la solucion, la coordenada WGS84,
la coordenada de la cuadricula local, la identificacién de la base y el tiempo de medicidn.

Si ha calibrado el punto, mostrara los parametros de desplazamiento.
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n o n o

& Edit Point € Point Details
Name Al Name c108 X Code E:
Code M-~ Antenna Height 1.8+0.087m
i Solution Status FIXED (31/36)
Coordinates Type
B N29°09'20.1510" N 3226520.344
Northing 3450216.297
L  E120°06'37.8727" E 510752.802
Easting 622921.962 H 12.228 h 12.228
Elevation 14.759 Scale correction factor 0.9999995086
North Offset -222314.209
Add time 2022-03-15 06:28:49.000
East Offset -131159.783
Height Offset -4.022
Speed 2 Heading 0.020
PDOP 0.284 HRMS 0.050

« Foto y boceto: agregue notas por nota, flecha, dibujo y foto

SingularPad admite la importacién / exportacion de datos, incluida la coordenada de la
cuadricula, la coordenada de latitud / longitud con varios formatos de datos, admite la
importacion de archivos dat / csv / kml y la exportacion de resultados de DXF / KML /

shp / xIs / csv.

Toque Importar datos en la interfaz del proyecto, hay algunos formatos de datos

predefinidos, haga clic en Mas para obtener mas formatos predefinidos.

58



vy

]
é Import File

Data Type

é Format select

Points Database

Cass format(dat)

Point Name,Code,Easting,Northing,Elevation

Local coordinates format(txt)

Point Name,Northing,Easting,Elevation,Code Local coordinates format(csvldatltxt)

Point Name,Northing,Easting,Elevation,Code

Geodetic coordinates format(csv|dat|

txt)
Point Name,Latitude,Longitude,Altitude,Code

Distance Unit Meter

« Tipo de datos: base de datos de puntos de soporte, base de datos de lineas, archivo
de parametros de transformacion y biblioteca de cédigos

* Formato de archivo de importacion: admite formato *.csv, *.dat, *.txt, *kml, etc.

e Unidad de distancia: medidor de soporte, pies topograficos de EE.
UU. y pies internacionales Ademas, puede hacer clic en nuevo para

crear un tipo definido por el usuario.

e Custom format

Format name

Extension name dat
Field delimiter Comma(,)
(null) Point Name
Code Northing
Easting Elevation
Latitude Longitude
Altitude
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» Nombre del formato: introduzca el nombre del formato

e Nombre de la extension: admite formato *.csv, *.dat, *.txt, *.xlIs,* xIsx

* Delimitador: admite coma (,), punto y coma (;), espacio (), tabulacién (Tab)
Haga clic para elegir elementos en la lista de opciones. Haga clic en la tecla de retroceso
para eliminar el elemento seleccionado anteriormente. Los elementos incluyen: cddigo,
nombre, norte, este, elevacion, latitud, longitud, altitud.
Elija un formato para importar datos. La ruta de exportacion predeterminada es
almacenamiento interno/ SingularPad/import. También puede cambiar a cualquier otra ruta
en la que se encuentre el archivo. Haga clic en Vista previa para comprobar si el formato es

correcto.

n o
G Import File
File Name ~eshiceshi.txt Point Name Northing Easting
: € Al 3450216.297 622921.962
File Type A
A2 3450216.286 622921.968
Internal Storage/SingularPad/Import
A3 3450216.283 622921.969
I Go to internal storage root directory
Ad 3450216.284 622921.970
|<B’ Go to program storage directory
AS 3450216.288 622921.963
<5 Return
A6 3450216.286 622921.968

| 7 ceshiceshi.txt
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Toque Exportar en la interfaz del proyecto para exportar datos simples de puntos topograficos.
Ademas, haga clic en

Mas formatos para exportar los puntos topograficos con informacién detallada u otros

formatos como puntos/lineas de estaca, DXF, SHP, KML, RAW, RW5, HTML, resultado de
la entidad CASS.

N o

.. )

é Export File

Export Path nternal Storage/SingularPad/Export > | Road section data O |

é Format select

File Name Project ame > |+

Cass format(dat)

Point Name,Code,Easting,Northing,Elevation

Cass format(dat) =

Point Name,Code,Easting,Northing,Elevation / Local COOrdInates forma{(txt)
Point Name,Northing,Easting,Elevation,Code
Geodetic coordinates format(txt)

Distance Unit Meter > Point Name,Latitude Longitude,Altitude,Code

Survey point data format(csv)

Point Name,Code,Northing,Easting,Elevation,
Latitude, Longitude,Altitude Station Correction
x,Station Correction y,Station Correction h,Original

AutoCAD format(dxf)

[_voe |
e
< o o N < o o
 Ruta de exportacién: la ruta de exportacidn predeterminada es almacenamiento
interno / SingularPad / export; También puede cambiar a cualquier otra ruta en la que
se encuentre el archivo.
* Nombre del archivo: nombre del proyecto de soporte, operador, fecha, hora de los datos
» Formato de archivo de exportacién: admite formato * .csv, * .dat, * .txt, * .kml, etc.

» Unidad de distancia: medidor de soporte, pies topograficos de EE. UU. y pies internacionales

 Unidad de distancia: abierta para exportar datos de seccién de carretera

61



Ademas, puede hacer clic en Nuevo para crear un tipo definido por el usuario. Los elementos
incluyen: id, nombre, c6digo, latitud, longitud, altitud, norte, este, elevacion, N, E, Z, tipo, hora
local, hora UTC, estado de la solucién, AGE, retraso maximo, retraso minimo, satélites
utilizados, satélites rastreados, angulo de corte, punto de montaje, método de medicion,
repeticion, datos de inicio, hora de finalizacién

,RMS, HRMS, VRMS, PDOP, VDOP, velocidad, rumbo, tipo de antena, tipo de medicioén, altura
de medicidn, altura de antena, ID base, latitud base, longitud base, altitud base, distancia a
ref, latitud original, longitud original, altitud original, altura de ondulacién, correccién de
estacion x, correccion de estacion y, correccion de estacion h, correccion de inclinacion,
cabeceo, balanceo, guifiada, 4ngulo inclinado, &ngulo proyectado, tipo de replanteo, objetivo,

estacion, Desplazamiento, diferencia norte, diferencia este, diferencia de elevacion.

Para los puntos, lineas y poligonos que ha levantado en el levantamiento de puntos, puede
exportar el archivo dxf, luego puede editarlos en un software CAD de terceros, o importarlos
al mapa base para verificarlos, o importarlos a CAD para apostar. Elija los datos que desea
exportar, incluidos el punto de levantamiento, el punto de entrada, el punto de control, el
punto de replanteo, la base, la linea y el poligono, y las propiedades de la capa incluyen el

n o n o

6 Custom format e Format select

Format name Road section data O
Extension name dat
Point Id Point Name Local coordinates format(txt)
Point Name,Northing,Easting,Elevation,Code
Code Latitude
Geodetic coordinates format(txt)
LongitUde Altitude Point Name,Latitude,Longitude,Altitude,Code
Northing Easting Survey point data format(csv)
: Point Name,Code,Northing,Easting,Elevation,
Elevation X Latitude Longitude,Altitude,Station Correction
x,Station Correction y,Station Correction h,Original
Y £ AutoCAD format(dxf)
Point Type Local time
h File(Local rdin h
UTC time Solution Status Shape e( ocal coord ates)(s p)
AGE MaxDelay Chana Cila(Candatin nnnrdinatac)(chn)
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nombre, el cddigo y la altura.
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SingularPad también puede trabajar con nuestra estacién total TS1000 y realizar

levantamientos puntuales, replanteos, CAD, etc.

Haga clic en Conexién. Puede conectar la estacién total TS1000 a SingularPad. Elija el tipo de

dispositivo como estacion total, habilite Bluetooth de TS1000 y conéctese.

10Ww w 10:11
VA:8°18'37"
HA:159°13'55"

é Communication

®

Device manufacturer SingularXYz > N 7[\
Communica-  Set Station & Free Set
Model Type TS1000 > tion Orientation Station
Connection type Bluetooth >
* TS1221548 5
98:03:31:F7:3F.FE
Project Survey Tools

—_

Después de conectar TS1000, puede ver los parametros que se muestran en la ventana, VA

(dngulo vertical) y HA (dngulo horizontal).
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Hay dos métodos para configurar la estacion: Establecer estaciéon y orientacion y Estacion de
configuracién libre.

Después de configurar el P.K. total en un punto de control y de tener un punto o acimut en el

que se puede establecer la mira hacia atras, puede elegir este modo.

L.

10%

é Set Station & Orientation

B o

3 QW L1013

e Set Station & Orientation

4 (2
Name Pt3 Name Pt3
Northing 4567508.9250 Northing 4567508.9250
Easting 5114819.8170 Easting 5114819.8170
Elevation 41,1590 Elevation 4.1590
Instrument height 1.657 X Instrument height 1.657 X
Set backsight Point Set Backsight > Set backsight Point Set Backsight >

4 [«
Name Pt3 Name Pt3
Northing 4567508.9250 > Northing 4567508.9250 >
Easting 5114819.8170 Easting 5114819.8170

Set station time

Azimuth diff.

2022-12-08 10:13:4
108°00'31.0000

¢ Occupy Pt: Haga clic para agregar o importar la coordenada de control

e Altura del instrumento: la altura desde la marca de medicién hasta el suelo

« Establecer punto de referencia: elija el punto o el acimut como punto de referencia

* Punto de mira: haga clic para afiadir o importar la coordenada de control. Si elige el
acimut como punto de mira, aqui debe ingresar el azimut

» Observar: calcular el resultado, la diferencia de acimut y la diferencia de distancia
Después de ingresar todos los parametros, coloque el prisma en el punto de referencia

posterior, y la estacion total apunta el prisma y hace clic para observar. Calculara el

resultado y lo aplicara.

Si desea configurar TS1000 en el lugar sin coordenadas. Debe configurar la estacién total en
un lugar donde se puedan ver los puntos conocidos, ingresar las coordenadas de los puntos

conocidos y luego medir los puntos conocidos, y finalmente calcular las coordenadas de los
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puntos de montaje de la estacion total. Cuanto mayor sea el nimero de puntos conocidos,

mayor serd la
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exactitud.

no 109 "o A 4

é Free Set Station 6 Free Set Station

Instrument height Instrument height 1.569 X
Reflector Reflectorless,0.0000 > Reflector Reflectorless,0.0000 >
bid

Pt1

N:3449287.8826 E:337004.5065 Elev:13.6...
HA:251°59'30" HD:0.3015 VD:2.0499

Pt2
N:4567488.6190 E:5114827.5040 Elev:4.1850
HA:251°59'30"  HD:0.3015 VD:2.0499
Pt3

N:4567508.9250 E:5114819.8170 Elev:4.1590
HA:251°59'30" HD:0.3015 VD:2.0499

e Altura del instrumento: la altura de TS1000, desde la marca de medicion hasta el suelo
« Reflector: incluye 3 modos: prisma, ldmina y sin reflector
» Modo de rango: haga@ic en para elegir el modo de alcance, la
medicion de precision, la medicidn rapida o la medicidn de seguimiento.
» Agregar o Biblioteca de botones: puede importar haciendo clic en los botones para
ingresar o elegir las coordenadas de puntos conocidos

e Calcular: después de medir todos los puntos conocidos, haga clic en Calcular para obtener

la coordenada de su posicién actual.

Después de establecer la estacion, puede comenzar a trabajar en la interfaz de topografia,

incluido todo tipo de topografia y replanteo.

Utilice el P.K. total para medir puntos. En la interfaz de Topografia, haga clic en Topografia de

puntos-> introduzca el nombre del punto, el c6digo y el modo de reflector
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Haga clic i para iniciar o detener la recopilacién de datos, haga clic Q para registrar las
coordenadas en el controlador.

QW L1115
VA:74°52'40"

QW L7
VA:74°52'40"

HA:266°19'37" HA:253°25'18"

Slope dist.:? Slope dist.:1.9940 N:4567508.3758
Horizontal dist.:? E:? Horizontal dist.:1.9250 E:5114817.9721
Elevation diff.:? H:? Elevation diff.:0.5202 H:6.2682

Pt14 Pt14 e

90°
0° a0* 0},

270°

- g
-1

i Pt15 Pti5
77_777_£ﬂﬁ_7%3t3 Ptig 3
n

3 >

1>

= = 5] .
05 o
L] V4 L& T i:} W 4
N om h N 2m
Name Pt17 X Code -=ce Name Pt18 X Code -
- - -——
Reflector Reflectorless,0.0000 > Reflector Reflectorless,0.0000 >

 Ventana de suspensién: cuando no se mide, los datos estan vacios y las coordenadas

y la informacioén relacionada se mostraran después de la medicién
i . ) .
» Haga clic—==— para elegir el modo de rango, la medicidn de precisién, la

medicion rapida o la medicion de seguimiento.

@)
@V,

* Clic , Saltara automaticamente el centro del mapa.
¢ Clic Para mostrar las capas o la calibracién: Google Map/Open Street Map/Calibracion de
mapa
= Al
JeN]

* Clic ﬁ para mostrar todos los puntos en la interfaz.

e Clic Para comprobar las coordenadas del punto, puede agregar, recuperar,
importar y exportar los datos. Después de elegir un punto, puede verificar los detalles y
tomar g;;zcas o fotos

* Clic Para establecer la configuracién, la informacién de visualizacién y la barra de
herramientas, en la interfaz de configuracion, puede elegir el modo de punto; En la interfaz
de informacién de visualizacion, puede agregar informacién a la ventana flotante que
desee debajo de la interfaz; En la interfaz de la barra de herramientas, puede agregar o
eliminar opciones a la interfaz de topografia de puntos. Puede personalizar la interfaz para
satisfacer cualquier necesidad de disefio que pueda

have.
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. . ] e
» Haga clic “~ para conectar puntos en diferentes formas, linea, polilinea,

poligono, arco, cuadrado, circulo, etc.
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El levantamiento de Tps es similar al levantamiento de puntos, pero muestra mas

informacion del punto (angulo vertical), HA (dngulo horizontal), SD (distancia de

pendiente), HD (distancia horizontal), VD (distancia vertical)

.. V]

é Tps Survey

Name Pt20 X Code E:
Reflector Reflectorless,0.0000 >
VA: 74°52'34" HA: 253°25'18"
SD: 1992 N 4567508.3763
HD: 1923 E 5114817.9739
VD: 0.5197 Elev 6.2677

A

Pt3

Northing 4567 25(1
Easting 5114819.8170
Elevation 4.1590
Instrument height 1.5890
Set station time 2022-12-08 10:56:17

Q 0°00'00.0000"

Antes de la encuesta, ingrese el nombre del punto, el cédigo y elija el modo reflector, luego

haga clic /T\ para iniciar o detener la recopilacién de datos, haga clic Q para registrar las

coordenadas en el controlador.
* Clic QPara establecer la configuracioén, la informacién de visualizacién y la barra de
herramientas, en la interfaz de configuracién, puede elegir el modo de punto.

xR
* Clic Para comprobar las coordenadas del punto, puede agregar, recuperar, importar y
exportar los datos.

Después de elegir un punto, puede verificar los detalles y tomar notas o fotos
B+
» Haga clic—=— para elegir el modo de rango, la medicién de precisién, la mediciéon

rapida o la medicién de seguimiento

Vaya a la interfaz del punto de replanteo, agregue o importe las coordenadas del punto

que necesita replantear, por supuesto, puede elegir de la biblioteca de botones.
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» Haga clic en Agregar a las coordenadas de entrada.

L

é Stake Point

m o

é New point

Point
Coordinates

Name

Input query keyword

Name Code

Coordinates Type

Pt7

Local Coordinate

Northing 0
Easting 0
Elevation \
Add time ( )8:15:27

» Haga clic en la biblioteca de botones para elegir uno.

» Haga clic en Importar para obtener coordenadas con diferentes tipos de archivos; También

puede definir un nuevo formulario.

B o
é Stake Point

LI

Point
Coordinates

Name Input query keyword

D Select All(0)

” Pt1 Smooth Po..T

N:3450153.227
E:622978.455

7/ Pt2 Smooth Po...

N:3450153.287
E:622978.217

7 Pt3 Smooth Po...

N:3450153.186
E:622977.921

" Pt4 Smooth Po...

N:3450150.906
E:622978.928

7' Pt5 Smooth Po...

N:3450150.935
E-A22078 BAA
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é Coordinate list selection

Input query keyword

h J Range selection

Code:

T:2022-03-14 06:35:36....
h:19.046
Code:

T:2022-03-14 06:35:43....
h:19.067
Code:

T:2022-03-14 07:00:03....
h:17.773
Code:

T:2022-03-14 07:13:16....

h:16.223
Code-



Cuando eliges un punto para apostar, SingularPad proporciona informacién de
navegacion, distancia objetivo y diferencia de acimut. De acuerdo con el acimut, ajuste su
estacién total y hagala de aproximadamente 0° 0’ 0"

Luego, pidale a su colega que camine hasta la linea entre la estacion total y el punto de destino

con el prisma, y haga clic i para medirlo. La ventana flotante te mostrard la

distancia hacia adelante o hacia atras, guiandote para mover el prisma hasta que lo

consigas.
3 QWi 4a7 3 © ¥ 438
VA:56°58'15" VA:56°58'15"
HA:286°25'23" HA:310°4410"
arget Distance:8.3336 Azimuth diff.:-0°00'03
backwar... to Right Fill
N W 1 =V
U 2 Z 5.1628m 0.000Tm O.1962m|
180" 270y 180° 2707
i‘?'lc 9“'\01 Qo ‘—’0'\0'
[ = =
Q Pt21 Cl
Al i R
(5T jgﬁ‘ﬁ »ﬁ’ts L 3
et Qe 4],
Name Pt22 X Code N = Name Pt22 X Code AN )
Reflectorless,0.0.. > Target:Pt14 Q > Reflectorless,0.0... > Target:Pt14 Q >
e Haga clic "™ para crear un cédigo QR, si su colega escanea este c6digo con SingularPad,

puede ver la informacién de navegacién en tiempo real.

Eamo 3O ¥ 5o & Auxiliary perspective

é Aucxiliary perspective

Status Connection Successful!
Share code: 186993

HA:310°44'01" VA:310°44'01"
Target:Pt14 Distance:2.2971

tbackwa... «to Left 1 Fill

2.2971m 0.0002m  1.4372m

Please enter the sharing code or scan the
QR code to view the stakeout information
remotely
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« Clic E]

rapida o la medicion de seguimiento.

\

calles/calibracién de mapa

para elegir el modo de alcance, la medicién de precision, la medicion

» Haga clic para mostrar las capas o la calibracién: mapa de Google/abrir mapa de

=
e Haga clic < para mostrar todos los puntos en la interfaz.
* Clic O\ para escalarde forma automatica
> e
* Clic , Saltara automaticamente el centro del mapa.

* Clic S::B Para establecer la configuracién de replanteo, la informacién de visualizacién y

la barra de herramientas, puede editar el rango de solicitud y el error de rango

» Haga clicen g , saltar al tltimo punto

e Haga clicen ‘L , saltar al siguiente punto

» Haga clicen T , saltar al punto anterior

El mapeo CAD y el replanteo CAD son similares, ambos se basan en un archivo CAD para
realizar. El mapeo CAD se utiliza principalmente para dibujar, el replanteo CAD tiene como

objetivo replantear todas las cosas en archivos CAD.

<>

e Haga clic ™ para crear o importar un nuevo archivo CAD, compatible con *.dxf,

formato *.dwg, parametros de entrada y guardelo.

n o 2% @20 m o %@ o @210

é CAD layer é Import File Settings
File Name

¢ Default Work Layer . File Type AutoCAD file(*.dxf *.dwg)

| Internal Storage/SingularPad/Map ]

|9 Go to internal storage root directory

I Go to program storage directory

<5 Return



Busque el archivo que desea apostar e importelo. Después de crear o importar uno, puede

escanearlo y editarlo en la capa CAD.

' 4
e Haga clic ' para dibujar caracteristicas, hay 12 tipos y métodos que puede elegir, siga el
indicaciones y dibujar. Haga clic @ para eliminar lo que esta dibujando, haga clic S

para eliminar el tltimo punto, haga clic para terminarlo.

-4 w 10:26 b N-A 4 w 10:28

VA:62°55'31" VA:62°55'31"

HA:2°27'40" HA:202°25'31"
Slope dist.:?_ N:? Slope dist.:4.1380 N:466057.5941
Horizontal dist.:? Ei2 Horizontal dist.:3.6850 E:1337357.5944

Elevation diff.:?

Elevation diff.:1.8834 H:3.4724

o m s
> - “’”'\27“' 543 %, \\ is\zw
— 90* To* ; &2 % Ngr
™ 7 €
="
/N~ polyline
// arc /_‘\l polygon a
Py ‘:l square square center \.
AU
\. - )
rect rect center
] i
= A1 . o s
Ly O circle 2p (J circle 3p 3 ».9
> ™\ 5 . N -
: \/ \ Spline Settings
/ . 15285 153¢

8/ : é/i/ Q // /N~ next point <;

k+d

e Clic == para elegir el modo de alcance, la medicién de precision, la medicién
rapida o la medicion de seguimiento.

» Haga clic Y para seleccionar un punto en cualquier lugar en el que desee conocer la
coordenada
==

(el
e Clic =Y paramostrar todos los puntos en la interfaz.

* Clic , Saltard automaticamente el centro del mapa.
» Clic para mostrar u ocultar la informacién de medicion y el botén de medicion.
* Clic encontrar herramientas; Pueden ayudarte a trabajar sin problemas. Por

ejemplo, para encontrar los puntos de interseccion de circulos vecinos.
 Haga clic para establecer la configuraciéon de CAD, la informacién de visualizacién y la

barra de herramientas, puede editar el rango de solicitud y

Error de rango
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En la interfaz CAD, puede elegir una caracteristica que desee apostar, se mostrara en azul.
Puede conocer los detalles al respecto, incluida la longitud, el punto de inicio, el punto final y

el punto central. Y elige 1a forma de apostar.

3 Q@ W L1055 | . % © W {1055
VA:62°55'31" e e —
HA:196°32'59" ject Into
Slope dist..? N:? Layer TEnnoTpacchl
Horizontal dist.:? =
i e -2
Elevatlon\d|ff_L,../ H:? — hoiyine -
AN
= N Length 2D 89.1322m
P P1(0) H:0.0000
N:466126.7633 E:1337362.7135
\0 . P2(28.6143) H:0.0000
P N:466103.7898 E:1337345.6549
(C4T]
P3(89.1322) H:0.0000
&9 N:466054.5742 E:1337380.8718
-2
; ’
/ 21
s i

e
Cancel Delete Edit Stal:eou

mm o 2@ W L1103

3 Q © 1 41055
VA:62°55'31"
HA:196°32'59"

é Stakeout Settings

Slope dist.:? Start Station
Horizontal dist.:?
E_I»\evaﬂon diff.? Offset Dist 0
\\\
\\\
\\ ~ Setting out by pile by coordinate O
N
" Calculation mode Stakeout by station number >
Interval 5
=
\. Automatic Stakeout Latest Point O
rA Station(0~89.1322) 0
L

K

Cancel Delete Details

Edit
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» Estacién de inicio: Si establece la estacion de inicio en 5 m, el kilometraje final serd mas 5 m.
« Distancia de desplazamiento: Si establece el desplazamiento de 5 m, replanteara la linea
a 5 m de distancia de la linea que elija. El mas y el menos representan diferentes lados de
la linea.
» Trazado por pila por coordenadas: incluyendo nimero de estacién, distancia de estacion,
segmento y nodo clave.

(1) Distancia de estacion: estaca la linea a una distancia especificada, por ejemplo, si la linea es de
40 m,

La distancia especificada se establece en 8 m. A continuacién, replanteara la linea a una
distancia de 8 m en cada segmento

(2) Segmento: Por ejemplo, si establece el segmento de linea como 4, entonces apostara
la linea en 4 segmentos, cada longitud de segmento es la misma.

(3) Numero de estacion: Estaqueara la linea en la estacién en cada punto de intervalo,
puede replantearla de acuerdo con la direccién.

(4) nodo clave: replanteard la linea con el punto de inicio, el punto final, el punto

medio, el punto de plegado, etc.

3 Q¥ L10s
VA:62°56'13"

HA:3°13'50"
Target Distance:65.8681 Azimuth diff..+0°00'05"
Station.:<Over limit> Offset:[Right]<Over limit>

N W 4

? ? Z

Name Pt1 X Code =

Reflector Reflectorless,0.0000 >

Finalmente, de acuerdo con los puntos detallados, puede replantear la linea.
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El replanteo CAD es similar al mapeo CAD.
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 Haga clic m para abrir un nuevo archivo CAD, compatible con el formato *.dxf, *.dwg,

ingrese parametros y guardelo

* Clic 3 para administrar cada capa

* Clic E] para elegir el modo de alcance, la medicién de precision, la medicion
rapida o la medicion de seguimiento.

* Clic B para establecer el color de fondo CAD, blanco, gris o negro

* Clic \' Para seleccionar un punto en cualquier lugar en el que desee conocer la coordenada

o Clic “ - paramostrar todos los puntos en la interfaz.

@V
* Clic , Saltara automaticamente el centro del mapa.

* Clic E:B para establecer la configuraciéon de CAD, la informacion de visualizacién y la

barra de herramientas, puede editar el rango de solicitud y el error de rango
» Haga clic m para comprobar las coordenadas del punto, puede agregar, recuperar, importar

y exportar los datos.

Después de elegir un punto, puede verificar los detalles y tomar notas o fotos.

QW L1127
VA:62°56'34"

QO 1 L1126

VA:62°56'34"

HA:3°13'48" HA:3°13'48"

90°

i+

r
14 ) &
) o (A A,
».Y < Q oD Yol ‘ m < Q O ‘.{'\ g
m " 10km Q/\ S~ WS ¢ e
Name Pt1 X Code E: Name Pt1 Code E:
Reflector Reflectorless,0.0000 > Reflector Reflectorless,0.0000
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Ademas, puede elegir una funcién que desee apostar, se mostrara en azul. Puede conocer

los detalles al respecto, incluida la longitud, el punto de inicio, el punto final y el punto

central. Y elige la forma de apostar.

2@ W L 2 Q@ L1142
VA:62°56'34" VA:62°56'34"
HA:3°13'48 HA:3°13'48"
= —— i Target Distance:65.8681 Azimuth diff.:+0°00'07"
>N Sy A w\ ' Station.:<Over limit> Offset:[Right]<Over limit>
! =T S M ey 270
o : H i "\. i 90"
E i Bl ‘K \
4 i
P — ‘;| i T s
i+ 1) 3\| \I
. s ol
: ] o
B R 5 s
3 i Q A(ED;JQ) Q
Al B i % NA(RGS) T
Ly ;-r/ ‘ :
=9 o .20m ]
20m ‘":‘"‘, Name Pt1 Code E:
Cancel  Explode Details Stakeout Reflector Reflectorless,0.0000 >

<« s = | ¢ 8 a0
QCD

 Haga clic para crear un c6digo QR, si su colega escanea este cddigo con SingularPad,
puede ver la informacién de navegacién a tiempo.

3|

» Haga clicen P , saltar al ultimo punto

e Hagaclicen * ,saltar al siguiente punto

e Clic T

, saltar al punto anterior
* Clic Para establecer la configuracion de replanteo, la informacidn de visualizacion y

la barra de herramientas, puede editar el rango de solicitud y el error de rango.

Vaya a la interfaz de la linea de replanteo, agregue o importe las lineas que necesita replantear.

» Haga clic en Agregar a los parametros de linea de entrada, hay dos tipos que puede elegir
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no n o

é Line parameters é Line parameters

Name Name \
Start Station 0 Start Station 0
Input Type Start Point+End Point Input Type Start Point+Azimuth+Length
v (£ v (4
Northing:0.000 Name: ‘ Northing:0.000 Name:
Easting:0.000 Elevation:0.000 : Easting:0.000 Elevation:0.000
v [4,
Northing:0.000 Name: : Azimuth 0°00'00"
Easting:0.000 Elevation:0.000
Length
Height diff

» Haga clic en Importar para obtener coordenadas con diferentes tipos de archivos;
También puede definir un nuevo formato.

mno L I

6 Lines Database

é Format select

Lines File(csv|dat|txt)

Line Name,Station.,Start point name,Start point
northing,Start point easting,Start point elevation,End
point name,End point northing,End point easting,End

Lines File(SL)
Line Name,Start point northing,Start point

easting,Start point elevation,End point northing,End
point easting,End point elevation,Station.,Start point

Elija una linea para apostar, establezca el modo de célculo y el intervalo.
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3Q Q1 u157

.. )
. VA:61°05'51"
6 Stakeout Settings .
HA:339°31'51
Setting out by pile by coordinate O Target Distance:4.0110 Azimuth diff.:-0°00'08"
Station.:6.6702 Offset:[Left]0.1516
Galculotion moda: Stakenutby siation distance To More:0.2899 Elevation d|fL:-0.01 50
t backwar... hto Right 1 Fill
Interval 50 >
0.3272m 0.0007m  0.0150m
Automatic Stakeout Latest Point O ‘Bll“\m
90°* 0

I A1 E?’ﬁ
L€ Y 16,00

\ 4 /T\
a - 8

a s
“h DSy e

Name P6 X Code =

Reflectorless,0.0... > Target:P4_P1(6.96) >

/

N
e Hagaclicen  ,saltar a la siguiente linea

|
N ) :
e Haga clicen ' , saltar a la linea anterior

 Haga clic para agregar participacion

Puede replantear la elevacion utilizando la superficie de disefio, si no abre una superficie antes,

entonces

Debe agregar uno agregando, importando coordenadas o eligiendo de la biblioteca de botones.
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Puede obtener una vista previa del mapa después de agregar puntos y no olvide guardarlo.

Bm o 3 QW oy 216

| ). 3O @ U216
6 Triangulation File

6 Triangulation File

Name singularxyz X Name singularxyz X

Preview Map Point Coordinates

P4
N:466060.1190 E:1337362.7861 H:3.5746

PS
N:466059.8554 E:1337358.8349 H:2.2275

P1
N:466064.7577 E:1337357.5972 H:3.6378

P2
N:466064.0087 E:1337361.5145 H:3.5918

P3
N:466062.3995 E:1337362.6266 H:3.5746

En la interfaz de la lista de contenido, puedes encontrar las superficies que has creado, y

puedes editarlas, compartirlas y replantearlas.

. )

3 QW L2216
VA:61°05'51"
HA:341°00'56"

é DSM Stakeout

Target:singularxyz H:0.0000

Xy Fill:0.0013 Elevation diff.:-0.0013
Delet % % fgp° 270"
@ £ Fil:0.0013m "

s P10

E A
1£ 3
% B
2m
Name P15 % Code i
- -

Reflectorless,0.0... > Target:singularxyz
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Si la posicién actual no esta dentro del rango de la superficie de disefio, mostrara "j{Fuera de

la superficie!" si la posicion actual est4 dentro del rango de la superficie de disefio, mostrara

el valor de relleno o excavacion.

2Q 9 U216
VA:61°05'15"
HA:264°37'50"
Target:singularxyz H:0.0000
Fill:<Qver limit> Elevation diff.:<Over limit>
Out of range '”*%\m
p M
f,‘/z:r]lﬂ P10 go-

Ik A1
b |

2m
Name P17 X Code -

Reflectorless,0.0.. > Target:singularxyz >

Este capitulo mostrara algunas funciones de uso frecuente, incluida la informacién del

dispositivo, la localizacion, el punto de calibracién

Vaya a la informacién del dispositivo, haga clic para verificar la versién de hardware, la
version de firmware, el enlace de datos actual, la energia de la bateria y cualquier otra

informacién del dispositivo después de conectar Bluetooth.



B o

é Device Information

Serial A0C622031122847
Hardware Version V8.3.7_00000000
Firmware Version 601AJ-219A2-1
BIOS Version 7.30
Current DataLink Internal Radio
Battery Power 97%
Y1

R:61.5 mm H:62.3 mm

HL1:24.3 mm HL2:24.3 mm

Por lo general, la ubicacién se necesita una vez en un proyecto, y todos los puntos se
recopilaran en funcién del sistema de referencia calibrado.

Introduzca al menos el punto de tres grupos para calcular (por ejemplo, tome K1, K2, K3
como puntos conocidos, tome A1, A2, A3 como puntos medidos). Después de hacer clic en

calcular, el software se calibrara automaticamente.
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(— Localization e Localization
Name K1
Northing 50216.297
Easting 22921.962
Elevation 4.759
Latitude N31°10'01.5474"
Longitude E121°17'21.4304"
Altitude 14.738
Use Horizontal Control O
Use Vertical Control O

* Afiadir: Introduzca las coordenadas del punto conocido y el punto GNSS correspondientes
e Importacion/Exportacion: Soporta formato *.loc
e Calcular: Calcular los parametros de conversién

e Nombre: Introduzca el nombre

e Usar control horizontal/vertical: Abrir para calcular los parametros que se van a convertir
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no b 3 A 8:47

L I
e Localization parameter
calculation result

6 Localization

K1 HRMS:0.003 VRMS:-0.000 K1 HRMS:0.003 VRMS:-0.000
BN31°10'01.5474" N:50216.297 K2 HRMS:0.004 VRMS:0.000
LE121°17'21.4305" E:22921.962 K3 HRMS:0.001
H14.727 h:4.759

K2 HRMS:0.000 VRMS:0.000
BN31°10'01.2376"  N:50206.674 WGS84
LE121°17'21.1858" E:22915.594 Semimajor axis: 1/f:298.257223563
H14.808 h:4.800 LI

K3 HRMS:0.000
BN31°09'59.7130" N:50160.077 Transverse Mercator
LE121°17'22.2797" E:22945.131 Central Meridian E120°00'00"
H14,969 h:4.784 False Northing(m) 0.000

False Easting(m) 500000.000
Scale Factor 1.0000000000
Projection Height 0.0000
Latitude of Origin N0°00'00"

Después del calculo, puede inspeccionar los detalles en la interfaz de resultados, incluido el
residuo de conversién ((H. < 0.02 y V < 0.05), el parametro elipsoide, el pardmetro de
proyecciones, el ajuste horizontal y el parametro de ajuste vertical. Haga clic en Aplicar para

confirmar la sustitucion de la referencia.

La funciéon Calibrar punto se aplica cuando necesita cambiar la posicion de la estacion base
en el mismo proyecto.

Haga clic en Calibrar punto en la interfaz del proyecto, agregue una coordenada de punto
conocida y mida la coordenada del punto GNSS. El software se calibrard automaticamente.
Aplicar para completar el cambio de cuadricula, todos los puntos del rover actualizaran la

coordenada.
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B o
é Calibrate Point

N o

é Calibrate Point

. 9

Name Name c107
Latitude i Base ID 22*7D
Longitude ’ Latitude N31°09'59.5859" >
Altitude Longitude E121°17'25.3805"
. Altitude 14.229
L&
Northing L %
Easting Name C106
Elevation Northing 3450160.059
Easting 622945.103
Elevation 14.841
Adjust Time 2022-03-21 09:00:42
North Offset 3373624.450
East Offset 1182630.917
Height Offset 10.569

e Clic

Para elegir un punto del mapa de la base de datos

» Haga clic @ para iniciar o detener la recopilacién de datos

S
 Haga clic

» Haga clic % para editar la coordenada

para elegir un punto de la base de datos de puntos

» Haga clic en Borrar para eliminar los pardmetros de conversién

Después de calcular el desplazamiento del norte, el este y la altura en el detalle base del

elemento, también puede borrar el desplazamiento a cero, lo que cancelara la

configuracion de cambio de cuadricula.

Esta es una funcidén para agregar o administrar el c6digo. Puede agregar el cddigo para el
punto, la linea y el poligono agrupandolos. Después de agregar una lista de cddigos de lo que
necesita, sera conveniente usar el levantamiento de puntos y el replanteo. Ademas, la
descripcién del c6digo es buena para que pueda inspeccionar las caracteristicas. En algunas
situaciones, el cddigo sera facil, por lo que puede seleccionar la descripcién para saber lo que

estd inspeccionando.
87



Si no tiene una lista de cddigos, puede modificar la lista de c6digos actual y agregar el c6digo, si
agrega un
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Lista de codigos Antes, puede elegir esta lista de c6digos al crear un nuevo proyecto.

é Code Library é Code Library Manager

Name -—

none

» Haga clic "= para crear o importar un nuevo cédigo
* Nuevo: edita un nuevo cddigo

e Importacion: admite formatos *.cbd, *.csv, *.dat, *.txt
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é Code Library Manager

Name road X

Code 1 none

Auto connect by code O Xy
Delete

Data Type line

Layer Name Default

Ingrese el nombre del grupo y el cddigo para las capas, abra la conexién automatica por
codigo y elija el tipo y el color de los datos, la linea y la polilinea de soporte, puede escanear
el cédigo que ha creado en la interfaz de edicion,

No olvides aplicarlo.

Consejos:
1. Al agregar una biblioteca de cédigo en la interfaz de puntos, no se aplicara en la
interfaz de linea o poligono.
2. Puede introducir un nuevo cédigo en la superficie de Topografia y Replanteo, cuando
levante el topografia del punto, el c6digo se almacenara en la lista de c6digos actual.

Hay una identificacién de activacidn, fecha de vencimiento, la versién actual, el nimero de
contacto de la empresa, el sitio web oficial de la empresa.

Compruebe si hay una actualizacién, haga clic en "comprobar la dltima versiéon" para
descargar la dltima version para su instalaciéon cuando haya una actualizacion. Si su software
no estaba registrado, llame al vendedor y obtenga el cddigo de activacion, haga clic en

activacion de software e ingréselo.
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Si tienes alguna sugerencia o consejo, danos tu opinién.
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6 About Software

Activation ID  A0C622031122847

Expiry date 2022-4-11

SingularXYZ Intelligent Technology Ltd.

TransOut Activation = Software activation

Si tiene alguna pregunta y no puede encontrar la respuesta en este manual, péngase en contacto con
nosotros desde el sitio web de SingularXYZ: www.singularxyz.com

Correo electrénico de soporte técnico: support@singularxyz.com

Sus comentarios sobre este manual nos ayudaran a mejorarlo con futuras revisiones.
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