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1) Elige la ruta de la carpeta

2) Introduce el nombre de un proyecto

3) Selecciona Modificar>>Crear>>Datum>>Cambiar.

|profect template mansge % |Mew Project
|
Mty foufwk 4 Project name: 2022-04-20-17-43
Dt i} _{li\ﬂc .. n
010-11-14 15356 Project path: D¢\ THpsraPPg
--------- Tempiste: Dofaus
|
jme F o
Cose

% [Template Mame

Dotad Dot Time: | Lirsit foarmat | iengeostt | Contnod nestwor

Celact path. .. g

Cantral marifian:

EGAL

Progestion

o Cangel

Haz clic en Anadir para definir un nuevo dato y puedes establecer parametros adecuados (elipsoide y

proyeccién) para tu nuevo sistema de coordenadas; También haz clic en Modificar para editar los

parametros de coordenadas actuales.

Primero, marca "usar elipsoide por defecto", selecciona el elipsoide adecuado de la lista y luego introduce

el nombre del sistema de coordenadas.

"Modify Datum”

~ Coordinate System
Coordinate System Name

]Lucal|

Ellipsoid Name

IWGSBE

Semi Major Axis[m]

153?81 45

Flattening [1/1]

1298.24999

Define Coordinate |Datum Conwert 1 Select Frojection Modle 1 Select Geoid Models | Local Foint

~ Positive Coordinate Direction

¥ use default ellipsoid

WGSEB ~

* North i East

" South 7 West

Introduce 3 o 7 parametros si es necesario.
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*Modify Ciatuen’®

Bafine Cosrdinate Datum Comvert |5|11cl. Frejection Modle | Salact Geoid Bedals | Locad Feint |

The T-iransler-parameters from WGES-B4

Translation X |0 Aotation X o
Translation ,a Rotation v [l]
Translation 2 |0 ; Aotation [ﬂ

Scale Factor |0

From Xl [&= X 0 &5 -n
qosB rl-la|s0er) |  +|-m 0 & ¥
Local z de] e |8 =& O JE) .

Selecciona el modelo de proyeccién adecuado e introduce parametros segtn la ubicacién del proyecto.

"Mladiy Datum"
Bafime Cosrdimatn I Bates Comwary  Saleel Frajectosk Bodle | Solact Goeid Badels | Lacal Foim |
Projection Madel

| Transverse Mercstor :J

Teantoiin Manaior

Scale Factor Falea Nodhing {m)
fi ' I

Cirigim Lastude Falsa Easting (m)
o [s0020

Cirigim Longiede

|rza

En Modelos Geoid, comprueba Afiadir médulos Geoid, haz clic en Afiadir archivo Geoid para introducir
un mdédulo Geoid. Luego haz clic en OK para terminar la modificacién del datum.

"My Daium® et ]

Badine Enardanats | Butne Conraet | Bxlect Frojection Bedle Fabecd feadd Redada ||‘.r|-r|ﬂ Faint |

7 &fid Geoid Modules

Add Geald File | |

Max Latinads Max Lomtitude
. = — e —
[ @

Min Latitude biia Lomilude

Luego puedes seleccionar el sistema de coordenadas que has construido, hacer clic en OK para activar este
dato en el proyecto actual.
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Datum Manager

Name

WGS84

WGS84
WGST72
Xian80
Beijing54
CGCS2000

Translation Y
Translation Z
Rotation X
Rotation ¥
Rotation Z
Scale Factor
Projection Method

Projection Origin Latitude
Projection Origin Longitude
Projection False Northing [m]
Projection False Easting [m])
Projection Scale Factor
Projection Local Latitude
Projection Local Longitude
Projection Local Height [m]
Local Org. Lat

Local Org. Len

Local Scaling Ratio [ppm]
Local Rotation Angle [degree]
Local Height Ofiset [m]

. ouuoouoouo
0.0000000000
0.0000000000
0.0000000000000
0.0000000000000
0.0000000000000
0.00000000000000000000
Transverse Mercator

0

120

n.000

500000.000

1.000000000

1]

[1]

0.000

0

0

p.000

p.000000000

D.0000

Cancel

i

Consejo: el sistema de coordenadas y sus parametros también pueden editarse en Tools -> datum

manager.

Para importar datos en bruto GNSS, haz clic en Archivo -> Importar en la barra de menu. El archivo de

observacion estatica puede importarse directamente; Para datos PPK y dindmicos, por favor marque

"Importar archivos dinamicos".

RINEX 2.0/3.0 data
RTCM32 data

Single difference file(Msg.919 and Msg.71)

oK Cancel

Consejo: PProceesing solo puede soportar datos en bruto dindmicos en formato CNB de SingularXYZ .

Tras importar los datos en bruto, haz clic en Observacion -> selecciona el archivo de observacion en el
panel de navegacidn y luego haz clic derecho en el nombre del archivo para editar propiedades,
incluyendo el nombre de la estacion y la informacion de la antena.
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| Project GNSS  Param  Processor  Adjusiment Applcstion  Holdall Edt Window Toolbwr  Help

nEBE S A9

¥ | Propery

|t
R overvasen -
| 115468
83 Is0ar10S4KCNE 293227
B  3s00e2084LCnE 314489
B  3ssopi0s4xcNs 29.9843
Impart files i Eghemers manages
Fide analyse
Fo! i
Ephemeria imgort BT paint
Properties  Alt=Enter
Downlcad
#e Lat, 25996679

Stotion [[EEI] Long. [121:17:31.83090 ;
Anteana  [0.0000 Change Height |93:2038 =

y— “MMWM

Rece iﬂh-nnionmtﬂ 'i

| 2 oymamic baetine

| : 261 10 MimatesfGrid 8:97
@w W4 v wDulput  Sateilite ) Guality | Network

Broperties

1.3 Puntos de restriccion conocidos

Para asegurar que todas las estaciones dentro de tu sistema de coordenadas de cuadricula local, al menos una estacién
debe estar fija en un punto conocido. Haz clic en estacién -> propiedades -> Punto conocido para introducir los

valores de coordenadas (comprueba la restriccion).

[ cOMTSTcps -
. Project GNSS  Param Processor Adjustment Application Hold-all Edit Window Toolbar Help

BEEA S A28 040 B «=2124 (OB 2aqy 20 00!

Pre

.P 2 Report | Obsenation | Staticbaseline.” . Station. | ~  Property
S0 Project E——— _ E— -
= oo [station _ [ype  [uai North East 5%
B3 osseton ™
ez ac0s Delete int 121:17:32.23647E 31.9469 288828254176
Tio static baseline 23 36088 int  31:20:50.73586N 121:17:31.28438E 29.3227 288827347
= 24 359 Properties  AftEnter r int  31:21:00.21443N 121:17:31.70144E 31.4489 288%"
I’ i 120" A7:
N = ifes 3500 Lint  31:20:59.42261N 121:17:31.39824E 29.9843
L Station: 4220
Adjustment -
@ Original value(Low-Precision) Known Ilﬂl"q
~
{6;? Method | - Coordinate
c =
e o inorth)  |26087
parameter & xyH
CH e~
Q © BLH
{ns ~
Station
constraint £
2
“ae
g
Run
adjustment

Consejo: Puedes obtener el valor de coordenadas por defecto en el sistema de coordenadas actual
haciendo clic en Predeterminado. No deberia haber una gran diferencia entre el valor por defecto y el

valor conocido ; de lo contrario, comprueba los pardmetros del sistema de coordenadas.
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Este capitulo introducira como procesar datos en bruto GNSS en modo estatico y PPK respectivamente, lo que

te ayudara a aprender sobre los ajustes basicos del software.

En modo estatico, PP Software Solution puede procesar directamente vectores de referencia de
diferentes sitios con datos GNSS en bruto registrados simultdaneamente. Recomendamos que al menos 3

receptores observen al mismo tiempo para formar el bucle simultaneo de lineas base.

El vector de referencia estatico se formara automaticamente tras importar datos en bruto GNSS. Ve a
Proyecto ->

Mapeo para comprobar los vectores base.

T[S comTSTcps - = g b

Project GNSS Param  Processor Adjustment Application Hold-all Edit Window Toolbar Help

‘nEEO Y AR ©82aas 50 00!

<. | Report | Obsenation '[ Staticbaseline | Station | Oynamic baseline | w | Property
< roject T ks | 57 [conpass abjeot =l
+ ! | B
| ® - & |
3590P2 s
Create 1 P “3608P2 |
ﬁ Tl |
| 4220 |
gl |
2 beeaead w0 3608P1 T D e
31:20:60E ‘ |
\ 2
= 4 i
3590P1 | |
Property
\ |
| |
| m |
| 2. Oom |
Map ] | 100 %0 |
wds
| >

W4 v n S\ Output {Sateliite » Quality /(Network /-

Ready

Antes de comenzar el procesamiento estatico de linea base, haz clic en Procesador -> Configuracion de
linea base en la barra de menu para establecer los parametros de procesamiento adecuados. Los ajustes

estan relacionados con reglas de importacion de datos, observaciones, troposfera e ionosfera.
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| et for Banelne progens W | |Semsp for Baveline proces: ® |

Genersl | bmpan rules | Troparphere and | phete | Dhacrations | Generad Imper mles | Troposphene asd lonosphere | Observations |
Sampling nlereal[Seoand) .rg Min time|min]
P
 J— 3
Elevation mask{Degree] |20 :
— - Max distance{lom]
Fel abcllite | Auto | Iilﬂlll
Groes onrer Tol. ﬁ.'.in—
s = W Enabde bons of lock indicatadLLI

Min epochs |
Ma epoche  [9959

‘Waming[Fating |3

oK Cascel Help a1 Caarel Help

e Intervalo de muestreo: el intervalo de procesamiento de datos, el valor debe ser mayor que el
intervalo utilizado durante el registro de los datos.

e Mascara de elevacion: el angulo minimo de méscara a utilizar. Cuando los datos son de buena
calidad, la mascara debe estar entre 10 y 15 grados.

e Tiempo minimo (Min.): el periodo minimo de observacion de los datos en bruto GNSS para formar
la linea base.

e Distancia maxima (km): la distancia maxima de observacién de los datos en bruto GNSS para
formar la linea base.

Setup for baseline process s Setup for baseline process =
General | Import rules Troposphere and | phere ]0hser‘ ti Genelal] Import rulesw Troposphere and | phere Observati
Troposphere m proved Hopfield = ¢ Use GPS observations
GPE: LICIN (35 L2CIN |15 LBCIN [32
lonosphere I}‘uto j ¥ Use BDS observation[BDS)
BDE: BICIN (35 B2C/N |35 BSC/N |32
Temperature(C) ﬁ_é— ¥ Use GLONASS observation
GLC: LIC/IN (35 L2CIN |35
Albressureimnl | [ Use pseudorange for static baseline[R]
Relative humidity(?] |50 ¥ A low part of of ambiguities fixed(P]
Comp time offset| ds, default 14.0)
[
Combination of observation
|Aulu LI
0 Cancel JI Heelp | [l | Cancel JI Help

e Seleccione el modelo de correccién adecuado para la troposfera y la ionosfera.
e Parametros meteorolégicos: temperatura, presion atmosférica y relativa.

e Te permitira desactivar satélites individualmente para que los datos de estos satélites no formen
parte de la solucién.

o Offset de tiempo de PP Software: valor por defecto es 14.
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Después de establecer los parametros base del proceso, haga clic en Procesador -> Lineas base estdticas
de proceso.

Project GNSS Param  Processor  Adjustment  Application  Holdall Edit Window Toolbar  Melp
bBE20 a9 D& O cae 00:
<& Map | Obsereation  Static baseline | w | Property
== Project T [Static bassline 360SFIGSHE - 7]
- | Num. | Start | End | Sys time Status Solution Ratio RMS. Check e {121V M A
B 8 : F 00 Vakd 72741

Vakd

nw
Ta.» Static Baseline

Al "
g ]

e
LRy ]

Solution

Después de procesar toda la linea base, comprueba el valor de calidad (tipo de solucién, radio y RMS) y la
informacidn de referencia (dx, dy, dz, ds) mostrada en el area de visualizacién. Para obtener un resultado de
alta precisién, también comprueba:

e Valor de solucién de Unsolved a Fix

e Laradio deberia ser menor que el valor de advertencia que pongas (por defecto 3)
e Valor RMS< 0,00X (precision milimétrica)

e Comprobado: valido

Alternativamente, haz clic en Error de Ajuste -> Bucle de Blisqueda para comprobar el valor en PPM del
bucle y la informacién detallada de procesamiento base.

Si los valores base de RMS y Ratio no cumplen con los requisitos estandar, edita manualmente la linea base
y trasalo de nuevo.

Elimina los datos de observacion incorrectos en la ventana de Linea de Tiempo basdndote en la ventana
de Calidad. Como se muestra en el ejemplo siguiente, los datos de observacién con mala calidad deberian
eliminarse de la ventana de la Linea de Tiempo.

e Ll
B4 b P kgl i Dty | S e ey ey o —

L L o TS
40 b Gk Gty B, 3 WA e Gty | M

[R17, L1, Wo. 17 Nax:-0.0450 Win:-0. 08801 = = Dec11 B

Rosidual DRI 2

i ————————————

(= Tl
1% G20

O G4

@ G

4% Gan
0, i5m i

.*N’\.\-\qufﬁ-f'T“""""“J‘d{*w‘*«hﬂ“ﬂ"hx\uﬁm"‘r‘% b, T s

0.1a ——

Sy

Consejo: En la ventana de la linea temporal, seleccionar la observacion significa eliminar los datos de
observacidn, elegir dos veces la casilla izquierda para borrar la seleccién y restaurar las observaciones

eliminadas.
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1. Procesa esta linea base de nuevo para obtener un mejor resultado.
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.-'“-’ Dynamis baseline

Process this baseline alone

158 Al baselines were processed!

W o4 b W Output {Sateliite | Guality { Network

Baseline setup

Baseline repent
Details of processing
Bareling anayie
Baseling Selete
Baseline forbidden
Baseling using
Reverse start and end

Baseling dear

Baseline properties

At~ Enter

wds

19:24:54 20180313

También puedes editar lineas de base, incluyendo:

e Configuracion base: acceso directo a la configuracién de procesamiento base.

e Informe de referencia: crear un informe para el resultado de procesamiento de base.
e Detalles del procesamiento: mostrar detalles del pardmetro del procedimiento de calculo.
e Eliminacién de la linea base: elimina esta linea base de tu proyecto, lo cual no es recomendable.

e Linea base prohibida: prohibir que esta linea base forme parte de la solucién, usada solo cuando

la linea base no sea buena precisa.

e Uso delalinea base: permitir que esta linea base forme parte del ajuste de la red.
e Invertir inicio y final: invertir la direccién del vector base.

e Propiedades base: incluyen informacién general, solucién fija y solucién flotante.

En esta seccion, realizaras un ajuste de minimos cuadrados usando las lineas base procesadas

anteriormente. Primero ve a Ajuste -> Configuracion de ajustes en la barra de menu.

Adjustment Setup

Free Adjustment

| 2D Adjustment
Adjustment Settings

Select wanted adjustment

™ 3D
¥ 2D
¥ Height Fitting

Others

Central 120

¥ Clear previous results

Height Fitting |

bt e

e 3D: coordenadas WGS84 como puntos de control

e 2D: Ajuste horizontal, usar coordenadas locales de la viga como puntos de control
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e Ajuste de altura: Ajuste de altura
Consejo: recomendamos que apliques 2D y Altura para ajustar las lineas base.

Luego haz clic en Ajuste->Ejecutar Ajuste, haz clic en Aceptar para completar el ajuste.

Compass - e S|

Mote: Least Squares will be used in following adjustment

3D Non-constraint Adjustment under WG5-84
2D constraint ajustment
Height Fitting

moreover, previous ajusment results will be deleted!

|
| oK I Cancel

Para el modo PPK (Cinematica Postprocesada), puede procesar trayectorias del rover combinadas con
datos estaticos de la estacion base. Normalmente, se establece el intervalo de muestreo de la estacion base
como 1/sy fijalo en el punto conocido

Establecer parametros de proceso para la linea base dindmica, que deberia ser la misma que la
configuracién de procesamiento de linea base estatica (el intervalo de muestreo es 1/s).

Setup for Baseline Process é

General ilmpnn Rules | Troposphere and lonosphere | Ubsamllons[

Sampling Interval [second] ’ﬂi
Elevation Mask[Degree] |20
Ref Satellite  |Auto *

Gross error Tol. |—3.5

Min Epochs |5

Max Epochs [59 93

Warning[Ratio] |3

[ ok | concet | Hewp ‘

Haz clic derecho en el nombre del archivo para procesar solo esta linea base. La figura se muestra a
continuacion:

SAGRO10 Guidance System User Manual 12



Bt GMTL Res P At plies meael i wedes Ml g

BRED S 220 ¢ 2 ++23 O @200 56 00!

| h h __ l_w--.___-__j -_ ity

Q [ ™ [ = T T ) B R
{ - - 1 wenesare BT e ¥ i BY

F &
< Bodve soate L
PR PR N

ot | Tiaam gl | 11,90

o 1 e S - |80

| ; -

e J o e o

1

e | 171

Haz clic Siguiente para terminar el procesamiento dindmico de la linea base, veras la informacion de la
linea base, es decir, Epoca Numérica, Epoca Fija y Porcentaje Fijo.

fgm_ ==

Haz doble clic derecho en la linea base dindmica para comprobar informacién detallada de cada punto.

[E comPASSPPK.cps - = g x
EEmm GNSS  Param  Processor  Adjustment  Application Hold-all Edit Window Toolbar  Help

Qﬂ}u {é}l%«-rfl@ﬁ au oo 00!

5 = v | Property
No. [Urc Date |UTCTime Beiling Date ]Bedmg Time | Marker | Solution | RMS | SatN | Lat. Lovn |[Drmasio buseline 1610780308 - <
M428 2018-03-19  03:24:02000 2018-03-19  11:24:02.000 Fix 0022 22 313499446556  121.201983472 |
A9 2018:03-19 2018-03-19  11:24:03.000 Fix 0023 22 313499448333 121.291983475 | o Genesal
A430 2018-03-19 2018-03-19  11:24:04000  PPOT Fix 0007 22 313400448444 121.291983494 e
A431 20180319 032405000 2018-03-18 112405000 PRO1 Fix 0.005 22 313499447880 121.201983422 Fom |G
M432 2078-03-19  03:24:06000 2018-03-19  11:2406000 PPOT Fix 0003 22 313499448667  121.291983480 1
A433 20180319 032407000 20180319  11:24:07.000 PPOT Fix 0004 22 313400448583 121201083466 ———
A434 2018.03-19 032408000 2018-03-19  11:24:08000 PPO1 Fi 0.004 22 313400448472 121.201083460 Jeaiy ]
A435 2018-03-19 2018-03-19  11:24:09.000 PPO1 Fix 0005 22 313499448250  121.291983369 i
N136 2018-03-19 2018-03-19 0.000 PPOT Fix 0003 22 313490448361 121291983488 | = Basetype
@437 2018.0319 032411000 20180319 112411000 PROT Fix 0005 22 313400448380 121.291983519 Dymastic Lo
A438 2018-03-19  03:2412.000 2018-03-19  11:24:12000 PPO1 Fix 0004 22 31.3490448667  121.291983458 | & Solution
#A439 2018-03-19 032413000 2018-03-19  11:24:13.000 PPO1 Fix 0005 22 313499448444 121291983405 Float precent | 7.90
o 440 2018-03-19  03:24:14.000 2018-03-19  11:24:14.000 Fix 06003 22 313409448611  121.291983447 Fued precent | 91.00
¥ A441 2018:03-19 032415000 2018-03-19  11:24:15.000 Fix 0037 22 313499474611 121.291988080
Process A442 2018-03-19 032416000 2018-03-19  11:24:16.000 Fix 0015 22 313499519944 121.291992702
A443 2018-03-19  03:2417.000 2018-03-19  11:24:17.000 Fix 0020 22 313499577000 121291999983
" Ad44 2018-03-19 032418000 2018-03-19  11:24:18.000 Fix 0021 22 313499649630  121.202007919
& M245 2018-03-19 2018-03-19  11:24119.000 Fix 0015 22 313499711833 121292015780
- A4 2018-03-19 X 2018-03-19  11:24:20.000 Fix o010 22 313400778833 121.202024211
e A447 2018-03-19  03:24:21.000 2018-03-19 Fix 0013 22 313499833222 121.292032913
A48 2018-03-19  03:24:22000 2018-03-19 Fix 0029 22 313499862194  121.202041041
449 2018-03-19  03:24:23000 2018-03-19 Fix o018 22 313400882472 121.232052900
- A4S0 2018-03-19 2018-0319 112424000 Fix 0.007 22 313499933380 121202062791
:@ M251 2018-03-19 2018-03-19  11:24:25.000 Fix 0021 22 31.3500003917 121292072347
N As52 2018-03-19 2018-03-19  11:24:26.000 Fix 0020 22 313500077806  121.202082416
Report A453 20180319 2018-03-19 _ 11:24:27.000 Fi 0014 22 313500132528 121.202004066 ¥
< - >
Ll
W 4 ¥ /Outputy satetiite \Quaity ' Network
@um—n OG0 :‘

2.2.2 Vista del mapa

Tras el procesamiento de linea base dindmica, puedes ir a Project -> Map para ver las trayectorias de tu
rover.
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Este capitulo introducira como exportar informes de procesamiento

Ve a Reporte en la barra de menu principal, puedes mostrar un informe de ajuste de red en formato web.
Contiene cinco partes: propiedad del proyecto, sistema de coordenadas, linea base, ajuste 3D sin

restricciones y ajuste 3D de restricciones, que te ayudan a comprobar el resultado de lineas base y
ajustes.

El parametro mas importante que debes comprobar es X cuadrado; si muestra fallo, copia el valor del
factor de referencia a Ajuste -> Ajuste Configuracion -> Ajuste libre, y luego vuelve a ejecutar el ajuste.
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Consejo: E1 parametro de comprobacion X cuadrado es relevante para el ajuste de la red triangular.
Para el procesamiento de linea base Unica, solo necesitas comprobar los parametros, es decir, solucion,
razén y RMS.

Se pueden exportar otros formatos de informe, incluyendo brief report, DXF y KML. Al final, haz clic en
Archivo > Guardar para guardar tu proyecto.

Haz doble clic en esta linea base para comprobar la informacién detallada.

SAGRO10 Guidance System User Manual 15



(3 coMTSTeps - a ®

Project GNSS Param  Processor Adjustment Applicstion Hold-all Edit Window Toolbar Help

BERN S A28 048B e=211 OB a0 =9 00!
EQP"*“ /. Map, Dynamic baseline | Static baseline | Observation | Station [ 4220084k - 3608P1084K | - :wnz:{v =
| e [ Num. [ stan [ end [ Epach | Fixed epoch | Fixed precent| point [ Aot =]
|B Obserition | 4220084K.CNB 3608710B4K.CNE 2674 2068 90.750% ] [ =] @
'-‘ » Static baseline i
| N Dynamic baseline
S}
Param
-
[ a® 4
Proce:
Al
Fd
Report setup
=)
Report
L1
M 4 b M /Output'(Sateliite' Quality  Network
25 All baselines were procsssed! 2018-03-18 21:49:20 = |
|@ Adjustment L |
| v
Ready

En la pagina de informacién detallada, haz clic derecho para seleccionar Filter -> Exportar formato,
Solution Setup -> OK para establecer el formato del informe.

Formato de exportacion:

e Latitud/longitud: exportar el informe en el sistema de coordenadas WGS84

e Proyeccion: exportar el informe en el sistema de coordenadas de cuadricula local.
e 2D relativo: Distancia horizontal respecto a la estacién base

o Distancia relativa: distancia 3D relativa a la estacién base

Estilo de resolucién: Filtrar los resultados del procesamiento, normalmente elegir Fase portadora fija
(precision centimétrica).
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a) Informe de salida, informe PPK o formato KML, recomendamos guardar el informe en formato **.csv,

lo que facilita el analisis de los resultados del postprocesamiento. Y el KML te permite guardar archivos

en ese formato aceptado por Google Earth
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b) Después de exportar el informe, ve a la barra principal del menu -> Archivo -> Guardar, guarda el
proyecto.
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